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YHuBepcanbHoe rnpuvieHeHmne

Manunynatop HIAB 200 - cnoxHble 3agayu no nnevy!

HIAB 200 C — 310 MaHUTTYISTOP, 00512 JAI0IIUI MOIIBIO U BEICOKOH
MIPOU3BOIUTEIBHOCTHIO. DTO HACTOSIILIUI MACTeP Ha BCE PYKHU.
HIAB 200 C uaeanbHO MOAXOAUT JIJIs1 pAaOOTHI C LIETTBIM PSAOM
HaBECHOTO 000PYIOBAHUS, BKIIOUAS IByXYETIOCTHBIC KOBIIIH,
rpetidepst u mpouee. OH co3/1aH, YTOOBI MPETOCTaBUTH BaMm Golee
LIMPOKUH CIEKTP BO3MOKHOCTENH. OCHOBHBIE KPUTEPUH Pa3pabOTKU
HIAB 200 C, xax u Bcex ManumyssitopoB Hiab, 3To Beicokue
HH)KEHEPHBIE TEXHOJIOTUH, UCKITIOUUTEbHAS TPOU3BOIUTEIBHOCTD
1 0co00e BHUMAHME K 6€30MaCHOCTH. MaHUITYISATOP UMeeT HU3KUI
BEC, UTO JIeJIaeT ero UeabHbIM AJIs yCTAHOBKH Ha 33 THEM CBECE
rpy30BHKa, HO 1 310 enié He Bc€! HIAB 200 C He TpeOyeT MHOTO MecTa
JUIsl MOHTa’Ka 1 ocTaBisieT Bam Oosnblie MecTa U1 Ballero rpysa.

MaHeBpeHHOCTb B COYeTaHUU C GOoNbLIMM BblSIeTOM

HIAB 200C o60opyaoBaH ruIpaBId4eCKUM TEIECKOIIOM,
KOJIMYECTBO CEKLIUN KOTOPOTO AOCTUTAET IISTH, a ITHHA -
npeBsimacT 14 MeTpoB. Takoe BRIABIKEHNE TEIECKOIIA TTPU
COXPaHEHUH HU3KOT'O BECA CTPENIOBOTO 000PYAOBAHUS JOCTUTHYTO
Garogapsi UCIOJIb30BAHUIO BBICOKOIIPOYHOM cTaIi. MaHUIyIsTOp
CTAHAAPTHO ITOCTABIISAETCS C phlYaraMy PYy4HOI'O yIIPABIECHUS U
unTennextyaibHoi cuctemoit SPACE 3000. [Tpu HeoOXoanMocTH,
KpPaH MOXKET ObITh OCHAIIIEH ITYJIHTOM AUCTAHIIMOHHOTO YIIPABJICHUS
XSDrive u untesuiektyaibHoi cucremoit SPACE 4000. Manumysisitop,
YIPaBIIAEMBIii C TOMOIIBIO IUCTAHLIUOHHOT'O YIIPABIIEHUS,
obecrieunBaeT THOKOCTH B OKCIUTyaTauH, 3¢ (HEeKTHUBHOCTS, a
3HAYUT U IPUOBLIB BalleMy OH3HECY.




MepenoBble peweHns B KOHCTpPYKUUU CTpenoBoro OﬁOpyAOBaHVIH

Manumnynsatops! Hiab cKoHCTpyHpOBaHBI TaK, 4UTOOBI BELICPKUBATD
BBICOKYIO HAT'PY3KY ITPU JIFOOBIX OOCTOSATENIBLCTBAX U B JTIFOOBIX YCIIOBUSIX.
Hanexxnoe u npouHoe cTpesioBoe 000pyJ0BaHUE, BBIAECP)KUBAIOLIEE
BBICOKHE Harpy3KH, caenano komnanuio Hiab MUpOBBIM Tuaepom
IIPOU3BO/ICTBA MaHUITYIATOPOB. [IprcMoTpureck, u Bol oOHapyxuTe
LIEJIBIN PSI/L TPEMMYILECTB, KOTOPBIE MTOIy4atoT HAIllU KIIMEeHTHI.

LLlectuyronbHbin npodunb cTpenbl

LlIecTryronbHbIi MPOGUITH, HCIIOIB3YEMBbIH JIJIs1 CTPEIOBOTO
obopynoBanus Hiab, - 3To HoBaTOpCcKast KOHCTPYKIIHUS,
npencrapineHHas Hiab MHoTO JTeT Hazas. B Hacrosiee BpeMst oHa
cTaja CTaHAaPTOM Ha PhIHKE MaHUTTYISTOPOB. [IpenmyiecTsa
JAHHOHN KOHCTPYKIIMY OYE€BUIHBI JaXKe AJI CAMBIX MaJICHbKUX
MaHuIyIsITopoB Hiab.

BokoBble nnacTMHbI CKONbXeHUs (onuus)

Ha manunynsropax, paboTaronmx ¢ HABECHbIM 000PY/I0BAHUEM,
OOKOBBIE IUTACTUHBI YCTAHABIMBAIOTCS HA KaXKT0M CEKIMH TEJIECKOTIA.
OTU IJTACTUHBI 00ECIIEUNBAIOT YCTONYUBOCTH CTPEIIBI M CBOAST
pe3Kue IBUKCHUS K MUHUMYMY.

) Cucrtema TpaBsepc ’C”
\ Tpasepca nepBoit cTpesibl HO3BOISIET
MIOHUMATD GO0JIee TSUKEIBLI IPy3 IpU
paboTe 1oz KOJIOHHOI, a TaKKe
MOJHUMATh I'PY3 B O0JI€€ BBICOKOE

TTIOJIOKEHUE, HAIIPUMED, ITPU YCTAHOBKE
CTPOUTCIIBHBIX JIECOB.

) KnanaH yaepxxaHus Harpy3ku
Kianan ynepskaHust Har py3ku UCKIIIOUaeT
PUCK ITOJIyYEeHUS] TPABMBI B CITyuae
pas3pbiBa HuTaHTa. XOTS TAKOH ciydai
MAaJIOBEPOSITEH, UTO ObI HU CITyYMIIOCH -
MaHUIYJISATOP YACPKUT TPY3.

) MoBopoTHOE yCTPOMCTBO TUNA
LecTepHs-penka
TToBopoTHOE ycTpoiicTBO THIIA
IEeCTePHS-PEHKa SBISIETCS Ype3BbIUAHO
HaJACKHBIM U o6ecneanaeT BBICOKUI
KPYTSAIINI MOMEHT. DTO NOAePKUBAET
TIPOU3BOUTETHHOCTD Ha BBICOKOM YPOBHE

M CBOJIUT 3aTPAThI HA 00CIIy)KUBAHUE K
MUHUAMYMY.

) Mapaenuyeckue WnaHru

TI'mapaBianyeckye MIaHT U
PpacIoIOKEHbl BHYTPU KOJIOHHBI
MaHUIYIATOpA ¥ OATKN BBIHOCHBIX
onop. Takum 06pa3oM, OHM 3AIIHUIIIEHbB
OT MOBPEXIEHUI, UTO CHUXKAET 3aTPAThI
Ha TEXHUYECKOe 0OCTyKUBaHHE.

MacnsHas BaHHa B OCHOBaHUM

Ha GonpIHCTBE MAHUITYISI TOPOB
Hiab rpy3onoaseMHoOCTBIO GOITee 6 T™M
MEXaHH3M [IOBOPOTA YCTAHOBIICH B
MacIIHO BaHHE. DTO COXpaHseT
TPEKPACHBIC OKCIUTYaTallMOHHBIC
KayecTBa MeXaHH3Ma [I0BOPOTA B
TeYeHHEe MHOTHX JIET U TAPAHTUPYET
BBICOKYIO HAJIGKHOCTD €10 pabOoTBI.



) LLlecTuyronbHbIi npocdunb cTpensbl
Brarozmaps cBoeit hopme 1 60IbI1I0#
OIIOPHOM [IOBEPXHOCTH, [IECTHYTOJIbHBII
npoGuIIb Beeraa odecreunBaeT
6e3ymnpeunblii 6anaHc crpensl. [Ipoduis
TAKKE CBOIUT K MUHIMYMY Je(hOpMaLniO
CTpenbl. DTO CHUKAET 3aTPaThl HA
TEXHHUYECKOC 06CJ'Iy)KI/[BaHI/IC 4
YBEIIMUMBACT IPOU3BOAUTEIILHOCTD.

) KomnakTHbI OronoBokK cTpenbl

InanHape! HA KOHIIAX CEKIUI TeecKomna
YCTAHOBIICHBI TAK, YTO OHH 3aHUMAIOT
TeM MEHBIIIE MECTa, YeM JaJIbIIe OHI
PACIOIOKEHBI. DTO 00JIEryaeT J10CTyI
B TPYIHOIOCTYITHBIX MECTAX, IOBBIIIIAS,
TakuM 06pa3oM, 3pPpeKTHBHOCTS.

) YnnotHeHus JIC

Vitoruenus JIC sBastoTest
CTaHIAPTHBIMU 151 OOJIBIIMHCTBA
manuysitopoB Hiab. Onu obecrieunBaror
HaJISKHOE COSTMHEHHUE U B TO K€ BPEMSI
JIETKO OTCOEIMHSIIOTCS ITPU TIPOBEICHUH
TEXHUYECKOTO 0OCITY)KHBAHHMS.

) MnacTuHbI CKONbXeHUs 6onbLIOro
pa3smepa

IecTHyronbHbIH TPO(UIH TO3BOIAET
HCIIOJIB30BATh IJIACTUHBI CKOJIBXXCHU ST
00JIBIIOTO pa3Mepa. DTo obecreunBaeT
IUTaBHBIE IBIDKEHHS TJIECKOIIA U CHIDKAET
MEeXaHUYECKHUI U3HOC CTPEJIbI.

) HaBecHoe o6opynoBaHue
Hiab npeutaraeT mmpokuii BIGOp
HaBecHOro obopynoBaHus 114 Bammero
MaHunyastopa. Mcrnons3oBanue
HaBecHOro o6opynosanust Hiab
MO3BOJIAET PeraTh O0IbIIoe
KOJIMYECTBO Pa3JINYHbIX 3a/1a4.
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> WHTennektyanbHasa cuctema SPACE 3000

SPACE 3000 ocy1iecTBiIsieT MOHUTOPHHT X KOHTPOJIb 3JICKTPOHHBIX
(ynxumii Bamrero manumynsaropa. 9Tu (yHKIIMN HATPABICHBI HA
OKa3aHKe IIOMOIIIH OTIepaTOPaM B IBYX 00JIACTSIX - 0€30TaCHOCTH
U npousBoauteabHOCTU. K hyHKIIMSIM 0€30MacCHOCTH OTHOCHUTCS
Cucrema 3amuThl oT eperpysku (OLP). [Tomumo npouunx
npeumyiects, OLP mo3Boisier Bam moBopaduBaTh CTpeity nepen
KaOMHOU I'PYy30BUKA, YTO paCIIUpseT padbouyto 30Hy. brarogaps
CHUCTEME aBTOMaTU4ecKkoro copoca pasienus: (ADO) maciio
COXPAaHSET CBOU OXJIAKIAAIONINE U CMa304HbIC KAY€CTBA B TCUCHUE
GoJree MPOIOIDKUTENBLHOIO BpeMeHn. KpoMe Toro, ornepaTopsl
MOTYT ITOJIYYaTh OT CUCTEMBI TAKYIO HH(OPMAIIUIO, KAK KOJIBI

OIIMOOK U JaHHBIC TUKJIA ITOTPY3KH.

> OucTaHUMOHHOE ynpaBrieHUe KpaHOM

ITpenmyiiecTBO MyJbTa AUCTAHIIMOHHOTO YIIPABJIEHUS KOMIIAHUU
Hiab cocTouT B TOM, YTO OIepaTop MOKET BEIOpaTh Hanboee
MOJXO/ISIIEE MECTO JUIS yIIPABJIEHUS KPAaHOM. DTO 00eCIIeunBaeT
BBICOKYIO TPOM3BOIUTEIIBHOCTD, yI0OCTBO B paboTe, a TaKkKe
JIOTIOJTHUTENIbHYIO 0€3011aCHOCTD. CyIIeCTBEHHBIM IIPEUMYIIIECTBOM
SIBIISIETCSI TO, YTO BBI MOXeTe 00OUTHUCH O€3 TTOCTOPOHHEH ITOMOIITH
MIPHU MTOTPY3KE, T.€. TOTOUTH OJIU3KO K TPY3Y, WU B JTI00E Tpyroe
MECTO, IJIe MOT ObI HAXOJUTHCS TIOMOIITHUK. Bary 3a1a4um OymyT
BBITIOJTHSITHCSI OBICTPEE M C HAMMEHBIIIMMU 3aTPATAMH.

A\ Pacnpegenutens HIAB V80

Pacnpenemurens HIAB V80 - aTo mmydrmmii
cpeau pacrperenuTenei ¢ OTKPhITHIM
neHTpoM. OH co3/1aH Ha OCHOBE XOPOLIO
NIPOBEPEHHOI TEXHOIOT Y,
o0ecrieunBaroIIel BBICOKYIO Ha/ISKHOCTb.
Pacnpenenntens 061a1aeT BRICOKOM
MPOITYCKHOM CIIOCOOHOCTHIO 1
00ecIieunBaeT OIIEPATOPY BHICOKYIO
TOYHOCTB U JIETKOCTH B YIIPABIICHUN
MaHHITYJISITOPOM.

Cucrema TpaBepc ’C”

Cucrema tpasepe ”C” npezrnonaraer
HaJIN4ue TPABEPChI IEPBOI CTPEIIBI,
KOTOpasi SHAYUTEIIBHO YBEIMUNBACT
I'PY30I0IbEMHOCT KPaHA B BEPXHEM
TIOJIO’KEHHH CTPEIIb, a TaKJKe IIpU paboTe
1071 KOJIOHHOM. Ha npaxTuke 310 MoxeT
BBIPA3UTHCS B BO3MOKHOCTHU MU
HEBO3MOKHOCTH 3arPY3UTh TSKEIbIi
r'py3 B I'PY30BHK.

A\ Nynbt AY XSDrive

ITyaer AY XSDrive pupmer HIAB
paspaboTaH ¢ yIeTOM 9PrOHOMUYECKHX
TpeOOBaHUI U 0OECIICUNBALT CHSTHE
HArpy3KU 1 HATIPSDKEHUSI C KUCTEH PYK
u criiHBL. Bo Bpemst paboThl CBETOBBIE
HMHJIMKATOPBI OTOOPAKAIOT TEKYLIYIO
nHbopMaIuo o pabore KpaHa 1
HCIIOJIb3YEMbIX PEXKUMAX, YTO
obecreunBaet y1o6ctBo pabotsl. [To
Baiemy xenanuio (hyHKLIHOHAIbHbIE
BO3MO)KHOCTH TUCTAHIIMOHHOTO
YIPaBJIEHUs KPaHA-MaHUILYJIATOpa
MOTYT OBITh PACIINPEHBI 33 CYET
)IOGaBHeHHﬂ JOITOJTHUTECIJIBHBIX
(ynkuuii va mynsr 1Y XSDrive.
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[y HIAB 200 C-1

o 1 2 3 4 5 6 7 M |0ADDIAGRAM
? BELASTUNGSDIAGRAMM
g [\\ DIAGRAMME DE CHARGE
/ N LASTDIAGRAM
. ~ N\ CURVE DI CARICO
‘\\ \ \\ To the left of the curve the indicated loads can be handled with
6 \ any loader function provided that the positions of the booms are
\ optimized from a force point of view.

S Links von der Kurve kann angegebene Last mit wahlfreier Funk-
tion gehoben werden, vorausgesetzt dass Hub- und Wipparm in

4 der Position sind in der diese die maximale Hubkraft besitzen.
A gauche de la courbe, la charge indiquée peut etre

3 manutentionnée avec n'importe quelle fonction de grue, a
condition que la position des fleches soit optimisée.

2 De aangegeven belasting kan binnen het werkbereik met elke

l funktie van de kraan worden geheven, indien elk van de
1 giekdelen het max. giekmoment levert.
N ) / Alla sinistra della curva di carico la prestazione indicata é
0 \_._/ ottenibile con qualsiasi funzione gru, ottimalizzando I'assetto di
// forza dei bracci.
-1 /
-2

] B

Weight kg

Stabilizers e Stiitsbeine o Stabilisateurs
Steunpoten ¢ Sistema di stabilizzazione

C

P kN

Alt1 Alt2 Alt3

Manually extendable
Manuell ausziehbare
Extensibles manuallement
Handuitschuifbaar

Con estensione manuale

2416
2416

4730
5430

1208
1208

110.2
95.4

250
300

238
288

Manually extendable and tiltable

Manuell ausziehbare und schwenkbar
Extensibles manuallement et basculant
Handuitschuifbaar en draaibaar

Con estensione manuale e stabilizzatori orientabili

2476
2476

4790
5490

1238
1238

108.7
94.3

280
330

268
318

Hydraulically extendable
Hydraulisch ausfahrbar
Extension hydraulique
Hydraulisch uitschuifbaar
Con estensione idraulica

2416
2 500

5452
6 202

1208
1250

95.0
83.1

350

338

465

Hydraulically extendable and manually tiltable
Hydraulisch ausziehbare undmanuell schwenkbar
Extension hydraulique et manuellement
basculant

Hydraulisch uitschuifbaar en draaibaar

Con estensione idraulica e stabilizzatori orientabili

2476

5512

1238

380

368

TILTABLE LEG

734
[ 547 P
Stabilizer force due to payload incl. dynamic effect
N Stabilizers max extended
0 Stltzbeinkraft abhangig von der Last, einschlieB
dynamischem Effekt bei max. Stlitzbeinhub
Effort aux vérins d'appui dil a la charge et aux effets
dynamiques, a écartement maxi
Alt1] Alt2] Alt3 S.t_eunpoqtkrs_acht t. g. v. de last, incl. dynamische effecten,
bij volledig uitgeschoven steunpoten
D| 739 500 759 . . . ) :
Reazione su stabilizzatore dovuta al carico e agli sforzi
E| 1502| 1050| 1362 | dinamici, con barre stabilizzatrici totalmente estratte
F 190 190 200




[y HIAB 200 C-1

990

~ —0=
gl — — )
i 4 MIN 4365 MAX 6080
5 ST | ss0
I 0 255 750
(]
Q3 / <
N
% 420 MAX
= % MIN §
- -
R D § ;..2
373
765 Centre of gravity (without stabilizers) &
Schwerpunktzentrum (ohne Seitenstltzen)
Centre de gravité (sans stabilisaterus)
Zwaartepunt (zonder steunpoten)
Baricentro (senza stabilizzazione)

447

100*

n
IR
bt
ROT. RAIDUS 710
o
O
(o]
ENTRE OF FRAME
1015 1015
1247
2451
CENTRE OF FRAME
54
= 1 ROT. RADIUS 420 AT HEIGHT 704
| i « -
— — R
] B H® - -
\—§§ | ROT. RADIUS 550 AT HEIGHT 2124
—44————————‘—— -—— _
| S I S — J | ,41__ﬁ_
550 R
1060

ROT. RADIUS 1142 AT HEIGHT 2385
ROT. RADIUS 914 AT HEIGHT 1645

*

Incl. hose and pipe kit

Inkl. Rohr und Schlauchsatz
Avec kit de tuyauteries
Met slang- en leidingset
Con attivazioni idrauliche

510 ( MANUAL CONTROL 3000 )

703 (REMOTE|CONTROL )

223
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BELASTUNGSDIAGRAMM
—
10 T DIAGRAMME DE CHARGE

9 / Y LASTDIAGRAM

/ N CURVE DI CARICO

8
To the left of the curve the indicated loads can be handled with

7 P N any loader function provided that the positions of the booms are

'\(\ \ \ optimized from a force point of view.
3
6 \ Links von der Kurve kann angegebene Last mit wahlfreier Funk-
\ tion gehoben werden, vorausgesetzt dass Hub- und Wipparm in

5 \\ der Position sind in der diese die maximale Hubkraft besitzen.

4 A gauche de la courbe, la charge indiquée peut etre
manutentionnée avec n'importe quelle fonction de grue, a

3 condition que la position des fleches soit optimisée.

2 De aangegeven belasting kan binnen het werkbereik met elke
funktie van de kraan worden geheven, indien elk van de
giekdelen het max. giekmoment levert.

, kdelen het k tl t

/ / Alla sinistra della curva di carico la prestazione indicata é
0 = ottenibile con qualsiasi funzione gru, ottimalizzando I'assetto di
// forza dei bracci.
-1 /
: /
i
1'J 7000 § 4000 § 2950 2280
Stabilizers e Stiitsbeine « Stabilisateurs Weight kg
Steunpoten ¢ Sistema di stabilizzazione A B (od P kN Alt1 Alt2 AIt3
Manually extendable
Manuell ausziehbare
SriEneliEs mEnuEEmER: 2416 | 4730 | 1208 |110.2 | 250 | 238
SEelEd D 2416 | 5430 | 1208 | 95.4 | 300 | 288
Con estensione manuale
Manually extendable and tiltable
E"i”“e.'l')f”smhbaqle und tsc't“’g’e”kblart 2476 | 4790 | 1238 [108.7 | 280 | 268
SUETIONES IEMLEEMETE G S 2476 | 5490 | 1238 | 943 | 330 | 318

Handuitschuifbaar en draaibaar
Con estensione manuale e stabilizzatori orientabili
Hydraulically extendable
Hydraulisch ausfahrbar 2416 | 5452 | 1208 | 95.0 | 350 | 338
Extension hydraulique 2500 | 6202 | 1250 | 83.1 465
Hydraulisch uitschuifbaar
Con estensione idraulica
Hydraulically extendable and manually tiltable
Hydraulisch ausziehbare undmanuell schwenkbar
Extension hydraulique et manuellement 2476 | 5512 | 1238 | 93.9 | 380 | 368
basculant
Hydraulisch uitschuifbaar en draaibaar
Con estensione idraulica e stabilizzatori orientabili

TILTABLE LEG

734
547 P

\ @ Stabilizers max extended

LN e

Stabilizer force due to payload incl. dynamic effect

Stlitzbeinkraft abhangig von der Last, einschlieB

Alt 1

Alt 2

Alt 3

D 739

500

759

m

1502

1050

1362

190

200

dynamischem Effekt bei max. Stlitzbeinhub

Effort aux vérins d'appui d{l a la charge et aux effets
dynamiques, a écartement maxi

Steunpootkracht t. g. v. de last, incl. dynamische effecten,
bij volledig uitgeschoven steunpoten

Reazione su stabilizzatore dovuta al carico e agli sforzi
dinamici, con barre stabilizzatrici totalmente estratte
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s D X

MIN 4520 MAX 8010

MAX

2824

2385
2124

MIN

1645

1240

704

Centre of gravity (without stabilizers) )
Schwerpunktzentrum (ohne Seitenstltzen)
Centre de gravité (sans stabilisaterus)
Zwaartepunt (zonder steunpoten)

Baricentro (senza stabilizzazione)

ROT. RADIUS 710

2180
2265

880

ENTRE OF FRAME

1015 1015
1247

2451

CENTRE_OF FRAME

447

990

100*

54 ROT. RADIUS 420 AT HEIGHT 704
o n—~
E 1000)] DOCL I
g o~ —_—
N S| o —--
== o[ ROT. RADIUS 550 AT HEIGHT 2124
= —] ™
— R \
S | ey
| R R I D —_—— o
| | N S R— P — | ~N
550
1060

ROT. RADIUS 1142 AT HEIGHT 2385
ROT. RADIUS 914 AT HEIGHT 1645

*

Incl. hose and pipe kit

Inkl. Rohr und Schlauchsatz
Avec kit de tuyauteries
Met slang- en leidingset
Con attivazioni idrauliche

510 ( MANUAL CONTROL 3000 )

703 (REMOTE|CONTROL )

223
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13

12

N\

|
|
|
|
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L
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_
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(] 7000 3900] 2850} 2150

LOAD DIAGRAM
BELASTUNGSDIAGRAMM
DIAGRAMME DE CHARGE
LASTDIAGRAM

CURVE DI CARICO

To the left of the curve the indicated loads can be handled with
any loader function provided that the positions of the booms are
optimized from a force point of view.

Links von der Kurve kann angegebene Last mit wahlfreier Funk-
tion gehoben werden, vorausgesetzt dass Hub- und Wipparm in
der Position sind in der diese die maximale Hubkraft besitzen.

A gauche de la courbe, la charge indiquée peut etre
manutentionnée avec n'importe quelle fonction de grue, a
condition que la position des fleches soit optimisée.

De aangegeven belasting kan binnen het werkbereik met elke
funktie van de kraan worden geheven, indien elk van de
giekdelen het max. giekmoment levert.

Alla sinistra della curva di carico la prestazione indicata é
ottenibile con qualsiasi funzione gru, ottimalizzando I'assetto di
forza dei bracci.

Stabilizers o Stiitsbeine ¢ Stabilisateurs

Steunpoten e Sistema di stabilizzazione

Cc

Weight kg

PKN Alt1 Alt2 Alt3

Manually extendable
Manuell ausziehbare
Extensibles manuallement
Handuitschuifbaar

Con estensione manuale

2416
2416

4730
5430

1208
1208

110.2
95.4

250
300

238
288

Manually extendable and tiltable

Manuell ausziehbare und schwenkbar
Extensibles manuallement et basculant
Handuitschuifbaar en draaibaar

Con estensione manuale e stabilizzatori orientabili

2476
2476

4790
5490

1238
1238

108.7
94.3

280
330

268
318

Hydraulically extendable
Hydraulisch ausfahrbar
Extension hydraulique
Hydraulisch uitschuifbaar
Con estensione idraulica

2416
2500

5452
6 202

1208
1250

95.0
83.1

350

338

465

Hydraulically extendable and manually tiltable
Hydraulisch ausziehbare undmanuell schwenkbar
Extension hydraulique et manuellement
basculant

Hydraulisch uitschuifbaar en draaibaar

Con estensione idraulica e stabilizzatori orientabili

2476

5512

1238

380

368

TILTABLE LEG

734
547 P

N <

LN e

Alt 1
D 739
1502

Alt 2
500
1050
190

Alt 3
759
1362
200

m

Stabilizer force due to payload incl. dynamic effect
P Stabilizers max extended

Stlitzbeinkraft abhangig von der Last, einschlieB
dynamischem Effekt bei max. Stlitzbeinhub
Effort aux vérins d'appui d{l a la charge et aux effets
dynamiques, a écartement maxi

Steunpootkracht t. g. v. de last, incl. dynamische effecten,
bij volledig uitgeschoven steunpoten

Reazione su stabilizzatore dovuta al carico e agli sforzi
dinamici, con barre stabilizzatrici totalmente estratte
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990

2824

2385

550

=

MIN 4640 MAX 10030

1100
. y.
N
PN MIN MAX
n
§ 1700 °
o
®
<
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Incl. hose and pipe kit

Inkl. Rohr und Schlauchsatz
Avec kit de tuyauteries
Met slang- en leidingset
Con attivazioni idrauliche

510 ( MANUAL CONTROL 3000 )

703 (REMOTE|CONTROL )
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CURVE DI CARICO

To the left of the curve the indicated loads can be handled with
any loader function provided that the positions of the booms are
optimized from a force point of view.

Links von der Kurve kann angegebene Last mit wahlfreier Funk-
tion gehoben werden, vorausgesetzt dass Hub- und Wipparm in
der Position sind in der diese die maximale Hubkraft besitzen.

A gauche de la courbe, la charge indiquée peut etre
manutentionnée avec n'importe quelle fonction de grue, a
condition que la position des fleches soit optimisée.

De aangegeven belasting kan binnen het werkbereik met elke
funktie van de kraan worden geheven, indien elk van de
giekdelen het max. giekmoment levert.

Alla sinistra della curva di carico la prestazione indicata é
ottenibile con qualsiasi funzione gru, ottimalizzando I'assetto di
forza dei bracci.

[P 7000] 300 2750] 2050016001310

Stabilizers o Stiitsbeine ¢ Stabilisateurs
Steunpoten e Sistema di stabilizzazione

Cc

Weight kg

PKN Alt1 Alt2 Alt3

Manually extendable
Manuell ausziehbare
Extensibles manuallement
Handuitschuifbaar

Con estensione manuale

2416
2416

4730
5430

1208
1208

110.2
95.4

250
300

238
288

Manually extendable and tiltable

Manuell ausziehbare und schwenkbar
Extensibles manuallement et basculant
Handuitschuifbaar en draaibaar

Con estensione manuale e stabilizzatori orientabili

2476
2476

4790
5490

1238
1238

108.7
94.3

280
330

268
318

Hydraulically extendable
Hydraulisch ausfahrbar
Extension hydraulique
Hydraulisch uitschuifbaar
Con estensione idraulica

2416
2500

5452
6 202

1208
1250

95.0
83.1

350

338

465

Hydraulically extendable and manually tiltable
Hydraulisch ausziehbare undmanuell schwenkbar
Extension hydraulique et manuellement
basculant

Hydraulisch uitschuifbaar en draaibaar

Con estensione idraulica e stabilizzatori orientabili

2476

5512

1238

380

368

TILTABLE LEG

_ 734
-2 [547 P

S
!

Stabilizer force due to payload incl. dynamic effect
Stabilizers max extended

Stlitzbeinkraft abhangig von der Last, einschlieB
dynamischem Effekt bei max. Stlitzbeinhub

Effort aux vérins d'appui d{l a la charge et aux effets
dynamiques, a écartement maxi

| Alt1] Alt2] Aaitz] | Steunpootkracht t. g. v. de last, incl. dynamische effecten,
bij volledig uitgeschoven steunpoten
D| 739 500 759 ; . : ) :
Reazione su stabilizzatore dovuta al carico e agli sforzi
l E| 1502| 1050| 1362 | dinamici, con barre stabilizzatrici totalmente estratte
P F 190 190| 200
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CURVE DI CARICO

To the left of the curve the indicated loads can be handled with
any loader function provided that the positions of the booms are
optimized from a force point of view.

Links von der Kurve kann angegebene Last mit wahlfreier Funk-
tion gehoben werden, vorausgesetzt dass Hub- und Wipparm in
der Position sind in der diese die maximale Hubkraft besitzen.

A gauche de la courbe, la charge indiquée peut etre
manutentionnée avec n'importe quelle fonction de grue, a
condition que la position des fleches soit optimisée.

De aangegeven belasting kan binnen het werkbereik met elke
funktie van de kraan worden geheven, indien elk van de
giekdelen het max. giekmoment levert.

Alla sinistra della curva di carico la prestazione indicata é
ottenibile con qualsiasi funzione gru, ottimalizzando I'assetto di
forza dei bracci.

Stabilizers o Stiitsbeine ¢ Stabilisateurs
Steunpoten e Sistema di stabilizzazione

Cc

Weight kg

PKN Alt1 Alt2 Alt3

Manually extendable
Manuell ausziehbare
Extensibles manuallement
Handuitschuifbaar

Con estensione manuale

2416
2416

4730
5430

1208
1208

110.2
95.4

250
300

238
288

Manually extendable and tiltable
Manuell ausziehbare und schwenkbar
Extensibles manuallement et basculant
Handuitschuifbaar en draaibaar

Con estensione manuale e stabilizzatori orientabili

2476
2476

4790
5490

1238
1238

108.7
94.3

280
330

268
318

Hydraulically extendable
Hydraulisch ausfahrbar
Extension hydraulique
Hydraulisch uitschuifbaar
Con estensione idraulica

2416
2500

5452
6 202

1208
1250

95.0
83.1

350

338

465

Extension hydraulique et manuellement
basculant
Hydraulisch uitschuifbaar en draaibaar

Hydraulically extendable and manually tiltable
Hydraulisch ausziehbare undmanuell schwenkbar

Con estensione idraulica e stabilizzatori orientabili

2476

5512

1238

380

368

TILTABLE LEG

734
547 P

S
!

Stabilizer force due to payload incl. dynamic effect
Stabilizers max extended

Stlitzbeinkraft abhangig von der Last, einschlieB
dynamischem Effekt bei max. Stlitzbeinhub

Effort aux vérins d'appui d{l a la charge et aux effets
dynamiques, a écartement maxi

Alt1] Alt2] Aaitz] | Steunpootkracht t. g. v. de last, incl. dynamische effecten,
bij volledig uitgeschoven steunpoten
D| 739 500 759 ; . : ) :
Reazione su stabilizzatore dovuta al carico e agli sforzi
E| 1502| 1050| 1362 | dinamici, con barre stabilizzatrici totalmente estratte
F 190 190| 200
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Incl. hose and pipe kit

Inkl. Rohr und Schlauchsatz
Avec kit de tuyauteries
Met slang- en leidingset
Con attivazioni idrauliche

510 ( MANUAL CONTROL 3000 )

703 (REMOTE|CONTROL )
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TECHNISCHE DATEN

FICHE TECHNIQUE

TECHNISCHE
GEGEVENS

DATI TECNICI

Kapazitatsklasse, max

Couple de levage, maximum

Hefvermogen, max

Prestazione

Standardausladung,
hydraulisch

Portée hydraulique,
standard

Hydraulisch bereik,
standaard

Braccio standard

Ausladung hydr.
Teleskopausschieber

Course de rallonge
hydraulique

Hydraulische
giekverlenging

Corsa sfilo idraulico

Zugkraft hydr.

Force de traction du vérin

Uitschuifcilinder

Forza sfilo in rientro

Teleskopausschieber télescope trekkracht
Druckkraft hydr. Force de poussée du Uitschuifcilinder Forza sfilo in uscita
Teleskopausschiebeer Vérin télescope drukkracht

Ausladung man.
Armverlangerung

Portée avec rallonge
manuelle

Bereik met mechanische
giekverlenging

Braccio con prolunghe

Hubhdhe Uber
Kransockel, hydr./man.

Hauteur de levage au-desses
du plan de pose, hydr./man.

Hefhoogte vanaf montage
plaat, hydr./handmatige

Altezza di sollevamento da base gru
con braccio standard/con prolunghe

Ausladung — Tragkraft,
Standard®

Portée — force de levage,
standard™

Bereik — hefvermogen
standaard®

Sbraccio — portate
standard™

Ausladung — Tragkraft,
man. Armverlédngerung®

Portée — force de levage,
rallonge manuelle®

Bereik — hefvermogen
met mechanische verlenging™

Sbraccio - portate
con prolunghe®

Tankinhalt

Volume d'huile dans le réservoir

Olie in tank

Rifornimento olio

Tankgrosse

Capacité du résevoir

Volume olietank

Capienza serbatoio

Schwenkbereich

Angle de rotation

Zwenkbereik

Rotazione

Max. Schragstellung
bei max. Hubkraft

Angle possible pour couple
de levage maximum

Max. zwenkhoek bij
maximum hefvermogen

Inclinazione superabile a max
prestazione

Bruttoschwenkmoment

Couple de giration, brut

Bruto zwenkmoment

Coppia di rotazione

Schwenkgeschwindigkeit

Vitesse de rotation

Zwenksnelheid

Velocita di rotazione

Hubgeschwindigkeit bei std.
Ausladung hydr./empf.
Olférderstrom

Vittesse de levage avec
portée hydraulique standard
et débit rec.

Hefsnelheid bij standaard
hydraulisch bereik en
aanbevolen pompopbrengst

Velocita di sollevamento con
braccio standard e mandata
oilo consigliata

Zeit fur teleskopbewegung
AUS/Ein

Temps de manoeuvre du
télescop, sortie/rentrée

Hydraulische uitschuiftijd
uit/in

Velocita sfili idraulici in uscita/in
rientro

H6he in Transportstellung

Hauteur en position de transport

Hoogte in transportpositie

Altezza gru ripiegata

Breite in Transportstellung

Largeur en position de transport

Breedte in transportpositie

Larghezza gru ripiegata

Einbauplatzbedarf®

Espace de montage requis®

Benodigde inbouwruimte®

Base gru®

Abstimmung zwischen Pumpen-
grose und Nebenabtrieb

Pour calcul de la pompe
et de la PM

Voor berekening van
pomp en PTO

Per il calcolo della pompa e
della presa di forza

Empf. Olférdermenge

Débit rec.

Aanbevolen pompopbrengst

Mandata olio consigliata

Erfordelicher Oldruck

Pression nécessaire a la pompe

Benodigde pompdruk

Pressione della pompa necessaria

Arbeitsdruck des Kranes

Pression de travail de la grue

Werkdruk van de kraan

Pressione di esercizio della gru

Kraftbedarf bei empf. Olfrdermenge

Puissance requise au

Benodigd pompvermogen bij

Potenza richiesta con mandata olio

débit rec. aanbevolen pompopbrengst consigliata
Gewichte: Poids: Gewichten: Pesi:
Kran in Standardaus- Grue standard sans Standardkraan Gru standard senza sistema di
fihrung ohne Seitenstiitzen vérin d'appui zonder steunpoten stabilizzazione
Hochsitz Siege Hoogzit Comando alto
Brieden Fixations Frame montagedelen Tiranti di aggraffaggio
Seitenstltzen — Ausrustung Stabilisateurs Steunpoten Sistema di stabilizzazione

Tank einschlieBlich 6l

Réservoir huile incluse

Tank incl. olie

Rifornimento olio

We reserve the right to introduce changes in design

Konstruktionsanderungen vorbehalten
Droit de modification réservé
Konstruktiewijzingen voorbehouden

Dati forniti con riserva di modifiche per perfezionamenti

Designed and strength calculated in accordance with DIN 15018, crane group B3

Berechnungsgrundlage flir Konstruktion und Festigkeit ist die Norm DIN 15018, Belastungsgruppe B3
Concue avec une résistance mécanique conformément aux normes DIN 15018, grue capacité B3
Ontwerp en berekeningen zijn uitgevoerd volgens DIN 15018, kraangroep B3

Progetto a norma tecnica DIN 15018 condizione di impiego B3



TECHNICAL DATA

HIAB 200-1

HIAB 200-2

HIAB 200-3

HIAB 200-4

HIAB 200-5

Lifting capacity, max

192 kKNm (19.6 tm)

177 KNm (18.0 tm)

172 KNm (17.6 tm)

168 KNm (17.1 tm)

163 KNm (16.7 tm)

Hydraulic outreach, 6.2m 8.0m 10.0 m 12.1m 14.1m
standard

Hydraulic boom 1.7 m 3.5m 5.4 m 7.4m 9.3 m
extension

Extension cylinder 62 kN 62 kN 51 kN 51 kN 51 kN
pulling force

Extension cylinder 53.8 kN 53.8 kN 43.6 KN 43.6 KN 43.6 KN
pushing force

Outreach, manual extensions - 14.2 m 16.3 m 18.5m 18.4 m
Lifting height above 86/ —-m 10.4/16.6 m 12.3/18.7 m 14.5/209 m 16.5/20.7 m

installation level hydr./man.

Outreach - lifting capacity,
standard™

2.6 m -7 000 kg
4.5m -4 350 kg
6.0 m - 3 250 kg

2.5 m -7 000 kg
4.5 m -4 000 kg
6.0 m -2 950 kg
7.8 m—2280kg

2.5 m -7 000 kg
4.5 m - 3 900 kg
6.2 m -2 850 kg
8.0 m -2 150 kg
9.8 m— 1700 kg

2.4 m -7 000 kg
4.5 m - 3 800 kg
6.0 m -2 750 kg
7.8 m—2 050 kg
9.8 m -1 600 kg
11.8 m -1 310 kg

2.4 m -7 000 kg
4.5 m -3 700 kg
6.0 m -2 650 kg
7.8 m—1950kg
9.8 m — 1 500 kg
11.8 m — 1 200 kg
13.8 m — 1 020 kg

Outreach - lifting capacity,
manual extension™

9.7 m—1 700 kg
11.8 m — 1 400 kg
13.9 m — 1 100 kg

11.8 m — 1 350 kg
13.8 m — 1 100 kg

13.8 m — 1 050 kg

16.0 m - 750 kg 16.0 m - 750 kg 16.0 m - 750 kg
18.1 m— 500 kg 18.0 m - 500 kg

Oil in tank 80 | 80 | 801 80 | 80 |
Tank capacity 90 | 90 | 90 | 90 | 90 |
Slewing angle 406° 406° 406° 406° 406°
Max slope viable at 5.6° 5.6° 5.6° 5E52 552
full capacity
Slewing torque, gross 27 KNm 27 KNm 27 KNm 27 KNm 27 KNm
Slewing speed 15°/s 15°/s 15°/s 15°/s 15°/s
Lifting speed at standard 0.6 m/s 0.8 m/s 1.0 m/s 1.2m/s 1.4 m/s
hydraulic outreach
and rec. oil flow
Hydraulic boom extension 8/6s 16 /12 s 25/19s 34/28s 44 /36 s
time out/in
Height in folded position 2 265 mm 2 265 mm 2 265 mm 2 265 mm 2 265 mm
Width in folded position 2 451 mm 2 451 mm 2 451 mm 2 487 mm 2 489 mm
Installation space needed® 890 / 990@ mm 890 / 9909 mm 890 / 990® mm 890 / 990 mm 990® mm
For calculation of Pump and V80H /V91M V80H /V91M V80H /V91M V80H /V91M V80H /V91M

PTO:

Rec. oil flow *

50 -55/70-90 I/min

50 -55/70-90 I/min

50 -55/70-90 I/min

50-55/70-90 I/min

50-55/70-90 I/min

Pump pressure needed

29.0/ 31.5 MPa

29.0/ 31.5 MPa

29.0/ 31.5 MPa

29.0/ 31.5 MPa

29.0/31.5 MPa

Working pressure of crane

28.5/29.5 MPa

28.5/29.5 MPa

28.5/29.5 MPa

28.5/29.5 MPa

28.5/29.5 MPa

Power needed at rec.

26 /40 — 52 kW

26/ 40 — 52 kW

26 / 40 — 52 kW

26 / 40 — 52 kW

26/ 40 — 52 kW

oil flow

Weights:

Crane in standard version 1980 kg 2 120 kg 2 270 kg 2 400 kg 2 510 kg
without stanbilizers

Top-seat 105 kg 105 kg 105 kg 105 kg 105 kg
Frame attachments 40 kg 40 kg 40 kg 40 kg 40 kg
Stabilizer equipment 238 - 380 kg 238 - 380 kg 238 - 380 kg 238 - 380 kg 238 - 380 kg
Tank incl. oil 95 kg 95 kg 95 kg 95 kg 95 kg

1) Lifting capacity at + 16-22° inner boom position
Hubkapazitat bei + 16-22° Hubraumposition
Capacité de levage avec un angle de fléche de + 16-22°
Hefcapaciteit bij een hefarmhoek van + 16-22°
Prestazione con braccio principale da + 16-22°

2) Incl. hose and pipe kit
Inkl. Rohr und Schlauchsatz
Avec kit de tuyauteries
Met slang- en leidingset
Con attivazioni idrauliche

3) Rotation space needed - see general dimensions
Schwenkenradius - siehe Masskizze
Espace necescaire pour la rotation - voyez croquis cote
Benodigde draairuimte - zie hoofdafmeetingen
Ingombro in rotazione - vedi dimensioni
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