Elektro-Geh/Stand-Gabelhubwagen

Elektro Deichsel Hubwagen mit Fahrerstand-Plattform. Plattform klappbar. Fahrantrieb mit Drehstromtechnik (AC) garantiert kraftvolle und hohe Leistung.
Entwickelt fir den Transport von Lasten auf langen Strecken, sowie fiir die Be- und Entladung an der Rampe und im LKW. Durch die groBen Batteriekapa-
zitaten ergiben sich optimale Laufzeiten.
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Hersteller
Typenzeichen des Hersteller

Antrieb: E (Elektro)

Bedienung: T(Hand) S(Lenkrad A (Geh) P(Stand R(Sitz)

Tragkraft Q(t)
Lastschwerpunkt ¢ (mm)
Lastabstand X (mm)

4 Radstand Y (mm)
2.1 Eigengewicht (inkl.Batterie) Kg
2.2 Achslast (mit Last) vorne/hinten Kg
2.3 Achslast (ohne Last) vorne/hinten Kg
x Bereifung: plt(Polyurethan) vik(Vulkollan)
g ReifengréRe vorne mm
E ReifengréRe hinten mm
5 ReifengréRe Stiirtzrad mm
5 Reifen: Anzahl vorn/hinten (x=angetrieben)
Spurweite vorne b10
5 Spurweite hinten b 11
3 44 Hup h3 (mm)
g 4.9 Hohe Deichsel in Fahrstellung( min / max ) h14 (mm)
ﬁ 4.15 Hohe abgesenkt h13 (mm)
E 4.19 Gesamtlange 11 (mm)
£84.20 Lange einschlieRlich Gabelriicken 12 (mm)
4.21 Gesamtbreite b1/b2 (mm)
4.22 Gabelzinkenmale slell
4.25 Mah tiber Gabeln b5 (mm )
4.32 Bodenfreiheit mitte Radstand mit Last m2 (mm)
4.33 Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 Aufnahmeseite 1200 Ast3 (mm)
4.34  Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 Aufnahmeseite 800 Ast3 (mm)
4.35 Wenderadius Wa (mm)
5 Fahrgeschwindigkeit mit / ohne Last Km/h
5 Hubgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s
§> Senkgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s
% Steigfahigkeit ( S2 30 min ) %
9 max. Steigfahigkeit ( S2 5 min ) %
Betriebsbremse M ( mechanisch ) | ( hydraulisch ) IV ( generatorisch )
6.1  Fahrmotor, Leistung S2 60 min Kw
6.2 Hubmotor, Leistung S3 15% Kw
6.3 Batterie nach DIN 43531 /35/36 A, B, C, nein
6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat K5 V/Ah
6.5 Batteriegewicht (x5 % ) Kg
8.1 Art der Fahrsteuerung
8.4  Schalldruckpegel am Fahrerohr dB(A)

Technische Daten nach VDI 2198
Vorbehaltlich produktionsbedingter und / oder technischer Anderungen.
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Lastrollen tandem

MaR {iber Gabeln 540 mm

MaR iiber Gabeln 670 mm
Antriebsrad aus Polyurethan
Servolenkung
Fahrerstand-Plattform mit Riickenlehne
Fahrerstand-Plattform “Ben Hur”
Kuhlhausausfiihrung

Aquamatik fiir Batterie
Elektronische Bremsung
Elektronische Steuerung
Elektromagnetische Parkbremse

mit

Er i
Hubabschaltung
Ubersetzung 13 km/h

s=standard

und autom.

o=optional

£
S
>
=
©
£
oT)
£
Q
=
S
=




