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La nueva serie AC Control B

Las carretillas de la serie AC Control B, han sido disefiadas con un bastidor robustecido
y fabricados para ofrecer una excelente estabilidad y una suave conduccion.

A

i

-~
1 F.
il

M La foto puede incluir equipo opcional.

Controlador ZAPI de alta tecnologia

El eficiente y contrastado controlador ZAPI, casi totalmente silencioso, de 8Khz
(alta frecuencia) proporciona funcionamiento sin problemas, deteccion de averias
y proteccion contra alta y baja tension y sobrecalentamiento.

Caracteristicas * Regeneracion: cambio de direccion, desaceleracion, frenado
* La eficacia del motor de corriente alterna es mayor que el de corriente continua en un 10%
* Uso mejorado, 3 modos operativos en un solo boton
* Modo H (Alto) modo N (Normal), modo E (Econdmico)
* Modo lento “tortuga”

02 CARRETILLAS ELEVADORA HYUNDAI



Potencia superior y optimo rendimiento

Facil funcionamiento y disefio ergonémico,
la serie AC Control B esta disefiada para
el agrado del conductor.

Caracteristicas de seguridad
en el mastil

Cuando las horquillas estan bajadas, una valvula
de control de descenso mantiene la velocidad
regulada. En caso de que se produzca un dafio
repentino en la tuberia hidraulica, la valvula de
seguridad de descenso evita la caida brusca

de las horquillas.

Cilindro de inclinacion m
Valvula
de control

) lvula de|| Bomba
Valvula de prioridad | hidrulica

control de
A

Cilindro de el

[ Unidad de
direccion asistida .3

Filtro

Cilindro de direccion

Valvula de seguridad de descenso

Sistema hidraulico avanzado

El sistema hidraulico, de Gltimo disefio y gran capacidad, incluye una
valvula de control de bajo nivel de ruido, reduce el tiempo de reaccion
durante el funcionamiento y aumenta la eficacia y la durabilidad.

Sistema Anti-retroceso en rampa, mayor velocidad
y pendiente superable

El sistema Anti-retroceso de ZAPI proporciona un funcionamiento
seguro sobre rampas y una capacidad excepcional de arranque en
pendientes. Con el motor de gran potencia obtendra mayor aceleracion,
mejor pendiente superable y mayor velocidad en cualquier terreno o
cuesta dificil.

A

4 ruedas con pivote central

El pivote central de las 4 ruedas
de reciente disefio permite que
la carretilla elevadora pueda
navegar con un radio de giro
extremadamente pequefo.

Velocidad de recorrido (MAX)

Modelo km/h
16B-7 17
18B-7 17
20B-7 17

Pendiente superable (MAX)

Modelo %
16B-7 16,4
18B-7 15,3
20B-7 13,7

Mayor angulo de inclinacion
del mastil

Utilizando el mayor angulo de
inclinacion del mastil de 5 grados
adelante y 7 grados atras, el operador
puede realizar trabajos de cargay
descarga de forma rapida y segura.

Sistema de frenos de disco en
bhaiio de aceite

El sistema de frenos de disco en bafio
de aceite practicamente no necesita
mantenimiento y esta integrado para
proteger del polvo y el agua.

Direccion asistida
completamente hidrostatica

Un sistema de direccion hidraulico
garantiza una direccion suave y
precisa que evita las inversiones
de giro.

OPSS (Sistema sensor de
la presencia del operador)

No es posible llevar a cabo el control
de inclinacion, elevacion y descenso
del méastil con el control apropiado si
el operador no se encuentra en
posicion normal. (opcional)

CARRETILLAS ELEVADORA HYUNDAI 03




Volante regulable
El volante se ajusta con una palanca

situada a la derecha, para que el
operador pueda colocarlo en la
posicion que le resulte mas comoda.

Palanca de direccion

de facil control

La palanca para marcha adelante
y atras con control tactil permite

mantener el facilmente control
del equipo.

Interruptor multifuncional

Gracias a la palanca de maniobra
integrada, las luces y el claxon se
accionan comodamente.

Respuesta rapida de las palan-
cas de mando de funcionamiento

Sélo es preciso un minimo esfuerzo
por parte del operador para un
control preciso, seguro y productivo.

04

Gran visibilidad para una conduccion segura

El trabajo se realiza con mayor seguridad y precision gracias
a una vision mas amplia.

Ajuste perfecto

El puesto de conduccion, de disefio ergonémico, permite que
el conductor seleccione la posicion de trabajo mas comoda.

Posicidn optima del pedal
Basado en disefio ergondmico, el
acelerador y los pedales de freno
estan dptimamente situados para
que el operador trabaje con la
maxima comodidad.

Asiento con suspension
facilmente ajustable

Un asiento atractivo, ajustable y ergonémico,
proporciona gran comodidad, seguridad y
durabilidad.

*0pciones: cinturdn de seguridad, reposabrazos, sujecion para caderas.



16/18/20B -7,

Trabajo con comodidad

El disefio ergonémico reduce el cansancio
y aumenta la eficacia del operador.

Caracteristicas del sistema de control AC

* Excelente capacidad de control
- Varios modos de funcionamiento segun las condiciones de trabajo
- Modo H (Alto) modo N (Normal), modo E (Econdmico)
- Modo lento “tortuga”
- Balanceo lento en rampas y arranque en pendientes
* Eficacia del sistema mejorada: excelente regeneracion y eficacia
mejorada del motor
 Costes de mantenimiento més bajos: menos desgaste para las piezas
del corazon del motor de CA (sin conmutadores ni escobillas del motor)
¢ Mayor durabilidad con un motor de CA sellado

M La foto puede incluir equipo opcional.

Cajon de almacenaje y porta botellas

Los espacios de almacenaje adicionales estan situados en el interior
- —_— Pantalla LCD de autodiagnostico del espacio operativo para mayor comodidad.

La pantalla LCD tiene un sistema retro-
iluminado para proporcionar una vision
clara del funcionamiento del sistema
en todas las circunstancias. La pantalla
proporciona informacion sobre errores
de funcionamiento, averias del sistema,
nivel de la bateria, contador horario,
velocidad y modo seleccionado, ademas de otras funciones. (Autodiagnostico /
Contrasefia del usuario / Unidad de velocidad)

Botones del teclado

Se puede seleccionar con facilidad el modo de funcionamiento segan las
condiciones de trabajo.
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Diseio simple y de gran durabilidad

La disposicion ideal de los componentes asegura facilidad
de acceso y de mantenimiento.

]

Bastidor iinico de gran resistencia

Con un disefio basado en un preciso analisis estructural, el bastidor de tipo
(nico de gran resistencia garantiza durabilidad y sequridad.

M La foto puede incluir equipo opcional.

Gran proteccion para Freno de estacionamiento Gran plataforma y agarre Faro de seguridad trasero
el conductor El freno de estacionamiento de tipo Un escalén completamente “abierto” Los faros combinados traseros con
La proteccion para el conductor palanca requiere menos esfuerzo por y un gran asa de manos garantizan indicadores direccionales, luces

parte del operador para fijarlo. facil acceso al asiento. traseras y luces de freno estan
colocados para ofrecer un nivel alto
de seguridad.

cumple las normativas EEC y ANSI y
protege al operador durante trabajos
peligrosos.

Motores de CA de gran calidad

Los motores sellados aumentan |a durabilidad. Al haber menos
piezas de desgaste en el motor de CA se reducen los costes de
mantenimiento y aumenta la fiabilidad.

Junta térica

sitivo de bloqueo ORFS (junta térica frontal)

a bateria El tubo de tipo ORFS evita las fugas
de aceite hidraulico.

m
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Mantenimiento y funcionabilidad faciles

Caja de fusibles centralizada
para facil mantenimiento

B

h

Tapon-nivel del tanque
de aceite

Facil reemplazo de la bateria

El cambio de la bateria se realiza facilmente gracias a un compartimento oscilante y una proteccion para el
conductor ranurada.

Sensor de giro

Motor hidraulico Palanca de desconexion Nivel de aceite de frenos
de la bateria de facil comprobacion

Convertidor CC-CC

El convertidor CC-CC, cumple ULy CE, con
proteccion contra cortocircuitos, sobrecarga
y polaridad inversa.

) Faros delanteros y luz de trabajo
trasera de gran intensidad
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Especificaciones del mastil (16/18B-7)

Altura total

Méxima altura

Elevacion libre mm

Angulu de inclinacion

Capacidad de carga sin
desplazamiento lateral

Capacidad de carga con
desplazamiento lateral

Peso del camion

Tipo de mastil (desc;[rll]dldo) e :l(:'r‘qwlla Con proteccion Sin prateccion Hacia ade(lgz:?srzacia atrds é 5[(124rn;::nc§rz: Lo # S?EE::TETE; o (desll:; “

168-7 | 18B-7 | 16B-7 | 18B-7 | 16B-7 | 18B-7 | 16B-7 | 18B-7 | 16B-7 | 18B-7 | 16B-7 | 18B-7 | 16B-7 | 18B-7 | 16B-7 | 18B-7

vso | i | oo | ms | ms | w5 | 1% | 1% | 135 | 5/7 | 57 | 60 | s | 150 | 1650 | 2957 | 3157

vao | ww | em | w5 | ms | 1% | 1% | 1% | 185 | 5/7 | §/7 | @0 | s | 150 | 1650 | 200 | 3170

Vao | o | @0 | W5 | M5 | 1% | 1% | 1% | 1% | 5/7 | 5/7 | 60 | E | 150 | 1650 | 290 | 3190

oy V0| 20| om0 | ®E | ®B | 1% | 1B | 1% | 1% | 87 | 57 | W0 | 7 | 180 | 160 | ;09 | 309
e | VIS0 | 20 | mw | ¥5 | ¥ | 1% | 135 | 185 | 185 | 57 | 57 | 60 | 1% | 150 | 1650 | 02 | 322
| VIO | om0 | om0 | w5 | @5 | W | 1B | 1B | 1% | 57 | 57 | W0 | W | 150 | 1650 | 3% | 33
Vio | w0 | mm | W5 | M5 | 1% | 1% | 1% | 1% | 5/7 | 5/7 | 60 | 1 | 150 | 1650 | 3059 | 3259

viso | w0 | mm | &5 | &5 | 1% | 1% | 1% | 1% | 5/5 | §/5 | 5 | 7 | Uk | 60 | 3B | 33

VSO | W0 | am | W5 | W5 | 15 | 1% | 1% | 1% | 5/5 | 55 | W5 | 75 | 1385 | 165 | 3% | 3%

Vs | w0 | mm | %5 | S | 1% | 135 | 1% | 135 | 5/5 | 5/5 | w5 | 0 | 135 | 140 | 318 | 3388

0| 0 | 0 | ¥% | @ | 763 | 763 | 164 | 1264 | 5/5 | 5/5 | 60 | 70 | 150 | 1650 | 307 | 307

THOO | B0 | 0 | 4% | M | 863 | 863 | 134 | 134 | 5/5 | 5/5 | 60 | s | 150 | 1650 | 32 | 32

TR0 | W0 | g0 | M% | 4% | %63 | %63 | B4 | 464 | 5/5 | 5/5 | 180 | UH | W0 | 1650 | 342 | 3w

ooy 0| IO | W0 | W% | EB | 106 | 106 | e | M4 | 5/5 | 5/5 | 5 | U | W0 | 180 | 3§ | 3
ie | TR0 | 2 | um | 4% | 4% | W3 | M3 | 164 | 4 | 5/5 | 5/5 | 0 | 1% | W5 | 160 | 3167 | 337
eme] TR0 | 2 m 5035 503 126 | 126 | 174 | 174 | 5/5 | 5/5 1475 1725 13% 165 | 3187 3387
TS0 | W0 | MM | W% | EH | W6 | W6 | 194 | 199 | 5/5 | 5/5 | 13 | W5 | 1% | 135 | 325 | %

TROO | %0 | KM | 6% | 6B | 613 | 613 | 24 | 204 | 5/5 | §/5 | 00 | 0 | %0 | 0 | 38 | 368

TR | W0 | M | 6% | G | 1813 | 1813 | 284 | B4 | 5/5 | §5 | &0 B | 80 | 80 | B | 3/

THOO | W0 | Wm | M5 | M | 213 | 213 | %M | %4 | 5/5 | 55 | 6% 5 | 65 | &5 | 369 | 369

Especificaciones del mastil (20B-7)

* Estandar

Altura total

Méxima altura

Elevacion libre mm

Angulo de inclinacion

Capacidad de carga sin
desplazamiento lateral

Capacidad de carga con
desplazamiento lateral

Peso del camion

Tipo de mastil (descr:;dlm el r';?]:qlll"a Con proteccion Sin proteccion Hacia ade(lg;atg[;st:acia atras g 5?&"::??3?: i J 5?34"::’"'1?;:?; 10 (desl:; v

2087 2087 2087 287 2087 287 2087 2087

V250 1729 2530 140 190 5/7 2000 1890 3269

vao 1829 7% 140 140 5/7 2000 1890 2283

V300 1979 3030 140 140 5/7 2000 1890 3302

v | VB 229 330 10 140 5/7 200 1690 )
Tl | V350 9 3530 140 140 5/7 2000 1890 335
il V310 2 373 140 140 5/7 2000 1890 348
Va0 79 1030 140 140 5/7 2000 1890 7

Va0 2829 4530 140 10 5/5 1925 1825 3%

V500 3079 5030 140 140 5/5 1850 1770 468

V550 3329 5530 140 10 5/5 1775 1715 3501

TR0 1779 370 m 1278 5/5 1975 1865 3419

TF00 1879 100 &7 1378 5/5 1925 1825 35

T30 1979 130 971 1478 5/5 1875 1785 455

v | TFAED am 150 1077 1578 5/5 1850 1760 70
iive | TF470 21 170 "z 1628 5/5 1825 1745 U7
e | TFA00 9 5040 1227 1728 5/5 1775 1705 49
TFS50 u 5540 127 1928 5/5 1700 1630 3537

TR0 %29 6040 1627 2% 5/5 1350 1290 3601

TF60 229 6540 1827 278 5/5 1300 1240 3645

TFI0D 3029 700 oy 228 5/5 950 ) 3681

08 CARRETILLAS ELEVADORA HYUNDAI
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Desplazamiento lateral Horquillas con bisagras

s P2AA

Pinza para cajas Solera para palés

Cuchara hidraulica

Pinza para bidones

Horquillas giratorias

Pinza para bala

“Push-pull”

Extensor de carga

Estahilizador de carga

Posicionador de horquilla

e Mastiles

Mastil de 2 etapas (altura maxima de la horquilla) (mm)
2500/ 2700/ 3000 / 3300 / 3500 / 3700 / 4000 /
4500/ 5000 / 5500

Mastil de 3 etapas (altura maxima de la horquilla) (mm)
3700/ 4000 / 4300 / 4500 / 4700 / 5000 / 5500 /
6000/ 6500/ 7000

Articulos opcionales

¢ Desplazamiento lateral
Desplazamiento lateral, desplazamiento lateral integrado
¢ Horquillas
Horquilla larga
-35x 100 x 900/ 1000/ 1050 / 1150 / 1200 / 1350 / 1500
- 40 x 100 x 900/ 950 / 1000/ 1050/ 1150 / 1200/ 1350 /
1500/ 1600

Valvulas y mangueras

De tipo 3 bobinas internas y 4 bobinas internas

Tension doble: 36/48 Voltios

Almacenamiento en frio: en zona de trabajo hasta -30°C
ULy CE: “E" y “EE" tipo UL

Control tactil

Neumaticos

Cubierta solida, sin marcaje, semineumatica

CARRETILLAS ELEVADORA HYUNDAIO9
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Dimensiones Especificaciones

Identificacion

Vs

1.1 Fabricante HYUNDAI HYUNDAI HYUNDAI
1.2 Tipo 16B-7 18B-7 20B-7
1.3 Alimentacion: eléctrica(bateria o red), diesel, gasolina, gas combustible, manual Eléctrico Eléctrico Eléctrico
1.4 Tipo de funcionamiento: mano, peatdn, de pie, sentado, recogedor del pedido Sentado Sentado Sentado
1.5 Capacidad de carga / carga nominal Qft) 1600 1750 2000
1.6 Distancia del centro de carga cmm 500 500 500
1.8 Distancia de carga, centro del eje propulsor a la horquilla xmm 360 360 365
1.9 Distancia entre ruedas ymm 1355 1440 1440
3 Pesos
. % 2.1 Peso normal kg 2995 3195 3300
= = 2.2 Cargamento del eje, con carga delantera / trasera kg 4094 /501 4403 /592 4724576
2.3 Cargamento del eje, sin carga delantera / trasera kg 1463 /1532 1513/1682 1513/1787
Ruedas, chasis
3.1 Neuméticos: de caucho solido, superelasticos, nueméticos, poliuretano Stper elastico Stiper elastico Stiper elastico
3.2 Tamafio de los neumiticos, delanteros ( & x anchura) 18x7-8 18x7-8 200/50-10
3.3 Tamafio de los neumiticos, trasero ( & x anchura) 16x6-8 16x6-8 16x6-8
3.5 Ruedas, nimero delantera / trasero (x = ruedas motrices) 2x/2 2x/2 2x/2
3.6 Anchura de oruga, delantra mm 895 895 905
3.7 Anchura de oruga, trasera mm 880 880 880
Dimensiones bésicas
4.1 Inclinacion hacia adelante / atrasde la carretilla del mastil (a/A) grados 5/7 5/7 5/1
4.2 Altura bajada del méstil (estandar) h1 mm 2120 2120 2129
4.3 Elevacion libre h2 mm 135 135 140
4.4 Altura de elevacion (estandar) h3mm 3300 3300 3300
4.5 Altura extendida del méstil (estandar) h4 mm 4332 4332 4332
4.7 Altura (cabina) de la proteccion de la carga para el conductor h5 mm 1970 1970 1980
4.8 Altura del asiento / altura de pie h7 mm 920 920 930
4.12 Altura de acoplamiento h10 mm 250 250 250
4.19 Longitud total 11 mm 2931 3016 3031
4.20 Longitud hasta la cara de las horquillas 12mm 2031 2116 2131
4.21 Anchura total b1 mm 1100 1100 1105
4.22 Dimensiones de la horquilla (tipo gancho) SxExLmm 900x 100 x 35 900 x 100 x 35 900 x 100 x 40
4.23 Carretilla de la horquilla 1502328, clase / tipo A, B A A IIA
4,24 Anchura de la carretilla de la horquilla b3 mm 980 980 980
4.31 Distancia libre al suelo, con carga, debajo del mastil mi mm 85 85 94
4.32 Distancia libre al suelo, centro de la distancia entre ruedas m2 mm 90 90 100
4.33 Anchura del pasillo para palés 1000 x 1200 transversal (L x A) Astmm 3370 3455 3465
4.34 Anchura del pasillo para palés 800 x 1200 longitudinal (L x A) Astmm 3190 3275 3285
4.35 Radio de giro Wamm 1685 1770 1780
4.36 Distancia mas pequeia entre los puntos de pivote mm - -
Datos de rendimiento
5.1 Velocidad de traslacion, con carga / sin carga (48V) km/h 16/17 16/17 16/17
(36V) km/h 15/16 15/16 15/16
5.2 Velocidad de elevacion, con carga/ sin carga (48V) mm/seg 410/600 410/600 410/600
(36V) mm/seg 330/500 330/500 330/500
5.3 Velocidad de bajada, con carga / sin carga mm/seg 500/ 450 500/ 450 500/ 450
L ) 5.5 Fuerza de traccion, $2 30 min. (cargado) N - - -
(descargado) N - - -
5.6 Méxima fuerza de traccion, $2 5 min. (cargado) N 15102 15190 14367
(descargado) N 14759 14710 14043
5.7 Rendimiento en gradiente, S2 3 min. (cargado) % - -
(descargado) % - - -
5.8 Méximo rendimiento en gradiente, S2 5 min. (cargado) % 295 215 25
5.10 Freno principal - Hidraulico Hidraulico Hidraulico
Motor- E
6.1 Clasificacion del motor de traslacion S2 60 min. (48V/36 V) kw 44/35 x2 44/35 x2 44/35 x2
6.2 Clasificacion del motor de la bomba a $3 - 15% (48V//36V) kW 158/99 158/99 158/9,9
6.4 Capacidad nominal de la bateria (48V/36V) Ah 48 /505 48 /585 48/585
6.5 Peso de la bateria (min.) kg 7o 835 835
Dimensiones de la bateria L/ A/H mm 990/545/636 990/ 630/ 636 990/630/ 636
Otros datos
8.1 ‘ Tipo de control de la transmision ‘ AC ‘ AC ‘ AC

Los equipamientos de serie y opcional pueden estar sujetos a modificacion. Para més informacion consulte a su distribuidor Hyundai.
La maquina reproducida puede variar con arreglo a las especificaciones territoriales. Las especificaciones pueden estar sujetas a cambios sin previo aviso.

POR FAVOR PONGASE EN CONTACTO CON
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