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La nuova serie B con controllo AC

Progettati con un telaio solido e costruiti per garantire una stabilita eccellente e un
funzionamento regolare, i carrelli elevatori della serie B con controllo AC sono macchine
robuste e ad elevate prestazioni, davvero instancabili!

i

\

LR A\

ustrare configurazioni opzionali della macchina.

Controller ZAPI ad alta tecnologia

Il controller ZAPI, efficiente, estremamente silenzioso, a 8Khz (alta frequenza), assicura funzionamento agevole,
ricerca guasti immediata e protezione da alto e basso voltaggio e surriscaldamento.

Caratteristiche ¢ Rigenerazione: Cambio direzione, decelerazione, impianto frenante
« Efficienza del motore AC maggiore di quella del motore DC (10%)
* Modalita di utilizzo perfezionate
 Modalita H (High), modalita N (Normal), modalita E (Economic)
* Modalita tartaruga

02 HYUNDAI CARRELLI ELEVATORI




Potenza superiore e prestazioni eccezionali

Grazie al funzionamento semplice e regolare,

all'efficienza e al design ergonomico i carrelli elevatori

della Serie B con controllo AC sono in grado di
soddisfare tutte le vostre necessita.

Sicurezza delle forche

Durante I'abbassamento delle forche un'apposita
valvola ne controlla |a velocita. Una valvola di
sicurezza impedisce che le forche si abbassino
improvvisamente in caso di guasto all'impianto
idraulico.

Cilindro

brandeggio m
Valvola
di comando|

Valvola comando

Cilindro

alvola di || Pompa
priorita | idraulica
sollevamento [ Gruppo

servosterzo I

Filtro

Cilindro sterzo

Valvola di sicurezza
abbassamento

Impianto idraulico all’avanguardia

Limpianto idraulico di ultima generazione, a elevata capacita, con valvola
di comando a bassa rumorosita, riduce il tempo di risposta durante il
lavoro e incrementa sia I'efficienza che la durata.

Sistema “anti-rollback”, maggiore velocita di traslazione
e migliori prestazioni in salita

Il sistema ZAP| permette di lavorare in sicurezza sulle rampe, evitando
il rischio di scivolamento all'indietro, e assicura una grande capacita

di partenza in salita. Il potente motore a resa elevata assicura maggiore
accelerazione, migliori prestazioni in salita e maggiore velocita di
traslazione su qualsiasi terreno sconnesso e in pendenza.

A

Rotazione del perno centrale

Il nuovo perno centrale consente al
carrello elevatore di ruotare con un
raggio di sterzata molto limitato.

Velocita di traslazione (MAX)

Modello km/h
16B-7 17
18B-7 17
20B-7 17

Pendenza superabile (MAX)

Modello %(gradi)
16B-7 16,4
18B-7 15,3
20B-7 13,7

Maggiore angolo di
inclinazione del montante

Utilizzando I'angolo di inclinazione del
montante di 5° in avanti e 7°
all'indietro, I'operatore puo svolgere
le operazioni di carico e scarico
rapidamente e in totale sicurezza.

Sistema frenante a dischi

in bagno d'olio

Il sistema frenante a dischi in bagno
d'olio non necessita praticamente di

manutenzione e viene protetto al fine
di evitare I'ingresso di polvere e acqua.

Gruppo servosterzo
completamente idrostatico

Un sistema di sterzo a comando
idraulico garantisce una sterzata
flessibile e regolare, evitando
contraccolpi.

Sistema OPSS (Operator
Presence Sensing System)

Non & possibile comandare
I'inclinazione, il sollevamento e
I'abbassamento del montante

con il relativo comando quando
I'operatore non si trova nella normale
posizione di guida. (opzionale)
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Volante regolabile

Il timone puo essere regolato tramite
una leva collocata a destra
dell'operatore, in modo da consentire
all'operatore di trovare la posizione
pitl comoda.

Leva di direzione facile
da azionare

La leva di comando marcia avanti/
retromarcia azionabile con una semplice
pressione delle dita consente
all'operatore di mantenere |'attrezzatura
costantemente sotto controllo.

Interruttore multifunzione

La leva con interruttore multifunzione
consente all'operatore di azionare i
fari e l'avvisatore acustico con facilita.

Leve di comando
a risposta immediata

E’ sufficiente un minimo sforzo da parte
dell'operatore e i comandi rispondono
in modo preciso, sicuro ed efficace.

04

Ampia visuale per operazioni sicure

L'operatore é in grado di lavorare con maggiore precisione, in totale
sicurezza, grazie all'ampia visuale.

Adattabilita assoluta

Il design ergonomico della cabina consente all'operatore di scegliere
la posizione di lavoro pitt comoda, in modo da aumentare la produttivita.

Pedali in posizione ottimale

| pedali dell’acceleratore e del freno
sono posizionati in modo ergonomico
per garantire all'operatore il

massimo comfort.

Sedile a sospensione completamente
regolahile

Il sedile dal design gradevole ed ergonomico, facile da
regolare, assicura elevato comfort, sicurezza e durata.

* Optional: Cintura di sicurezza, braccioli, sostegno lombare



16/18/20B -7,

Comodo e semplice da usare

[l design basato sui pit moderni principi ergonomici riduce lo stress dell'operatore
e ne aumenta ['efficienza.

Caratteristiche del sistema di comando AC

e Qttima manovrabilita
- Varie modalita operative in funzione delle condizioni di lavoro
- Modalita H (High), modalita N (Normal), modalita E (Economic)
- Modalita tartaruga
- Rotolamento lento in salita e partenza in salita
* Maggiore efficienza del sistema: ottima rigenerazione ed efficienza
del motore migliorata
e Costi di manutenzione pil bassi: Meno parti soggette a usura all'interno
del motore AC (niente spazzole o commutatori)
¢ Maggior durata grazie al motore AC a tenuta stagna

M La foto potrebbe illustrare configurazioni opzionali della macchina.

Vano consolle e portabicchiere
Vani aggiuntivi sono posizionati all'interno della cabina e assicurano
- —_— Sistema di autodiagnosi con elevato comfort all'operatore.

monitor a cristalli liquidi

Il monitor a cristalli liquidi & retroillumi-
nato e i dati operativi sono quindi visibili
in qualsiasi condizione. Il monitor
fornisce informazioni sugli errori
operativi, gli errori di sistema, il livello
di carica della batteria, il contaore,

la velocita, la modalita selezionata e altre funzioni. (Autodiagnosi / Password
utente / Unita di velocita)

Pulsanti tastiera

L'operatore puo selezionare facilmente le modalita operative in funzione delle
condizioni di lavoro.
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Design semplice e a lunga durata

La disposizione ideale dei componenti assicura maggiore accessibilita e comodita durante gli interventi
di manutenzione.

=
—
=

P T e T

]

Monotelaio rinforzato

Progettato sulla base di accurate analisi strutturali, il monotelaio rinforzato
garantisce sicurezza e lunga durata.

M La foto potrebbe illustrare configurazioni opzionali della macchina.

Robusto tettuccio di protezione  Freno di stazionamento Pedana e maniglia di Faro posteriore di sicurezza
La robusta protezione di sicurezza é Il freno di stazionamento di tipo a grandi dimensioni | fanali posteriori combinati,
conforme alle normative CEE e ANSI ginocchiera richiede minor sforzo Un‘ampia pedana aperta e una grande comprendenti indicatori di direzione,
e protegge |'operatore durante i lavori  da parte dell'operatore. maniglia garantiscono un facile luci posteriori e luci di stop sono

pid pericolosi. accesso al sedile dell'operatore. posizionati in modo da garantire

la massima sicurezza.

Motori AC di elevata qualita

| motori chiusi assicurano maggiore durata. Il numero ridotto di parti
soggette a usura nei motori AC riduce i costi di manutenzione e

- aumenta |'affidabilita.
0ring

sitivo di Guarnizioni ORFS
ccaggio batteria (0-Ring Face Seal)

Le tubazioni con guarnizioni ORFS
evitano perdite di olio idraulico.

m
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Facilita di manutenzione

Scatola fusibili centralizzata,
facile da controllare

AT\ R

h

Apertura serbatoio olio

Batteria facile da sostituire

La sostituzione della batteria risulta facilitata grazie a un vano ribaltabile verso I'alto e a una protezione superiore
con fessura.

Sensore di sterzo

Motore idraulico Leva di scollegamento Livello olio freni facile
della batteria da controllare

Converter Convertitore DC-DC

Il convertitore DC-DC, conforme alle norme UL e CE,
assicura la massima protezione contro cortocircuiti,
sovraccarichi e inversione di polarita.

) Fanali anteriori e faro
di lavoro posteriore luminosi
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Specifiche del montante (16/18B-7)

Altezza totale in posizione

Altezza massima

Altezza libera mm

Angolo dii

&

)

Portata senza spostamento

Portata con spostamento

Peso senza carico

Tipo di montante Essaan (DB Con poggiacarichi standard Senza poggiacarichi LA e :gu e e :go e g
16B-7 18B-7 16B-7 18B-7 16B-7 18B-7 16B-7 18B-7 16B-7 18B-7 16B-7 18B-7 16B-7 18B-7 16B-7 | 18B-7
V250 1720 1720 2525 2525 135 135 135 135 5/1 5/1 1600 1750 1500 1650 2951 3157
V270 1820 1820 025 2% 135 135 135 135 51 5/17 1600 1750 1500 1650 2910 3170
V300 1970 1970 3025 3025 135 135 135 135 5/1 5/1 1600 1750 1500 1650 2990 3190
Atezza * V330 220 220 3325 305 135 135 135 135 5/7 5/17 1600 1750 1500 1650 3009 3209
libera V350 20 220 3525 3525 135 135 135 135 5/1 5/1 1600 1750 1500 1650 3022 3222
et vao | om | mm | W | s 135 135 135 1% | 51 | 5/7 0 | 10 | 1500 | 1650 | 3036 | 3236
V400 2170 2110 4025 4025 135 135 135 135 5/1 5/1 1600 1750 1500 1650 3059 3259
V450 220 2820 4525 4525 135 135 135 135 5/5 5/5 1525 1750 1435 1650 3123 3323
/500 3070 3070 5025 5025 135 135 135 135 5/5 5/5 1475 1725 1385 1635 3156 3356
\/550 320 3320 5525 5525 135 135 135 135 5/5 5/5 1425 1500 1345 1420 3188 3388
TF310 1 1710 37135 3135 763 763 1264 1264 5/5 5/5 1600 1750 1500 1650 3107 3307
TF400 1870 1870 4035 4035 863 863 1364 1364 5/5 5/5 1600 1750 1500 1650 3122 3322
TF430 1970 1970 433 433 963 963 1464 1464 5/5 5/5 1550 1750 1450 1650 3142 3342
TF450 2070 270 453 453 1063 1063 1564 1564 5/5 5/5 1525 1750 1440 1650 3157 3357
Im:'::’i“" TF470 120 720 4735 4735 3 3 1614 1614 5/5 5/5 1500 1750 1415 1650 3167 3367
3livelli TF500 20 220 5035 5035 1216 1216 ma M4 5/5 5/5 1475 1725 1395 1625 3187 3387
TF550 240 220 5535 5535 1416 1416 1914 1914 5/5 5/5 1375 1425 1295 1335 3225 3425
TF600 2620 2620 6035 6035 1613 1613 2114 2114 5/5 5/5 1000 1000 930 930 3288 3488
TF650 220 2820 6535 6535 1813 1813 2314 2314 5/5 5/5 950 950 890 890 3332 3532
TF700 3020 3020 1035 7035 2013 2013 2514 2514 5/5 5/5 675 675 625 625 3369 3569

* Standard

Specifiche del montante (20B-7)

Altezza totale in posizione

Altezza massima

Altezza libera mm

Angolo di incli

e

Portata senza spostamento
laterale 500 mm LC

Portata con spostamento
laterale 500 mm LC

Peso senza carico

Tipo di montante ghizszay kel Con poggiacarichi standard Senza poggiacarichi LRI kg kg ks

20B-7 20B-7 20B-7 20B-7 20B-7 20B-7 20B-7 20B-7

V250 1729 2530 140 140 5/7 2000 1890 3269

V210 1829 7730 140 140 5/7 2000 1890 3283

V300 1979 3030 140 140 5/7 2000 1890 302

Ao | V30 2129 330 140 140 5/1 2000 1890 k<17)
Jibera | V350 29 330 140 140 5/7 2000 1890 3335
et | 310 B9 3730 140 140 5/7 2000 1890 3348
V400 279 4030 140 140 5/7 2000 1890 k<)

V450 2829 4530 140 140 5/5 1925 1825 336

V500 079 5030 140 140 5/5 1850 1770 3468

V550 89 5530 140 140 5/5 1775 1715 3501

TF370 1779 3740 m 1278 5/5 1975 1865 319

TF400 1879 4040 g 1378 5/5 1925 1825 435

TF430 1979 4340 an 1478 5/5 1875 1785 3455

TF450 279 4540 1077 1578 5/5 1850 1760 370

s | TR470 1 4740 1127 1628 5/5 1825 1745 79
3livelli | TF500 9 5040 1221 1728 5/5 1775 1705 3499
TF550 2429 5540 1427 1928 5/5 1700 1630 337

TF00 229 6040 1627 218 5/5 1350 1290 3601

TF650 2829 6540 1827 2328 5/5 1300 1240 3645

TF700 3029 7040 2027 2528 5/5 950 900 3681

08 HYUNDAI CARRELLI ELEVATORI
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AHC

16B-7 Montante a V 18B-7 Montante a V 20B-7 Montante a V
n n n
kg 2000 — V250 kg 2000 — V250 kg 2500 — V250
] 1800 210 ] 1800 — 210 ] — 210
1600 V300 1600 V300 2000 V300
I 1400 I 1400 I
I m — V330 I mo — V330 I . — V330
o — V350 o — V350 H — V350
= 80 — V370 = 80 — V370 £ 1000 — V370
£ o —vi B —v0 £ — Va0
0 — V50 a0 — V50 50 — V50
200 200
, — V500 , — V500 , — V500
500 600 700 800 900 1000 1100 1200 — \/550 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 — \/550 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 — \/550
BARICENTRQ = = s s s e i) BARICENTRQ == s s s M) BARICENTRQ == e s s s M
16B-7 Montante a TF 18B-7 Montante a TF 20B-7 Montante a TF
n " "
kg 2000 —TR10 kg 2000 —TR10 kg 2500 —TF370
] 1600 ~—TF400 ] 1600 ~—TF400 ] ~—TF400
10 TR0 10 TR0 w0 TR0
I 1400 I 1400 I
| —Trs0 | —Trs0 | —TF450
I 1200 I 1200 I 1500
i —TFH40 i —TF410 ; x —TH40
E) o —TF500 EY) —TF500 = 100 —TF500
S o i —TB5 & —TFs50
0 — TF600 o — TF600 50 — TF600
200 200
. ~—TFG50 . ~—TFG50 , ~—TFG50
500 600 700 800 90 1000 1100 1200 —TF700 500 600 700 800 90 1000 1100 1200 —TF700 500 600 700 800 90 1000 1100 1200 —TF700
BARICENTRQ == o s s s M) BARICENTRQ == s s s Y BARICENTRQ = = e s s s I

Dispositivi vari

Spostamento laterale Forche ribaltabili Benna ribaltabile Forche girevoli Push Pull Stabilizzatore di carico

Pinza per scatole Ribaltamento pallet Pinza per fusti Pinza per balle Sbraccio forche Posizionatore forche

Dotazioni opzionali

¢ Montante . Spostamento laterale . * Valvole e tubazioni
Montante in 2 livelli (altezza massima forche) (mm) Spostamento laterale, spostamento laterale incorporato Interne a 3 elementi e interne a 4 elementi
2500/ 2700/ 3000 / 3300 / 3500 / 3700 / 4000 / : o Forche .+ Doppio voltaggio: 36/48 Volt
4500/ 5000 / 5500 Forche lunghe :» Scomparto termico: Area di lavoro fino a -30°C
Montante in 3 livelli (altezza massima forche) (mm) -35x 100 x 900/1000/ 1050/ 1150/ 1200/ 1350 /1500 UL&CE: UL “E" e CE
3700/ 4000/ 4300 / 4500 / 4700 / 5000 / 5500 / - 40 x 100 x 900/ 950 / 1000/ 1050/ 1150/ 1200/ 1350/  : » Comando con semplice pressione delle dita
: ¢ Pneumatici

6000/ 6500 / 7000 1500/ 1600
: Pneumatici pieni, gomme cushion, non-marking

HYUNDAI CARRELLI ELEVATORI09
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Specifiche tecniche

Identificazione

~

1.1 Produttore HYUNDAI HYUNDAI HYUNDAI
1.2 Modello 16B-7 18B-7 20B-7
1.3 Alimentazione: elettrica (batteria o rete), diesel, benzina, carburante, gas, manuale Elettrico Elettrico Elettrico
1.4 Tipo di funzionamento: manuale, a pedale, da terra, seduto, commissionatore Seduto Seduto Seduto
1.5 Portata / carico nominale Q 1600 1750 2000
1.6 Distanza dal baricentro ¢ mm 500 500 500
1.8 Distanza di carico, dal centro dell'asse motore alla forca xmm 360 360 365
1.9 Interasse ymm 1355 1440 1440
3 Pesi
. % 2.1 Peso di servizio kg 2995 3195 3300
= = 2.2 Carico assale, carico anteriore / posteriore kg 4094 /501 4403 /592 4724 /576
2.3 Carico assale, scarico anteriore / posteriore kg 1463 /1532 1513/1682 1513/1787
Ruote, telaio
3.1 Pneumatici: in gomma pieni, superelastici, ad aria, poliuretano Superelastico p p
3.2 Dimensioni pneumatici, anteriori ( & x larghezza) 18x7-8 18x7-8 200/50-10
3.3 Dimensioni pneumatici, posteriori ( @ x larghezza) 16x6-8 16x6-8 16x6-8
3.5 Ruote, numero anteriori / posteriori (x = ruote non motrici) 2x/2 2x/2 2x/2
3.6 Larghezza cingolo, anteriore mm 895 895 905
3.7 Larghezza cingolo, posteriore mm 880 880 880
Dimensioni base
4.1 Inclinazione avanti / indietro montante (a/B) gradi 5/7 5/1 5/7
4.2 Altezza montante abbassato (standard) h1 mm 2120 2120 2129
4.3 Altezza libera h2 mm 135 135 140
4.4 Altezza di sollevamento (standard) h3 mm 3300 3300 3300
4.5 Altezza montante esteso (standard) h4 mm 4332 4332 4332
4.7 Altezza tetto protezione (cabina) dal suolo h5 mm 1970 1970 1980
4.8 Altezza sedile h7 mm 920 920 930
4.12 Altezza di accoppiamento h10 mm 250 250 250
4.19 Lunghezza totale 11 mm 2931 3016 3031
4.20 Lunghezza totale al dorso forche 12mm 2031 2116 2131
4.2 Larghezza totale b1 mm 1100 1100 1105
4.22 Dimensioni forche SxExLmm 900 x 100 x 35 900 x 100 x 35 900x 100 x 40
4.23 Carrello forche IS0 2328, classe / tipo A, B A A IIA
4.24 Larghezza carrello forche b3 mm 980 980 980
4.31 Luce libera al suolo, carico, sotto il montante mlmm 85 85 9%
4.32 Luce libera al suolo, centro interasse m2mm 90 90 100
4.33 Larghezza passaggio per pallet 1000 x 1200 in senso trasversale (L x L) Astmm 3310 3455 3465
4.34 Larghezza passaggio per pallet 800 x 1200 in senso longitudinale (L x L) Astmm 3190 3215 3285
4.35 Raggio di sterzata Wa mm 1685 1770 1780
4.36 Distanza dalla punta del perno pidl piccolo mm - -
Dati prestazionali
5.1 Velocita di traslazione, carico / scarico (48V) km/h 16/17 16/17 16/17
(36V) km/h 15/16 15/16 15/16
5.2 Velocita di sollevamento, carico / scarico (48V) mm/sec 410/600 410/600 410/600
(36V) mm/sec 330/500 330/500 330/500
5.3 Velocita di abbassamento, carico / scarico mm/sec 500/ 450 500/ 450 500/ 450
L ) 5.5 Forza di trazione alla barra, S2 30 min (carico) N - - N
(scarico) N - - -
5.6 Max. forza di trazione alla barra, $2 5 min (carico) N 15102 15190 14367
(scarico) N 14759 14710 14043
5.7 Prestazioni in pendenza, S2 3 min (carico) % - - -
(scarico) % - - -
5.8 Max. prestazioni in pendenza, S2 5 min (carico) % 295 215 25
5.10 Freno di servizio - Idraulico Idraulico Idraulico
Motore elettrico
6.1 Regime nominale motore principale S2 60 min (48V// 36 V) kW 44/35 x2 44/35 x2 44/35 x2
6.2 Regime nominale motore pompa S3 - 15 % (48V/36 V) kW 158/99 158/99 158/99
6.4 Capacita nominale batteria K5 (48V/36V) Ah 48 /505 48 /585 48/585
6.5 Peso batteria (min) kg 710 835 835
Dimensioni batteria L / La /H mm 990/545/636 990/ 630/ 636 990/630/ 636
Altri dati
8.1 ‘ Tipo di trasmissione ‘ AC ‘ AC ‘ AC

La dotazione standard e quella opzionale possono essere differenti. La macchina raffigurata puo variare secondo le specifiche internazionali.
Tutte le misure per gli USA sono arrotondate al valore pili vicino in pound o inch. Materiali e specifiche possono essere modificati senza preavviso.

S| PREGA DI CONTATTARE





<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile ()
  /CalRGBProfile (Apple RGB)
  /CalCMYKProfile (U.S. Sheetfed Coated v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.3
  /CompressObjects /Off
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket true
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends false
  /DetectCurves 0.1000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 524288
  /LockDistillerParams true
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize false
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Remove
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile (None)
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 150
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 150
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 2400
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /PDFX1a:2001
  ]
  /PDFX1aCheck true
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError false
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox false
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (GWG_GenericCMYK)
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<
    /ENU <FEFF>
  >>
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [14172.000 14172.000]
>> setpagedevice


