Elektro-Fahrersitz-Vierwegestapler mit Hubhéhen von 3.200 bis 6.700 mm. Hydraulische Ser-
volenkung, mehrfach verstellbarer Lenksdule. Multifunktionsdisplay (logic control) und proportional
Steuerhebel sowie Fahr- und Hubelektronik. Ldngs- und Querfahrt, sowie Drehung um die Hochachse
maéglich (ergibt eine Einsparung von bis zu 45% der Lagerfldche). Fiir den Einsatz im innerbetrieblichen
Lager und speziell mit Langgut.
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S 1.1 | Hersteller OMG S.p.A.
5 1.2 | Typzeichen des Hersteller LAT 20 LAT 25
‘ T = integrierter Seitenschieber
g 1.3 | Antrieb : E ( Elektro ) E
& 1.4 | Bedienung : S (Lenkrad) R (Sitz) S/R
1.5 | Tragfahigkeit / Last Q(t) 2.0 25
1.6 | Lastcshwerpunktabstand c(mm) 600
1.8 | Lastabstand X (mm) 1.090
Mast vorgeschoben X1 (mm) 247
1.9 | Radstand Y (mm) 1.800
2 2.1 | Eigengewicht (inkl. Batterie ) Kg 5.920
§ 2.3 | Achslast ( ohne Last) vorn / hinten Kg 4.690/1.230
& | 24 | Achslast Gabel vor ( mit Last ) vorn / hinten Kg 2.400/6.170
2.5 | Achslast Gabel zuriick ( mit Last ) vorn / hinten Kg 5.110/ 3.320
£ | 3.1 | Bereifung : vik (vulkollan) se ( superelastik ) vik
£ | 3.2 | ReifengroRe vorn mm 300
u“; 3.3 | Reifengrofe hinten mm 300/ 343
% 3.5 | Rader : Anzahl vorn / hinten ( x = angetrieben ) Ix+2/4
2 [ 3.7 | Spurweite, hinten b 11 (mm) 1.880
S 4.1 | Neigung Hubgeriist / Gabeltrager vor / zurlick alb 2/5
=4 4.2 | Hohe Hubgeriist eingefahren h1 (mm) 2.940
7 | 4.3 | Freihub h5 (mm) 2.040
& |44 | Hub h3 (mm) 6.200
E 4.5 | Hohe Hubgerist ausgefahren h4 (mm) 7.200
] 4.7 | Hohe liber Schutzdach ( Kabine ) h6 (mm) 2.498
5 4.8 | Sitzhdhe h7 (mm) 1.263
& 4.10| Héhe Radarme h8 (mm) 420
4.19| Gesamtlange 11 (mm) 3.430
4.20| Lange einschl. Gabelrlicken 12 (mm) 940
4.21| Gesamtbreite b1/b2 (mm) 2.860
4.22| Gabelzinkenmale slell 40/120/1.200
4.23| Gabeltrager Klasse / Typ A, B
4.24 | Gabeltragerbreite b5 (mm)
4.25| GabelauRenabstand b3 (mm) 1.200/2.940
4.26 | Breite zwischen Radarmen / Ladeflachen b4 (mm) 1.287
4.28| Vorschub 14 (mm) 1.340
4.32 | Bodenfreiheit unter Hubgerdist [ mit Last m2 (mm ) 113
4.33| Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer Ast3 (mm)
4.34 | Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs Ast3 (mm) 2.400
4.35| Wenderadius Wa (mm) 1.880
4.37 | Lange Uber die Radarme 17 (mm) 2.200
S 5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit / ohne Last Km/h 8.5/9.5
% | 5.2 | Hubgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.25/0.30 0.22/0.30
B | 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.30/0.48
254 Schubgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.53/0.60
2 | 5.7 | Steigfahigkeit (S2 30 min ) %
E 5.8 | Max. Steigfahigkeit ( S2 5 min ) % 5
5.9 | Beschleunigungszeit (10 m ) s
5.10| Betriebsbremse M ( Mecanish ) | ( Hydraulisch ) IV ( Generatorisch ) M/
5 | 6.1 | Fahrmotor, Leistung S2 60 min KW 6
5 | 6.2 | Hubmotor, Leistung S3 15% KwW 9
= | 6.3 | Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein DIN
ui | 6.4 | Batteriespannung, Nennkapazitat K5 V/Ah 48 /700
6.5 | Batteriegewicht (+5 % ) Kg 1.100
Batterieabmessungen L/W/H mm 1.220/424 /784
@ | 8.1 | Art der Fahrsteuerung MOS DC
-.;'.’ 8.2 Arbeitsdruck fiir Anbaugeréate bar 180
& | 8.3 | OImenge flir Anbaugerate | / min 25
® 84 Schalldruckpegel nach Fahrerohr dB (A) <70

Technische Daten nach VDI 2198
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LAT20 | LAT25
h3 h1 h4 h5 @t @t
3.200 mm 2.450 4.200 1.600 2.0 25
4.200 mm 2.950 5.200 2.100 2.0 25
5.200 mm 3.450 6.200 2.600 2.0 25
6.200 mm 3.950 7.200 3.100 18 23
6.700 mm 4.200 7.700 3.350 17 22
5.200 mm 2,610 6.200 1.710 2.0 25
6.200 mm 2.940 7.200 2.040 18 23
6.700 mm 3.110 7.700 2.210 17 22

dustry.com

www.omgin




