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COP Dane Techniczne
Wózek do kompletacji zamówień z niskiego poziomu
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Ten arkusz danych technicznych jest zgodny z wytycznymi Związku Inżynierów Niemieckich (VDI) 2198 i 3597 i określa tylko wartości techniczne urządzenia 
standardowego. Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztów, urządzeń dodatkowych itd. może spowodować zmianę parametrów technicznych.

Wymiary wideł COP 20
(Wszystkie wymiary podane w mm)

l c y 1,2 l1 1 Wa 1, 2 x 2 Ast 1, 2, 3

1150 600 1980 2422 2162 891 2867
1450 750 2150 2722 2333 1061 3127
2160 1100 2561 3432 2744 1472 3775
2400 1200 2576 3672 2759 1487 3956
2400 1200 2849 3672 3032 1760 3987
2850 1450 2939 4122 3122 1850 4446

1 Waga bez operatora
2 Obniżone widły powodują zwiększenie wymiarów o 83 mm
3 Zdolność pokonywania wzniesień oparta na geometrii wózka
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1.1 Producent STILL STILL

1.2 Typoszereg
COP 20

Platforma stała
z trogiem 53

COP 20
Platforma 
unoszona

z trogiem 53

COP 20
Platforma 
unoszona

z trogiem 54

COP 20
Platforma 
unoszona

z trogiem 54

COP-H 10
Platforma stała

COP-H 10
Platforma 
unoszona

COP-L 07
Bez dodatkowego 
podnośnika/widły 

stałe

COP-L 07
Z dodatkowym 
podnośnikiem/

widły stałe

COP-L 07
Z dodatkowym 
podnośnikiem/

widły regulowane
1.3 Napęd Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 Obsługa Platforma Platforma Platforma Platforma
1.5 Nośność/ładunek Q kg 2000 2000 1000 1000 700
1.6 Środek ciężkości ładunku c mm 1200 1200 600 600 600
1.8 Odległość grzbietu wideł do osi koła x mm 1487 1487 857 857 105 100 140
1.9 Rozstaw osi kół y mm 2576 2661 2062 2062 1210

Ma
sy

2.1 Masa własna (wraz z baterią) kg 1141 1210 1254 1323 1169 1239 1193 1297 1330
2.2 Nacisk na oś z ładunkiem od strony napędu/ładunku kg 1107/2034 1 1162/2048 1 1186/2068 1239/2084 989/1180 1 1041/1198 1 417/1476 1 409/1588 1 374/1656 1

2.3 Nacisk na oś bez ładunku od strony napędu/ładunku kg 885/256 1 940/270 1 970/284 1023/300 864/305 1 916/323 1 821/372 1 813/484 1 804/526 1
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3.1 Ogumienie Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
3.2 Wymiar koła od strony napędu mm ∅ 250 x 80 ∅ 250 x 80 ∅ 250 x 80 ∅ 250 x 80
3.3 Wymiar koła od strony ładunku mm ∅ 85 x 70 ∅ 85 x 70 ∅ 85 x 90 ∅ 120 x 50
3.4 Wielkość kółek podporowych mm ∅ 110 x 60 ∅ 110 x 60 ∅ 110 x 60 -
3.5 Liczba kół (x = napędowe) od strony napędu/ładunku 1x -2/4 1x -2/4 1x -2/2 1x/4
3.6 Rozstaw kół od strony napędu b10 mm 558 558 558 -
3.7 Rozstaw kół od strony ładunku b11 mm 318 / 358 / 488 318 / 358 / 488 370 780
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4.2 Wysokość konstrukcyjna masztu h1 mm - - - 1577
4.4 Wysokość podnoszenia wideł h3 mm 125 125 745 1040
4.5 Wysokość uniesionej platformy h4 mm - 2053 - 2053 - 2053 2343
4.8 Wysokość platformy h7 mm 112 148 112 148 112 148 160
4.9 Wysokość dyszla w pozycji do jazdy min./max. h14 mm 1212 1212 1212 1245
4.11 Dodatkowe uniesienie wideł h9 mm - - - - 674 712
4.14 Wysokość platformy po uniesieniu h12 mm - 900 - 900 - 900 1200
4.14.1 Wysokość kompletacji (h12+1600) h28 mm - 2500 - 2500 - 2500 2800
4.15 Wysokość opuszczonych wideł h13 mm 85 85 85 85 45
4.19 Długość całkowita bez ładunku l1 mm 3672 3757 2538 2648 2643 2683
4.20 Długość łącznie z grzbietem wideł l2 mm 1272 1357 1388 1498 1493 1533
4.21 Szerokość całkowita b1 mm 805 805 805 810
4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 60/182/2400 60/182/2400 55/170/1150 50/160/1150 55/160/1150 35/100/1150
4.25 Rozstaw zewnętrzny wideł b5 mm 520/540/670 520/540/670 540 540 300-680
4.32 Prześwit od podłoża, centralnie między osiami m2 45 45 45 45
4.34 Szerokość korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 wzdłużnie (b12 x l6) Ast mm 3956 2 4041 2 2972 2960 2955 2993
4.34.1 Szerokość korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 poprzecznie (l6 x b12) Ast mm - - 3062 2852 2848 2883
4.35 Promień skrętu Wa mm 2759 2 2844 2 2245 1395
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5.1 Prędkość jazdy z/bez ładunku km/h 11/14 11/14 11/14 8,5/8,5
5.1.1 Prędkość jazdy do tyłu z/bez ładunku 7/7 7/7 7/7 7/7
5.2 Prędkość podnoszenia z/bez ładunku m/s 0,04/0,05 0,11/0,21 0,04/0,05 0,11/0,21 0,09/0,11 0,2/0,38 0,18/0,26
5.3 Prędkość opuszczania z/bez ładunku m/s 0,05/- 0,05/- 0,1/- 0,24/0,24
5.7 Zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku % 6/6 3 6/6 3 6/6 3 -
5.10 Hamulec eksploatacyjny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny

Sil
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ny 6.1 Silnik napędowy, moc S2 = 60 min kW 3 3 3 3
6.2 Silnik układu podnoszenia, moc S3 = 15 % kW 1,2 1,4 1,2 1,4 1,2 1,4 2,2
6.3 Bateria według DIN 43531/35/36; A, B, C, nie Nie Nie Nie Nie
6.4 Napięcie baterii, pojemność znamionowa K5 V/Ah 24/345-465 24/560-620 24/420-465 24//420-465
6.5 Masa baterii ±5 % (zależnie od producenta) kg 402  515 390 390

Inn
e 8.1 Rodzaj sterowania jazdą AC AC AC AC

8.4 Poziom hałasu na wysokości uszu operatora dB(A) <70 <70 <70 <70

1 Z trogiem 54 wzrost wymiarów o 85 mm
2 Obniżone widły powodują zwiększenie wymiarów o 83 mm
3 Szerokość korytarza roboczego z paletą 800 x 1200 mm (umieszczoną wzdłużnie) z podniesionymi widłami

COP DANE TECHNICZNE
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Wózki do kompletacji z serii COP łączą wysoką zwrotność przydatną 
przy pracach w wąskich magazynach z doskonałą dynamiką jazdy 
oraz wysoką wydajnością podczas kompletacji towarów z pierwszego i 
drugiego poziomu regałowego.

Rama wózka
Specjalne rozwiązanie napędu wózków serii COP zostało 
zaadaptowane z wózków niskiego podnoszenia. Centralnie 
umieszczone kółko napędowe i wytrzymałe boczne kółka podporowe 
zapewniają doskonałą przyczepność. Pozwala to na jazdę z dużymi 
prędkościami nawet na zakrętach i łatwe pokonywanie podjazdów.
-  Sztywne osłony są wykonane z elastycznego tworzywa sztucznego, 

które wytrzymuje nawet silne uderzenia.
-  Opatentowany mechanizm unoszenia wstępnego pozwolił zmniejszyć 

długość wózka, zapewniając bardzo mały promień skrętu i wysoką 
zwrotność.

Sterowanie
Wózek COP jest standardowo wyposażony w elektryczny układ 
kierowniczy.
-  Wielofunkcyjny kokpit zapewnia obsługę wszystkich funkcji 

podnoszenia i jazdy.
-  Automatyczna redukcja prędkości na zakrętach.

Stanowisko operatora
Platforma operatora o dużej powierzchni pokryta jest miękką, 
antypoślizgową matą i znajduje się nisko od ziemi, pozwalając na 
wygodne wchodzenie i schodzenie.
-  Ergonomicznie wyprofilowany kształt tylnej ściany zapewnia wygodę 

i bezpieczeństwo również podczas szybkiej jazdy.
-  Kokpit wyposażony jest w szereg schowków na narzędzia i 

dokumenty.

Podnośnik platformy (opcja)
Aby usprawnić kompletację wyrobów z wyższych poziomów, modele 
COP 20 i COP-H 10 mają opcjonalną platformę z podnoszeniem na 
wysokość 900 mm.
-  Maksymalna wydajność dzięki możliwości jednoczesnej jazdy oraz 

podnoszenia/opuszczania platformy.
-  Udźwig wynoszący 170 kg oraz szeroka półka odkładcza 

umieszczona z przodu kabiny operatora sprawiają, że podnoszona 
platforma zwiększa efektywność przy codziennych pracach 
związanych z kompletacją zamówień, 

-  Prędkość jazdy jest automatycznie dostosowywana do aktualnej 
wysokości podnoszenia.

Napęd
Silnik elektryczny o mocy 3 kW zapewnia:
-  Wysoką dynamikę jazdy.
-  Niski poziom hałasu napędu.
-  Odzyskiwanie energii pozwalające zmniejszyć pobór prądu.
-  Bezobsługową pracę.

Akumulator
Łatwo dostępny akumulator 24 V z możliwością bocznej wymiany 
za pomocą wbudowanej platformy rolkowej lub dźwigiem umożliwia 
pracę wielozmianową wózka.
Gniazdo akumulatora dostosowane jest do montażu akumulatorów o 
pojemnościach do 620 Ah.

Hamulec
Wózek serii COP jest wyposażony w trzy układy hamulcowe:
-  Hamulec postojowy i awaryjny 

Hamulec awaryjny: elektromagnetyczny hamulec tarczowy, 
zaciągany po każdym pełnym zatrzymaniu lub po naciśnięciu 
wyłącznika awaryjnego. 

-  Hamulec elektryczny: wózek hamuje elektrycznie po zwolnieniu 
przez kierowcę przycisku przyspieszania. Podczas hamowania silnik 
prądu przemiennego pracuje jak prądnica i przekazuje odzyskaną 
energię z powrotem do akumulatora.

-  Hamulec eksploatacyjny: hamowanie łączone. Innowacyjny 
układ stanowiący połączenie hamulca silnika i hamulca 
elektromagnetycznego w opatentowanym elektronicznym module 
„eABS”. Hamulec zaciągany jest przy załączeniu wyłącznika 
awaryjnego i zwolnieniu przycisku awaryjnego. Efekt: skuteczne 
hamowanie wózka bez zjawiska blokowania kół.

System stabilizacji
Opatentowane kółka podporowe zapewniają optymalną stabilność 
boczną zarówno podczas jazdy z obciążeniem, jak i bez obciążenia. 
Układ stabilizacji jazdy „IntelliDrive” oparty na sprężynach spiralnych 
i pneumatycznych zapewnia optymalną stabilność w każdych 
warunkach.

Wyposażenie opcjonalne
-  Przyciski do obsługi pieszej w tylnym oparciu.
-  Dodatkowy przedni zderzak.
-  Dodatkowa podkładka do pisania.
-  Przygotowanie do podłączenia terminala danych.
-  Wersja do pracy w chłodniach.

COP-L 07
Kompaktowy i zwrotny wózek COP-L 07 z platformą podnoszoną na 
wysokość do 1200 mm jest idealnym rozwiązaniem do kompletacji 
wyrobów znajdujących się na regałach pierwszego i drugiego 
poziomu. 
Na życzenie wózek jest też dostępny z dodatkowym, ergonomicznym 
podnośnikiem wideł lub widłami o regulowanym rozstawie.
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Miejsce pracy wózka COP 20 oraz COP-H 10 Teleskopowa platforma umożliwia komisjonowanie z poziomu pierwszego

Niski próg wejściowy i antypoślizgowa podłoga

Opcjonalny podnośnik posiłkowy w wózku COP-L 07

Osłona ochronna w wózku COP 20 oraz COP-H 10

Bezpieczne operowanie podnośnikiem posiłkowym w wózku COP-L 07

COP DANE TECHNICZNE

COP 20
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Centrala

STILL Polska Sp. z o.o.

ul. Składowa 11, Żerniki

62-023 Gądki

Telefon: +48 61 668 61 00

Fax: +48 61 668 61 89

Oddział Katowice 

ul. Koszelew 3

42-500 Będzin

Telefon: +48 32 766 06 00

Fax: +48 32 766 06 01

info@still.pl

Pozostałe informacje znajdziecie 

Państwo na: www.still.pl

Oddział Warszawa 

ul. Puławska 506/508

02-884 Warszawa 

Telefon: +48 22 314 85 00 

Fax: +48 22 314 85 01

Oddział Gdańsk

ul. Astronomów 20

80-299 Gdańsk

Telefon: +48 58 785 60 00

Fax: +48 58 785 60 21 STILL posiada certyfikaty w 
następujących obszarach: 
Zarządzanie jakością, 
bezpieczeństwo pracy, ochrona 
środowiska oraz zarządzanie energią.
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