STILL

COP Dane Techniczne
Wozek do kompletacji zamdwien z niskiego poziomu

COP 20

COP-H 10

COP-L 07
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Ten arkusz danych technicznych jest zgodny z wytycznymi Zwiazku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 i 3597 i okre$la tylko warto$ci techniczne urzadzenia
standardowego. Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztéw, urzadzen dodatkowych itd. moze spowodowa¢ zmiane parametréw technicznych.

1.1 Producent STILL STILL

13 MNeped | | | Eekwyezny | Eexryeay | Eekwyey |  Eekyeay
1.5 [Nosnosé/tadunek la | k 200 | 200 | 1000 | 100 | 70 |
2.1 [Masa wiasna (wrazzbateria) | | kgl 1141 | 1210 | f254 | 1323 | 1169 [ 1239 [ 1198 [ 1297 | 1330 |
2.3 [Nacisknaosbezfadunku __ odstronynapedu/tadunku| | kgl 885/256" | 940/270° | 970/284 | 1023/300 | 864/305' | 916/323' | 821/372' | 813/484' | 804/626" |
3.2 Wymiarkota  odstonynapedu| | mm| _ @#250x80 | @25x80 | @250x80 | @25x8 |
3.4 |Wielkost kétekpodporowyeh | | mm| __eit0x60 | eitoxe0 |  etoxe0 | - |
3.6 [Rozstawkdt _ odstonynepedulbo | wm| s | s | ss8 | -
4.2 |Wysokosé konstrukeyjnamaszty _____ m~® | oew - | - | - [ 57
4.5 |WysokoSC uniesionejplatformy b | om - | 2083 | - | 2083 | - | 2088 | 2343 |
4.14__|Wysokosé platformy pouniesieniu e | om - | 90 | - | 90 | - | 90 | 120 |
4.32__|Przedwit od podioza, centralnie migdzyosiami ________________ me | | 4 | 4 | 45 | 45
Szerokos¢ korytarza roboczego dia palety 1000 x 1200 poprzecznie (s xbw) A« | o] - | - | 302 | 2852 | 2848 | 2883 |
51 |PredkosCjeedy  z/beztadunkul _ [kmh| w4 | w4 | viy/i4 [ 85/85 |
- Predkosé podnoszenia z/beztadunku| | m/s| 0,04/005 | 011/021 | 004/005 | o11/021 | 009/011 | o2/038 | 01802 |

Oznakowanie

Masy

Kofa | Podwozie

Wymiary podstawowe

Osi

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z/beztadunke| | % e/6* | e | e | - |
261 ISinik napedowy, mocS2-60wmin | | .l s | s [ s | 3 |
=
$ (63 |BateriawedugDIN 43531/35/36;A.8,Covie | | [ Ne [  Ne [ Ne [ Ne |
(6.5 [Masa baterii £5% (zaleznie odproducents) [ | kg  e02 | s | 30 | 30 |
£

8.4 Poziom hatasu na wysoko$ci uszu operatora dB(A) <70 <70 <70 <70

' Waga bez operatora
2 Obnizone widty powodujg zwiekszenie wymiaréw o 83 mm
3 ZdoIno$¢ pokonywania wzniesien oparta na geometrii wozka

Wymiary widet COP 20

Wszystkie wymiary podane w mm

2160 1100 2561 3432 2744 1472 3775

2400 1200 2849 3672 3032 1760 3987

"Z trogiem 54 wzrost wymiaréw o 85 mm
2 Obnizone widty powodujg zwigkszenie wymiaréw o 83 mm
3 Szeroko$¢ korytarza roboczego z paleta 800 x 1200 mm (umieszczong wzdtuznie) z podniesionymi widtami
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Wazki do kompletacji z serii COP tacza wysoka zwrotnos¢ przydatna
przy pracach w waskich magazynach z doskonatg dynamikg jazdy
oraz wysoka wydajnos$cia podczas kompletacji towaréw z pierwszego i
drugiego poziomu regatowego.

Rama wézka

Specjalne rozwigzanie napedu wézkdéw serii COP zostato

zaadaptowane z wozkéw niskiego podnoszenia. Centralnie

umieszczone koétko napedowe i wytrzymate boczne kétka podporowe

zapewniaja doskonata przyczepno$é. Pozwala to na jazde z duzymi

predko$ciami nawet na zakretach i tfatwe pokonywanie podjazdéw.

- Sztywne ostony sa wykonane z elastycznego tworzywa sztucznego,
ktére wytrzymuje nawet silne uderzenia.

- Opatentowany mechanizm unoszenia wstepnego pozwolit zmniejszy¢
dtugo$é wozka, zapewniajac bardzo maty promien skretu i wysoka
zwrotnosc.

Sterowanie
Wazek COP jest standardowo wyposazony w elektryczny uktad
kierowniczy.
- Wielofunkceyjny kokpit zapewnia obstuge wszystkich funkcji
podnoszenia i jazdy.
- Automatyczna redukcja predkos$ci na zakretach.

Stanowisko operatora

Platforma operatora o duzej powierzchni pokryta jest miekka,

antyposlizgowa mata i znajduje sie nisko od ziemi, pozwalajac na

wygodne wchodzenie i schodzenie.

- Ergonomicznie wyprofilowany ksztatt tylnej $ciany zapewnia wygode
i bezpieczenstwo rowniez podczas szybkiej jazdy.

- Kokpit wyposazony jest w szereg schowkdw na narzedzia i
dokumenty.

Podno$nik platformy (opcja)

Aby usprawni¢ kompletacje wyrobéw z wyzszych poziomdéw, modele

COP 20 i COP-H 10 maja opcjonalng platforme z podnoszeniem na

wysoko$¢ 900 mm.

- Maksymalna wydajno$é dzieki mozliwo$ci jednoczesnej jazdy oraz
podnoszenia/opuszczania platformy.

- Udzwig wynoszacy 170 kg oraz szeroka pétka odktadcza
umieszczona z przodu kabiny operatora sprawiaja, ze podnoszona
platforma zwieksza efektywno$¢ przy codziennych pracach
zwigzanych z kompletacjg zamowien,

- Predkos¢ jazdy jest automatycznie dostosowywana do aktualnej
wysokos$ci podnoszenia.

Naped
Silnik elektryczny o mocy 3 kW zapewnia:
- Wysoka dynamike jazdy.
- Niski poziom hatasu napedu.
- Odzyskiwanie energii pozwalajace zmniejszy¢ pobdr pradu.
- Bezobstugowa prace.

Akumulator
tatwo dostepny akumulator 24 V z mozliwo$cia bocznej wymiany
za pomoca wbudowanej platformy rolkowej lub dZzwigiem umozliwia
prace wielozmianowa wézka.
Gniazdo akumulatora dostosowane jest do montazu akumulatoréw o
pojemnosciach do 620 Ah.

Hamulec

Waézek serii COP jest wyposazony w trzy uktady hamulcowe:

- Hamulec postojowy i awaryjny
Hamulec awaryjny: elektromagnetyczny hamulec tarczowy,
zaciggany po kazdym petnym zatrzymaniu lub po naci$nieciu
wyfgcznika awaryjnego.

- Hamulec elektryczny: wézek hamuje elektrycznie po zwolnieniu
przez kierowce przycisku przyspieszania. Podczas hamowania silnik
pradu przemiennego pracuje jak pradnica i przekazuje odzyskang
energie z powrotem do akumulatora.

- Hamulec eksploatacyjny: hamowanie tagczone. Innowacyjny
ukfad stanowigcy potgczenie hamulca silnika i hamulca
elektromagnetycznego w opatentowanym elektronicznym module
,eABS”. Hamulec zaciagany jest przy zataczeniu wytacznika
awaryjnego i zwolnieniu przycisku awaryjnego. Efekt: skuteczne
hamowanie wézka bez zjawiska blokowania kot.

System stabilizacji
Opatentowane koétka podporowe zapewniaja optymalng stabilno$é
boczna zaréwno podczas jazdy z obcigzeniem, jak i bez obciazenia.
Uktad stabilizacji jazdy ,IntelliDrive” oparty na sprezynach spiralnych
i pneumatycznych zapewnia optymalng stabilno$¢ w kazdych
warunkach.

Wyposazenie opcjonalne
- Przyciski do obstugi pieszej w tylnym oparciu.
- Dodatkowy przedni zderzak.
- Dodatkowa podktadka do pisania.
- Przygotowanie do podtgczenia terminala danych.
- Wersja do pracy w chtodniach.

COP-L 07
Kompaktowy i zwrotny wézek COP-L 07 z platformg podnoszong na
wysoko$¢ do 1200 mm jest idealnym rozwigzaniem do kompletacji
wyrobdw znajdujacych sie na regatach pierwszego i drugiego
poziomu.
Na zyczenie wézek jest tez dostepny z dodatkowym, ergonomicznym
podnosnikiem widet lub widtami o regulowanym rozstawie.
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Ostona ochronna w wézku COP 20 oraz COP-H 10

)

Opcjonalny podno$nik positkowy w wézku COP-L 07 Bezpieczne operowanie podno$nikiem positkowym w wézku COP-L 07

COP 20






Centrala

STILL Polska Sp. z 0.0.

ul. Sktadowa 11, Zerniki
62-023 Gadki

Telefon: +48 61 668 61 00
Fax: +48 61 668 61 89

Oddziat Katowice

ul. Koszelew 3

42-500 Bedzin

Telefon: +48 32 766 06 00

Fax: +48 32 766 06 01
info@still.pl

Pozostate informacje znajdziecie

Panstwo na: www.still.pl

STILL

Oddziat Warszawa

ul. Putawska 506/508
02-884 Warszawa
Telefon: +48 22 314 85 00
Fax: +48 22 314 85 01

Oddziat Gdansk

ul. Astronoméw 20
80-299 Gdansk

Telefon: +48 58 785 60 00
Fax: +48 58 785 60 21

STILL posiada certyfikaty w
nastepujacych obszarach:
Zarzadzanie jakoscia,
bezpieczenstwo pracy, ochrona
$rodowiska oraz zarzadzanie energig.
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COP/H/L PL 04/16 Wszelkie prawa zastrzezone.
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