Série MTC
Chariots tridirectionnels MTC
1.000 kg, 1.300 kg et 1.500 kg

Pantographe intégré (allée de fonctionnement réduite)
Moteurs a courant alternatif étanches Yale

Hautes performances

Environnement de travail ergonomique o
Utilisation en position assise ou debout - OL
Choix de la position des commandes : en arriere du siége ou a c6té du siege 00
Commandes simultanées, systéme de commande hydraulique breveté Peaple. Products. Productivity.




Cotes du chariot
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VDI 2198 - Spécifications générales

1.1 | Constructeur Yale Yale Yale

1.2 | Désignation du modéle MTC10 MTC13 MTC13 80
§ 1.3 | Energie: batterie, diesel, GPL, canalisation électrique Electrique Electrique Electrique
:% 1.4 | Conduite : manuel, conducteur accompagnant, debout, assis, préparateur de commandes Conducteur porté debout / assis | Conducteur porté debout / assis | Conducteur porté debout / assis
g 1.5 | Capacité de charge Q (Kg) 1000 1300 1300
g 1.6 | Centre de charge ¢ (mm) 600 600 600

1.8 | Face de charge X (mm) variable variable variable

1.9 | Empattement y (mm) 1783 1943 1943

2.1 | Poids a vide (Kg) 6276 6701 6701
g 2.2 | Charge par essieu en charge, avant/arriére (Kg) variable variable variable

2.3 | Charge par essieu a vide, avant/arriéere (Kg) variable variable variable
” 3.1 | Pneus : caoutchouc, polyuréthane, avant/arriére Polyurethane Polyurethane Polyurethane
% 3.2 | Taille des pneus - avant d1 (mm) 2 350 x 140 2 350 x 140 0 350 x 140
E 3.3 | Taille des pneus - arriére d2 (mm) 2 400 x 160 2 400 x 160 2 400 x 160
E 3.5 | Roues - nombre a I'avant/nombre a I'arriére (x = motrices) 2/1(x) 2/1(x) 2/1(x)

% 3.6 | Largeur de voie - avant b10 (mm) variable variable variable
« 3.7 | Largeur de voie - arriére b11 (mm) 0 0 0

4.2 | Hauteur du mat abaissé h1 (mm) voir tableau voir tableau voir tableau

4.3 | Hauteur de la course libre h2 (mm) - - -

4.4 | Hauteur de levage h3 (mm) voir tableau voir tableau voir tableau

4.5 | Hauteur du mat déployé h4 (mm) voir tableau voir tableau voir tableau

4.7 | Hauteur du méat auxiliaire h6 (mm) voir tableau voir tableau voir tableau

4.8 | Hauteur siége / plate-forme h7 (mm) 425 425 425

4.11| Levée auxiliaire h9 (mm) voir tableau voir tableau voir tableau

4.12 | Hauteur, fourches levées h10 (mm) voir tableau voir tableau voir tableau

4.14| Hauteur, plate-forme levée h12 (mm) voir tableau voir tableau voir tableau

4.15| Hauteur mét baissé h13 (mm) 80 80 80

4.19| Longueur hors-tout (fourches rentrées) 11 (mm) variable variable variable

4.20 | Longueur hors tout (fourches sorties = 1200 longueur des fourches) 12 (mm) variable variable variable
»|4:21| Largeur hors-tout b1 /b2 (mm) variable variable variable
§ 4.22| Taille des fourches s/e/l(mm) 45/100/1200 @ 45/100/1200 @ 45/100/ 1200 @
g 4.23 | Tablier porte-fourches selon normes DIN 15173 catégorie/forme A,B Non Non Non
Ol424 Largeur du tablier porte-fourches b3 (mm) 720 720 720

4.25| Largeur fourche extérieure mini./maxi. b5 (mm) 510/ 690 510/ 690 510/690

4.27 | Largeur au-dessus des galets de guidage b6 (mm) variable variable variable

4.29| Course transversale b7 (mm) variable variable variable

4.31| Garde au sol sous le mét, en charge m1 (mm) 45 45 45

4.32| Garde au sol au centre de I'empattement m2 (mm) 75 75 75

4.34 | Largeur d’allée pour palettes 800 mm x 1200 mm de long (debout) Ast (mm) 1600 © 1600 @ 1600 ©

4.35| Rayon de braquage Wa (mm) 2100 2250 2250

4.38| Centre du systéme de rotation 18 (mm) 670 670 670

4.39| Longueur du bras tridirectionnel n (mm) 670 670 670

4.40| Largeur crémailléere transversale B (mm) variable variable variable

4.41| Largeur du bras tridirectionnel F (mm) 210 210 210

4.42| Largeur d'allée de transfert avec palette 1200 x 1200 mm Au (mm) 4140 @ 4295 @ 4295 @

5.1 | Vitesse de translation en charge / a vide * (km/h) 9.9 10.0 10.4 10.5 11.9 12.0
#15.2 | Vitesse de levée en charge / a vide (m/s) 0.41 0.45 0.41 0.45 0.41 0.45
E 5.3 | Vitesse de descente en charge / a vide (m/s) 0.50 0.45 0.50 0.45 0.50 0.45
é 5.4 | Vitesse de déplacement transversal en charge / a vide (m/s) 0.30 0.30 0.30
a| 57 Aptitude en rampe maximale, en charge / a vide (%) 6 6 6

5.10| Frein de service électrique / mécanique électrique / mécanique électrique / mécanique

6.1 | Puissance nominale du moteur de traction, (S2 60 min.) (kW) 7.5 7.5 8.0
| 62 | Puissance nominale du moteur de levée, (S3 25%) (kW) 2x12 2x12 2x15
é 6.3 | Batterie selon DIN 43531/35/36 A, B, C, aucune DIN B DINC DINC DIN B DINC DIN A
=64 Tension/capacité batterie (sur 5 heures) (V/Ah) 48/560 48/560 48/700 48/700 48/840 80/420

6.5 | Poids de la batterie (Kg) 950 1000 1300 1360 1360 1360

8.1 | Commande de la traction AC ~ MOSFET AC ~ MOSFET AC ~ MOSFET
o | 8.2 | Pression de service pour accessoires (bar) 150 150 150
g 8.3 | Débit d'huile pour les accessoires (//min) 6 6 6

8.4 | Niveau sonore moyen dB (A) <70 <70 <70

@ +76 mm pour mat 3STG avec "n"=670 (MTC13, MTC13 80,
MTC13LwB, MTC15swB, MTC15mwB, MTC15LwB)

“ Longueur de fourche disponible 800 - 1000 - 1066 - 1200 mm
® Ast : Fonction de dimension de charge



Yale Yale Yale Yale 1.1
MTC13 LWB MTC15 SWB MTC15 MWB MTC15 LWB 1.2
Electrique Electrique Electrique Electrique 1.3 §
Conducteur porté debout / assis Conducteur porté debout / assis Conducteur porté debout / assis Conducteur porté debout / assis 1.4 :%
1300 1500 1500 1500 1.5 %’
600 600 600 600 1.6 §
variable variable variable variable 1.8
2063 2063 2193 2388 1.9
7034 7140 7686 7921 2.1
variable variable variable variable 2.2 é
variable variable variable variable 2.3 *
Polyurethane Polyurethane Polyurethane Polyurethane 3.1 m
[
2 350 x 140 2 350 x 140 2 350 x 140 2 350 x 140 32|92
2406 x 178 2406 x 178 2406 x 178 2406 x 178 3.3 E
2/1(x) 2/1(x) 2/1(x) 2/1(x) 3.5 ‘2’
variable variable variable variable 3.6 %
0 0 0 0 3.7 ©
voir tableau voir tableau voir tableau voir tableau 4.2
- - - - 4.3
voir tableau voir tableau voir tableau voir tableau 4.4
voir tableau voir tableau voir tableau voir tableau 4.5
voir tableau voir tableau voir tableau voir tableau 4.7
425 425 425 425 4.8
voir tableau voir tableau voir tableau voir tableau 411
voir tableau voir tableau voir tableau voir tableau 4.12
voir tableau voir tableau voir tableau voir tableau 4.14
80 80 80 80 4.15
variable variable variable variable 4.19
variable variable variable variable 4.20
variable variable variable variable 421 o
45/100/ 1200 @ 45/100/1200 45/100/ 1200 @ 45/100/1200 @ 4.22 é
Non Non Non Non 4.23 é
720 720 720 720 424|
510/690 508 /720 510/690 510/ 690 4.25
variable variable variable variable 4.27
variable variable variable variable 4.29
45 45 45 45 4.31
75 75 75 75 4.32
1600 © 1600 © 1600 © 1600 © 4.34
2370 2370 2495 2685 4.35
670 670 670 670 4.38
670 670 670 670 4.39
variable variable variable variable 4.40
210 210 210 210 4.4
4410 @ 4410 @ 4540 @ 47350 4.42
10.4 10.5 11.9 12.0 11.9 12.0 11.9 12.0 5.1
0.41 0.45 0.41 0.45 0.41 0.45 0.41 0.45 52| ¢
0.50 0.45 0.50 0.45 0.50 0.45 0.50 0.45 5.3 §
0.30 0.30 0.30 0.30 5.4 _‘g‘
6 6 6 6 57 |d
électrique / mécanique électrique / mécanique électrique / mécanique électrique / mécanique 5.10
7.5 8.0 8.0 8.0 6.1
2x12 2x15 2x15 2x15 62 ¢
DIN B DIN A DIN A DIN A 638
48/1085 80/560 80/700 80/840 6.4 |2
1580 1600 1900 1900 6.5
AC ~ MOSFET AC ~ MOSFET AC ~ MOSFET AC ~ MOSFET 8.1
150 150 150 150 829
6 6 6 6 8.3 3
<70 <70 <70 <70 8.4

*Application spécifique vitesse 12 km/h



Informations relatives aux mats 2 étages triforme / et 2 étages quadriforme

Modeéle Type de |Hauteur maximale| Hauteur mat Hauteur mat Levée libre Levée principale | Hauteur mat Hauteur plate-
A des fourches baissé hors-tout | baissé hors-tout étendu hors-tout forme levée
mat H=h9+h3+h13 |(mat principal) h1| (mini-mat) h6é h9 h3 h12
mm mm mm mm mm mm mm
MTG10 5240 2740 3020 1980 3180 6227 3585
5740 2990 3020 1980 3680 6727 4085
MTC13 | 2 étages 6240 3240 3020 1980 4180 7227 4585
MTC13 80 | triforme

MTCA3LWE 6740 3490 3020 1980 4680 7727 5085
MTO15ws 7240 3740 3020 1980 5180 8227 5585
7740 3990 3020 1980 5680 8727 6085
MTC13 8240 4240 3020 1980 6180 9227 6585
MTC1380 | 2 étages 8740 4490 3020 1980 6680 9727 7085
MTOTouws | triforme 9240 4740 3020 1980 7180 10227 7585
MTo15swo 9740 4990 3020 1980 7680 10727 8085
10220 5390 3020 1980 8160 11207 8565
MTC13LwB | 2 étages 10520 5540 3020 1980 8460 11507 8865
MTC15swB | triforme 10920 5740 3020 1980 8860 11907 9265
11420 5990 3020 1980 9360 12407 9765
2 étages 11620 6090 3020 1980 9560 12607 9965
MTC15sWB | triforme 11920 6240 3020 1980 9860 12907 10265
12320 6440 3020 1980 10260 13307 10665
5420 2990 3020 1980 3360 6407 3765
5920 3240 3020 1980 3860 6907 4265
6420 3490 3020 1980 4360 7407 4765
6920 3740 3020 1980 4860 7907 5265
7420 3990 3020 1980 5360 8407 5765
2 étages 7920 4240 3020 1980 5860 8907 6265
MTCISMWB| o dfriorme, 8420 4490 3020 1980 6360 9407 6765
MTC15wwe 8920 4740 3020 1980 6860 9907 7265
9420 4990 3020 1980 7360 10407 7765
9920 5240 3020 1980 7860 10907 8265
10220 5390 3020 1980 8160 11207 8565
10920 5740 3020 1980 8860 11907 9265
11420 5990 3020 1980 9360 12407 9765
11920 6240 3020 1980 9860 12907 10265
MTC15LWB | o Z5e0eme 12320 6440 3020 1980 10260 13307 10665

Informations relatives aux mats 3 étages triforme et 3 étages quadriforme

Modeéle Type de |Hauteur maximale| Hauteur mat Hauteur mat Levée libre Levée principale | Hauteur mat Hauteur plate-
mat des fourches ba!sse _hors-tout bals§q hors-tout étendu hors-tout forme levée
H=h9+h3+h13 |(mat principal) h1| (mini-mat) h6é h9 h3 h4 h12
mm mm mm mm mm mm mm
5630 2490 3020 1980 3570 6617 3975
6380 2740 3020 1980 4320 7367 4725
MTC13 ] 7130 2990 3020 1980 5070 8117 5475
MTC1380 | 3 étages 7880 3240 3020 1980 5820 8867 6225
MTC13Lwe | triforme 8630 3490 3020 1980 6570 9617 6975
MTC15swB 9380 3740 3020 1980 7320 10367 7725
10130 3990 3020 1980 8070 11117 8475
10880 4240 3020 1980 8820 11867 9225
MTC13LwB| 3 étages 11630 4490 3020 1980 9570 12617 9975
MTC15swB| triforme 12380 4740 3020 1980 10320 13367 10725
7700 3240 3020 1980 5640 8687 6045
8450 3490 3020 1980 6390 9437 6795
) 9200 3740 3020 1980 7140 10187 7545
MTC15mws| 3 Z“_’fges 9950 3990 3020 1980 7890 10937 8295
MTC15Lws quadriforme 5700 4240 3020 1980 8640 11687 9045
11450 4490 3020 1980 9390 12437 9795
12200 4740 3020 1980 10140 13187 10545
12950 4990 3020 1980 10890 13937 11295
MTC15LWB | q 255255 0 13700 5240 3020 1980 11640 14687 12045

Options de mini-méat au

iliaire

Modeéle Hauteur maximale| Hauteur mét Hauteur mét
des fourches | étendu hors-tout | baissé hors-tout

h9 (mini-mat) h6é
mm mm mm
MTC10, MTC13, 1980 +0 3020
MTC13 80, MTC13LwB 2140 + 160 3020

MTC15swa,

MTC15L.wB 3000 +1020 3865




Série MTC

Modéles: MTC10, MTC13, MTC13lwb, MTC13 80, MTC15swb, MTC15mwb, MTC15Ilwb

Commandes montées a l'avant

La hauteur, la profondeur et l'inclinaison
des commandes opérateur sont
réglables : I'opérateur bénéficie d'une
position ergonomique idéale en position
assise comme en position debout.
Chaque fonction du chariot peut étre
commandée sans qu'il y ait nécessité de
repositionner les mains. La commande
proportionnelle permet une maitrise
parfaite et permanente du chariot et de la
téte tridirectionnelle, ce qui autorise les
mouvements multiples simultanés du
chariot.

Commandes placées a c6té du siege
Les commandes placées a coté du siege
(en option) offrent a I'opérateur une
position de conduite idéale avec un
confort absolu, prévu tout spécialement
pour des durées de travail prolongées et
des taches requérant une cadence de
déplacement des palettes élevées.
Cabine opérateur

La cabine est équipée d'un tapis de sol
mou, en caoutchouc anti-dérapant, qui
apporte un confort supplémentaire a
I'opérateur. Le capteur de présence au
pied largement dimensionné et situé sous
le tapis de sol laisse une liberté de
mouvement, sans restreindre I'opérateur
a une position unique. Le sieége opérateur
de luxe est réglable en hauteur et doté
d'un haut dosseret ergonomique et d'un
rembourrage épais. Il peut pivoter de 20
degrés, et est monté sur ressorts pour
revenir en position centrale. Il peut étre
bloqué dans 3 positions. Pour les
déplacements en marche arriere,
I'opérateur peut se retourner
confortablement. Le siége rabattable est
rembourré au niveau de la face inférieure,
ce qui permet de |'utiliser comme
dosseret lorsque I'opérateur reste en
position debout.

Visibilité

La barre avant avec vitre intégrée garantit
une visibilité totale et sans entraves des
fourches, des palettes et des racks, tout
en permettant une position de conduite
confortable pour |'opérateur.

Direction

La direction électronique fait appel a une
direction directe avec le volant par le biais
d'un engrenage, utilisant un systeme
semblable a ceux utilisés dans I'industrie
automobile, avec boule de volant intégrée
et retour en position centrale en option.
Le retour automatique au centre avec
contrdle du systéme et étalonnage au
démarrage supprime toute erreur de
I'opérateur lors du démarrage.

Téte tridirectionnelle

Concue pour une manutention des

palettes dans trois sens différents,
configurations disponibles pour diverses
dimensions de palettes. L'assemblage
supérieur et inférieur de la téte
tridirectionnelle assure une excellente
stabilité de la charge a tout moment et

a toute hauteur de levage. Un
pantographe intégré, camouflé au niveau
du tablier porte-fourches, permet au
chariot d'opérer dans les allées les plus
étroites avec des débattements latéraux
optimaux. Diverses hauteurs de levages
permettent d'adapter les configurations
de chariots aux besoins spécifiques des
clients. Le chariot est doté d'une rotation
automatique et synchronisée des
fourches, avec retour d'information
graphique pour I'opérateur via l'interface
afficheur.

Mats

Les mats duplex ou triplex de
configuration triforme ou quadriforme
apportent une excellente rigidité de méat
et une excellente stabilité, grace a un
grand nombre de tubes de torsion. Le
maét triplex est parfait pour les
débattements bas au niveau de la porte
ou les obstructions au niveau du plafond
qui nécessitent une hauteur fermée
basse. Les chariots MTC15mMwB et
MTC15LwB sont dotés d'un mat
quadriforme quatre points Yale breveté
qui offre une rigidité exceptionnelle a la
hauteur la plus élevée, pour garantir le
confort de |'opérateur, la stabilité et les
plus petites exigences en termes de
largeur d'allée. Les traverses
rectangulaires en acier conférent une
résistance aux torsions et minimisent les
déformations, ce qui autorise une hauteur
de collecte de 16 000mm.

Technologie du courant alternatif
Tous les moteurs hydrauliques, de
traction et de direction bénéficient de la
technologie a courant alternatif triphasé.
Ces quatre moteurs sont étanches pour
éviter que de la poussiéere ou des saletés
n'y pénetrent, et ceci pour améliorer la
fiabilité a long terme et les performances.
Les freins

Le freinage par régénération offre un
freinage extrémement efficace et ne
nécessitant pas de maintenance. Aucun
élément du systeme de freinage ne s'use.
Un systeme de freinage
électromagnétique sécurise le chariot
lorsqu'il est a I'arrét.

Hydraulique

Le chariot est doté de la technologie des
clapets proportionnels, qui assure une
maitrise et des mouvements tout en
douceur de la téte tridirectionnelle. Deux
puissants moteurs de levage hydraulique

fournissent de la puissance de maniere
indépendante. lls peuvent également étre
couplés pour offrir une maitrise poussée,
pour |'utilisation simultanée de plusieurs
fonctions du chariot.
Systéme de communications CAN Bus
Les capteurs, les commandes, les
actionneurs hydrauliques et les
commandes du moteur sont tous en
réseau. lls se partagent les informations
et communiquent entre eux. La
suppression des cablages multiples
améliore la fiabilité, et autorise I'utilisation
d'un grand nombre de fonctions du
chariot, pour un fonctionnement maitrisé,
rapide et en toute sécurité de I'engin. La
hauteur de la cabine, la position de la téte
tridirectionnelle et les mouvements du
chariot sont continuellement contrélés, de
sorte que chaque fonction est au
maximum de ses performances. Les
numeéros d'identification personnels des
opérateurs peuvent autoriser différents
modes de fonctionnement en fonction
des capacités des caristes. lls empéchent
tout acces non autorisé. Les fonctions de
maintenance offrent aux ingénieurs des
informations et diagnostics complets, de
I'ampérage sollicité pour les moteurs
a I'historique des anomalies.
Guidage
Pour les applications avec rails de
guidage, les chariots sont équipés de
galets de guidage et d'un systeme de
détection d'allée automatique. Pour les
applications filo-guidées, le chariot se
met rapidement au contact du fil de
guidage lorsqu'il entre dans une allée. Si
le systéme de guidage n'est pas activé, la
traction est automatiquement réduite. Si
le chariot est arrété alors qu'il est sur le
systeme, il se reconnecte
automatiqguement au systéme de guidage
lors du redémarrage.
Options
® Chambre froide -40°C
® Application de navette
® Pré-sélecteur de hauteur
® Cablage et support du terminal de
données radio
® Commandes de fin d'allée
® Codage démarrage
® Rétroviseurs
® Freins sur les roues porteuses
® Positionneur de fourches hydraulique
d'épaisseur zéro.
@ Limitation de levée de la cabine
® Commandes placées a coté du siege

Note :

SWB = Empattement court
MWB = Empattement moyen
LWB = Empattement long

&
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Le chariot illustré est équipé d’options

Sécurité. Ce chariot est conforme aux normes européennes en



