MOC SILNIKA
90,0 kW /121 KM @ 2.200 obr/min

MASA EKSPLOATACYJNA
12.670 - 15.200 kg

POJEMNOSG LYZKI
max. 0,97 md
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PW140-7 KOPARKA KOLOWA

PREZENTACJA

Koparka PW140-7 to w petni europejska maszyna - wytrzymata i wydajna. Zaprojektowana
specjalnie z mysla o europejskim rynku, zapewnia wyjgtkowa wydajnos¢, niezawodnosé
i komfort w solidnej i przyjaznej dla Srodowiska formie. Prace operatora wspomaga
unikalny system HydrauMind firmy Komatsu, ktéry podwyzsza osiagi maszyny
dostosowujac ja precyzyjnie do kazdego zadania.

Wysoka wydajnosé
e Duzy udzwig i stabilnosc¢
¢ Duza sita uciggu

Nowoczesny uktad sterowania osprzetem
roboczym

Koparka PW140-7 moze wspotpracowac z bogata

gama narzedzi roboczych. Cechy uktadu sterowania:

e Regulowane natezenie przeptywu oleju

e Mozliwos¢ programowania parametrow
hydraulicznych w celu szybkiej zmiany narzedzi
roboczych

e Dodatkowe obwody hydrauliczne dla mtota,
chwytaka dwuszczekowego lub kruszarki

Podwozie

e Duzy przeswit nad podtozem

¢ Mokre hamulce tarczowe w piastach kot

¢ Duza sita uciagu

e Automatyczna trzybiegowa skrzynia biegéw
¢ Predkos¢ maksymalna 35 km/h

K@MTRAX

Uktad lokalizacji Komatsu

Lokalizuje i monitoruje Twoja maszyne, gdziekolwiek
sie ona znajduje, zapewniajgc Ci petny spokd;.
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MOC SILNIKA
90,0 kW /121 KM

MASA EKSPLOATACYJNA
12.670 - 15.200 kg

POJEMNOSC LYZKI
max. 0,97 m3

SpaceCab™

e Cisnieniowa kabina, standardowo wyposazona w klimatyzacje

e Ciche wnetrze

e Niski poziom drgan dzieki amortyzacji kabiny

e Wieksza widocznos¢, dzieki przesunieciu kabiny do przodu

e Ergonomiczne dzwignie sterujace

¢ Wyjatkowo wygodny fotel, zaprojektowany specjalnie z
przeznaczeniem dla maszyn kotowych

Doskonata niezawodnosé i trwatosé

¢ Niezawodne podzespoty gtdwne, zaprojektowane i
produkowane przez Komatsu
¢ Wyjatkowo niezawodne urzadzenia elektroniczne

Ochrona srodowiska

¢ Tryb ekonomiczny, zmniejszajacy zuzycie paliwa
¢ Niski poziom hatasu
e katwy recykling po wycofaniu maszyny z eksploatacji

660t

ecology & economy - technology 3

Silnik Komatsu SAA4D107E-3 spetnia
normy emisji spalin Euro 1A i EPA 111
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EMMS

Uktad monitorujqcy EMMS (Equipment Management and Monitoring System)

EMMS to wysokiej klasy uktad sterujacy i monitorujacy wszystkie funkcje koparki. Interfejs
uzytkownika jest intuicyjny i zapewnia operatorowi tatwy dostep do ogromnej liczby funkciji i
parametréw roboczych.

Cztery tryby pracy

Koparka PW140-7 oferuje trzy tryby robocze: (P, E, B) oraz dodatkowy tryb udzwigu (L). W kazdym trybie pracy
predkosc¢ obrotowa silnika, wydatek pompy i ciSnienie robocze w uktadzie hydraulicznym sa regulowane, zaleznie
od aktualnych wymagan roboczych. Dzieki temu mozna w szerokim zakresie dostosowywac wydajnos¢ osprzetu
do wykonywanych zadan.

Symbole wyswietlane na ekranie
Tryb pracy

Licznik motogodzin i zegar

Wskaznik temperatury cieczy chtodzacej

Symbol ostrzegawczy temperatury cieczy chtodzace;
Wskaznik temperatury oleju hydraulicznego

Symbol ostrzegawczy temperatury oleju hydraulicznego
Wskaznik poziomu paliwa

Wskaznik rezerwy paliwa

Wskaznik kierunku jazdy

10 Wskaznik trybu jazdy

11 Automatyczna redukcja obrotdw silnika

12 Wskaznik blokady zawieszenia

13 Wskaznik blokady mechanizmu obrotu

14 Pozycja nadwozia maszyny

© 00 (N O O (& (LN (—

Przyciski sterujace

Wybdr trybu pracy

Bieg petzajacy

Bieg niski/wysoki

Blokada dzwigni sterujacej

Przycisk wyboru menu

Menu “Serwis”

Automat. zmniejszanie predkosci obrotowej silnika
Wytaczanie sygnatu dzwigkowego

Regulacja jaskrawosci

Automatyczna blokada zawieszenia

Blokada zawieszenia

Przycisk “Zatwierdz”

Przewijanie w dé6t

Przewijanie w gore

Przycisk “Cofnij”

Sterowanie tylng lewg podporg/lemieszem
Sterowanie przednig lewa podpora/lemieszem
Sterowanie przednig prawg podporg
Sterowanie tylng prawg podporg
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Tryb petnej mocy
Zapewnia maksymaing
moc i krétkie czasy trwania
cykli roboczych. Zazwyczaj
wykorzystywany podczas
kopania, zatadunku
pojazddw i w innych
ciezkich zastosowaniach.
Tryb ten udostepnia funkcje
“PowerMax”, pozwalajagca
tymczasowo ziwiekszyc¢ site
kopania o 7%.

Tryb odspajania
Utrzymuje optymalne
cis$nienie robocze,
natezenie przeptywu oleju i
predko$¢ obrotowa silnika
podczas pracy z mtotem
hydraulicznym.

Tryb podnoszenia

Zwiegksza udzwig 0 7%
poprzez zwigkszenie cisnienia
w uktadzie hydraulicznym.
Pozwala bezpiecznie
wykonywac operacje
podnoszenia.

Tryb ekonomiczny
Tryb pracy przyjazny dla
srodowiska. Pozwala
zmniejszy¢ poziom
emitowanego hatasu podczas
pracy w nocy i/lub obszarach
zabudowanych. Zapewnia
mniejsze zuzycie paliwa i
emisje spalin.

P Tryb petnej mocy Maksymalna moc/wydajnosé
Szybkie cykle robocze
E Tryb ekonomiczny Mate zuzycie paliwa
Tryb odspajania Optymalna predkos¢ obrotowa silnika i natezenie przeptywu oleju
L Tryb podnoszenia Wozrost cisnienia w uktadzie hydraulicznym o 7%

Ekran ogdlnej regulacji natezenia
przeptywu oleju w trybie B (praca z
miotem)

Ekran precyzyjnej regulaciji
natezenia przeptywu oleju w trybie
B (praca z mtotem)

Ekran precyzyjnej regulacji natezenia
przeptywu oleju w trybie P (maks.
moc) lub E (tryb ekonomiczny)

Ekran wprowadzania hasta

Czytelny i tatwy w obstudze

Kolorowy ekran LCD, wyjatkowo czytelny w kazdym trybie prac
prezentowane w postaci tekstowej i za pomoca kolorowych s
Ekran o duzej rozdzielczosci jest czytelny we wszystkich warun

petnym storicu.

Automatyczna trzybiegowa skrzynia biegéw

Przetagczanie pomiedzy niskim i wysokim zakresem predkosci odbywa sie
automatycznie, zaleznie od warunkéw terenowych.

35 km/h 8,5 km/h

0 - 35 km/h

Predkos¢ jazdy 2,0 km/h

Regulacja wydatku pompy jednym przyciskiem
Korzystajgc z monitora LCD mozesz automatycznie wybrac op:
pompy dla kucia, kruszenia i innych operacji, wybierajac tryb B,
jednoczesnym sterowaniu narzedziem roboczym i osprzetem podwozia
przeptywu oleju w obwodach osprzetu jest automatycznie reduk
zachowania ptynnych ruchow narzedzia roboczego.

Zabezpieczenie za pomoca hasta

Chroni przed nieuprawnionym uzyciem lub transportem maszyny. Si
uruchomi¢ wytacznie po wprowadzeniu czterocyfrowego hasta. Ab
bezpieczenstwo, rozrusznik jest podtgczony bezposrednio do
jest potrzebne zaréwno do uruchomienia silnika, jak i wtaczenia
mozna aktywowac lub dezaktywowaé na zyczenie.
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STANOWISKO OPERATORA

Kabina maszyny PW140-7 jest przestronna
i komfortowa...

SpaceCab™

Komfortowa kabina

Whnetrze nowej kabiny koparki PW140-7 jest o
14% wieksze w poréwnaniu do maszyn serii 6 i
gwarantuje wyjatkowo komfortowe warunki pracy.
W powiekszonej kabinie zamontowano fotel z
zagtéwkiem i oparciem odchylanym do pozyciji
poziome;j.

Cisnieniowa kabina

Dostepna w wyposazeniu standardowym
klimatyzacja i filtr powietrza w potaczeniu z
nadcisnieniem panujacym wewnatrz ograniczajg
przedostawanie sie kurzu do wnetrza stanowiska
kabiny.

Ciche wnetrze

Natezenie hatasu na stanowisku operatora
jest znacznie mniejsze: dotyczy to zarbwno
hatasu pochodzacego od silnika, jak i z uktadu
hydraulicznego i mechanizmu obrotu.

Niski poziom drgan dzieki amortyzacji kabiny
W maszynie PW140-7 zastosowano nowe,
udoskonalone zawieszenie kabiny, z elementami
wiskotycznymi o wydtuzonym skoku i dodatkowa
sprezyna. Nowe elementy mocujace w potaczeniu
ze sztywnymi podestami z lewej i prawej strony
ograniczajg przenoszenie drgan na fotel operatora.

Sprezyna

Filtr powietrza kabiny

Jest tatwy w czyszczeniu i tatwo dostepny z zewnatrz, bez
koniecznosci uzycia narzedzi.

Duze okno dachowe z integralng Gniazdo elektryczne 12 V i radio Panel sterowania klimatyzacja Odchylane koto kierownicy
ostong przeciwstoneczna z odtwarzaczem kaset (opcja) z wigcznikiem wycieraczek,
n kierunkowskazow, sygnatu

dzwigkowego i reflektorow
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Regulowane elementy sterujace

Joysticki zapewniajg wygodne, a jednoczesnie
precyzyjne, proporcjonalne sterowanie funkcjami
roboczymi. Potozenie fotela i elementéw
sterujgcych moze by¢ regulowane wspainie lub
niezaleznie, umozliwiajgc operatorowi przyjecie
pozycji zapewniajgcej maksymalng wydajnosc i
komfort.

Ogrzewany i chtodzony
schowek

Joysticki z przyciskami
proporcjonalnego
sterowania osprzetem

340 mm

Uktad odszraniania/
odparowania szyby

Zakres przesuwu fotela:

Bezpieczenstwo

Wieksze pole widzenia

Dzieki wyeliminowaniu prawego srodkowego stupka
kabiny i przeprojektowaniu stupka tylnego, uzyskano
lepsza widocznos¢ ze stanowiska operatora. Martwe

pole jest 0 34% mniejsze.

Przegroda oddzielajaca pompy od silnika

Zapobiega mozliwosci tryskaniu oleju hydraulicznego
na silnik, co ogranicza ryzyko pozaru.

Ostona wentylatora i ostony termiczne

Umieszczone wokoét gorgeych elementow silnika.

Antyposlizgowe stopnie i duza porecz
Antyposlizgowe stopnie zapewniajg wieksze
bezpieczeristwo podczas wykonywania obstugi
technicznej.

Ostona termiczna

Naktadki
antyposlizgowe

Duze poreczne
zapewniajgce
bezpieczenstwo
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Dodatkowe obwody hydrauliczne
Dodatkowy dwukierunkowy obwdéd hydrauliczny, elektronicznie Wyposazenie dodatkowe obejmuje niezaleznie sterowane podpory

sterowany za pomoca joystickéw nalezy do wyposazenia
standardowego.

WYSIEGNIKI

Wysiegnik
jednoczesciowy

4.600 mm

Wysiegnik
dwuczesciowy

Podpory stabilizacyjne

z przodu i z tytu maszyny. Sitowniki podpér sa standardowo
wyposazone w ostony.
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Maszyna PW140-7 moze wspotpracowacé z bogata gama narzedzi
roboczych i osprzetu mocowanego do podwozia, dzieki czemu
spetnia wymagania wiekszosci zastosowan.

U
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A

Funkcjonalny i wzajemnie wymienny osprzet

Podpory stabilizacyjne i lemiesz moga by¢ stosowane
zamiennie, z tytu lub z przodu podwozia maszyny. Sterowanie
lemieszem i podporami odbywa sie za posrednictwem monitora,
wyposazonego W cztery przyciski umozliwiajgce niezalezne lub
jednoczesne kontrolowanie kazdego z tych elementow.

Skrzynka narzedziowa Lemiesz spycharki

Solidna, bezpieczna skrzynka narzedziowa, wbudowana w btotniki. Lemiesz z uktadem réwnolegtowodowym jest standardowo

W opciji dostepne sa skrzynki narzedziowe po kazdej stronie wyposazony w ostony sitownikéw i moze by¢é mocowany zaréwno
podwozia. z przodu, jak i z tylu maszyny.

Wymiary: 2.550 mm x 520 mm
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Y ATWOSGC STEROWANIA

Prawy joystick umozliwia sterowanie zaréwno gtéwnym osprzetem roboczym, jak i osprzetem mocowanym do
podwozia. W potaczeniu z przetgcznikami umieszczonymi na panelu sterujgcym pozwala na catkowicie niezalezne
sterowanie podporami i lemieszem. Dzigki temu, a takze dzieki automatycznej blokadzie osi, po przejechaniu na
nowe miejsce maszyne mozna btyskawicznie ustabilizowac i przystapi¢ do pracy.

Przetacznik
sterowania jazda

Przetacznik ten znajduje sig
na prawym joysticku i stuzy
do zmiany kierunku jazdy
oraz wigczania potozenia
neutralnego skrzyni biegow.

Przycisk sterowania
osprzetem podwozia

Po jednokrotnym nacisnieciu
przycisku joystick przetacza

Przycisk sterowania
chwytakiem

Obrot chwytaka w lewo.

sie w tryb sterowania
wybranym osprzetem
roboczym zamocowanym do
podwozia. Kolejne nacisniecie

umozliwia powrét joysticka
do standardowego trybu
sterowania wysiegnikiem.

Przycisk sterowania mtotem

Steruje mtotem hydraulicznym po uprzednim
wybraniu trybu B.
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WYDAJNOSC | OSIAGI

Electronic control
technology

technolagy

Engine
technology

Mniejsze zuzycie paliwa

Dzieki doskonatemu dopasowaniu do charakterystyki
uktadu hydraulicznego, zaprojektowany od podstaw
silnik Komatsu ECOT3 napegdzajacy maszyne PW140-7
charakteryzuje sie znacznie mniejszym godzinowym
zuzyciem paliwa. Silnik Komatsu SAA4D107E-3

Szybkie i precyzyjne podnoszenie

Stabilnos¢ koparki PW140-7 nalezy do najlepszych
w tej klasie maszyn. Do standardowego wyposazenia
nalezg zawory zwrotne sitownikow wysiegnika i alarm
ostrzegajacy przed przecigzeniem. Wszystko to, w
potaczeniu z uktadem sterowania HydrauMind duzym
udzwigiem, zapewnia wyjgtkowe bezpieczenstwo i
precyzje przy podnoszeniu tadunkdw.

Przyktad: udzwig z przodu maszyny (zasieg 6,0 m,
wysokos¢ podnoszenia 6,0 m) wynosi 3,1 t (maszyny
wyposazona w przednie podpory i tylny lemiesz oraz
wysiegnik dwuczesciowy i ramie o dtugosci 2,5 m).

Funkcja PowerMax

Gdy konieczne jest chwilowe zwigkszenie mocy w
celu pokonania oporéw, wystarczy nacisnac¢ przycisk
znajdujgcy sie na joysticku, aby wiaczy¢ funkcije
PowerMax. Funkcja PowerMax jest dostepna w
trybach pracy P i E.

spetnia normy emisji spalin EPA Tier lll i EU Stage IlIA i
odznacza sie niska emisjg tlenkéw azotu (NOX).

93 kN
67 kN

* Z wigczona funkcjg PowerMax, ramieniem 2.500 mm, wg ISO

Sita kopania na tyzce*:
Sita kopania na ramieniu*:

Doskonata widocznos$é

Duze, panoramiczne szyby zapewniajg
doskonata widocznos¢ we wszystkich
kierunkach. Widocznos$¢ do przodu
poprawia opatentowana przez
Komatsu wycieraczka przedniej szyby.
] Gdy jest wytgczona, wycieraczka

| nie styka sie z szyba, lecz opiera

2= sie 0 rame kabiny. Oprécz lepszej
widocznosci, rozwigzanie to eliminuje

| koniecznos$¢ odtgczania wycieraczki

: przed podniesieniem przedniej szyby.
Nowy, oferowany w standardzie dach z
pleksiglasu, z ostong przeciwstoneczna,
pozwala wygodnie obserwowaé

| uniesione narzedzia robocze i

| przeszkody znajdujgce sie nad
maszyna. Przepuszcza rowniez wiecej
#1 naturalnego $wiatta do wnetrza kabiny.
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REWOLUCYJNE KIEROWANIE MASZYNA

K@MTRAX

System lokalizacji firmy Komatsu, KOMTRAX™, udostepnia nowy, rewolucyjny sposéb monitorowania Twojego
sprzetu — zawsze i wszedzie. Zapewnia niezwykle precyzyjna lokalizacje maszyny i przesytanie w czasie
rzeczywistym danych o jej stanie. Nowoczesny nadajnik GPS i technologia satelitarna spetnia wymagania dnia
dzisiejszego i wymagania przysztosci.

System Komtrax utatwi Ci uzyskanie odpowiedzi na trzy podstawowe pytania:

e Czy maszyna zarabia pienigdze?

e Czy maszyna jest bezpieczna?

e Czy maszyna jest w dobrym stanie?

Aby uzyskac szczegotowe informacije, skontaktuj sie z przedstawicielem firmy Komatsu i popros o broszure
dotyczaca systemu Komtrax.

Serwer
KOMTRAX™

Lokalizacja maszyny Klient Odczyt licznika motogodzin

Rejestr parametréw roboczych
Rejestr rocznej liczby motogodzin Ostrzezenia i obstuga techniczna (poziom paliwa, godziny pracy, itp.)

|

W niektorych krajach system KOMTRAX™ nie jest jeszcze dostepny. Jezeli chcesz aktywowac system, skontaktuj sie ze swoim
przedstawicielem firmy Komatsu. System Komtrax nie bedzie dziata¢, jezeli sygnat satelitarny jest zagtuszany lub blokowany.
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OBSLUGA TECHNICZNA

tatwa obstuga techniczna

Koparke Komatsu PW140-7 zaprojektowano z myslg o tatwym dostepie do punktéw obstugowych. Oznacza to
mniejsze prawdopodobienstwo ignorowania rutynowych czynnosci obstugowych i serwisowych i zwigzane z
tym zmniejszenie liczby kosztownych przestojow. Oto niektore utatwienia serwisowe charakteryzujace maszyne
PW140-7:

tatwy dostep do filtra

oleju silnikowego i zaworu
spustowego paliwa

Filtr oleju silnikowego i zawor
spustowy paliwa sg zamocowane
z dala od silnika, dzieki czemu sg
tatwiej dostepne.

Roéwnolegte chtodnice

Chtodnica oleju i chtodnica silnika
znajduja sie obok siebie. Dzigki

temu czyszczenie chtodnic jest
bardzo tatwe. Ponadto, operator ma
mozliwos$¢ szybkiego wymontowania

i zamontowania chtodnicy powietrza
dotadowujgcego, oraz chtodnic oleju
i silnika.

Separator wody

Separator wody stanowi
wyposazenie standardowe. Usuwa
wode z paliwa zapobiegajac
uszkodzeniu ukfadu paliwowego.

Zaprojektowane z mysla o wytrzymatosci

Przy wykorzystaniu najnowszych, komputerowych technik projektowania i zakrojonych na szeroka skale badan
wysiegnik i ramie zostaty zoptymalizowane pod katem maksymalnej wytrzymatosci i trwatosci.

W zautomatyzowanym procesie produkcyjnym stosuje sie najnowoczesniejsze urzadzenia i metody kontroli
jakosci. Najwazniejsze potaczenia spawane wykonujg roboty, zapewniajace wyjatkowo wysoka i powtarzalng
jakos¢ elementéw.

Precyzyjne przeguby. W gtéwnych potaczeniach ruchowych, odznaczajacych sie minimalnym luzem i zwiekszona
trwatoscig, zastosowano chromowane sworznie i tuleje z brazu.
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DANE TECHNICZNE

........................................................... Komatsu SAA4D107E-3
Wysokoprezny z wtryskiem bezposrednim Common Rail,
chtodzony ciecza, turbodotadowany z chtodzeniem
powietrza dotadowujacego

Moc silnika

przy predKoScCi ObrotOWe] ........ccoeerveiiieeiiieneeciees 2.200 obr/min

ISO 14396....ceeiieeie s 90,0 kW/121 KM

ISO 9249 (MOC UZYteCZNA)....ccvuveeeeereeeeieeeeeieeenns 86,0 kW/115 KM
Liczba cylindrow
Srednica cylindra x Skok tHoKa ............ccccceeueuieeeeennn. 107 x 124 mm
P0jemnoSC SKOKOWA ......ccueiiiiiiiiiiic i 451
Akumulatory .2x12V/120 Ah
F N1 (Y4 g T 1 (o SR 24 V/60 A
ROZIUSZNIK ...t 24 V/4,5 kW
Filtr powietrza............. Podwdéjny wktad ze czujnikiem zablokowania

potaczony ze wskaznikiem na monitorze oraz funkcja

automatycznego oczyszczania podcignieniowego

Uktad chtodzenia........cccccceevnennee. Wentylator zasysajacy powietrze

#
|

S/
Z0Y

UKEAD HYDRAULICZNY

Typ..e... HydrauMind. Uktad z zamknigtym przeptywem w potozeniu
neutralnym i kompensacja cisnienia zaleznie od obciazenia
Dodatkowe obwody ......... Mozliwos¢ zainstalowania do 2 obwoddéw
dodatkowych sterowanych proporcjonalnie

i 1 obwodu szybkoztacza, zaleznie od specyfikacji maszyny

Pompa gtéwna .........cceceeeeeene Pompa ttokowa o zmiennym wydatku
zasilajaca obwody wysiegnika, ramienia, tyzki,

mechanizmu obrotu i silnikdw jazdy

Maksymalna wydajnos$€ pompy .........cceecveereeerieenieeeneeenens 252 I/min
Nastawy zaworéw bezpieczenstwa
ObWOA OSPIZELU ...ttt 380 bar
ObWOA JAZAY ...cuviiiiiiiiiciee et 380 bar
ObWOd OBIOtU....ceiiiiciiiiee e 280 bar
ObwOd STErUJACY.....oeiiiiiieiiiee e 37 bar

m POJEMNOSCI NAPELNIANIA

ZBiIOrNiK PAIIWE ...ceoeeeeeeieee et 2751
Chtodnica SINIKA ...cocueeiiieieieeee e 161
Uktad smarowania SilniKa.........cccooeeeeiieeeniieeeeee e 171
Naped mechanizmu obrotu.. 2,51
Zbiornik oleju hydrauliCZNego ........coccueeerireeieiiieeeee e 1231
SKIzynia biIegOW ......cocueiiiiiiiiiie et 4,851
Przedni mechanizm rOZNiCOWY .........ceeeceeeriieeeeeiiee e e seee s 10,51
Tylny mechanizm rOZNiCOWY .........cceeecveirieenieeniirieeee e 9,51
Piasta 0Si Przedni] ........ccverierriiiiiiiieeee e 2,51
Piasta 0Si tyINEj ......ceviiiiiiiiiiiie 2,01
Obudowa watka napedowego mechanizmu obrotu................... 10,51
@ UKLEAD KIEROWNICZY
Rodzaj ....cccuvveeveiie Hydrauliczny ukfad kierowniczy, zasilany przez

niezalezng pompe zgbatg, z zaworami sterujgcymi

Orbitrol i zaworami priorytetowymi, czuty na obciazenie

Minimalny promien SKretu ...........coceveieeieiiieeneececceeeeene 6.450 mm
(po sladzie zewnegtrznego kota)

i,
Bl MECHANIZM OBROTU
L1/ Osiowo-ttoczkowy silnik hydrauliczny napedzajacy
dwustopniowy reduktor planetarny
Blokada obrotu.............. Wielotarczowy, mokry hamulec wbudowany
w silnik obrotu, zatgczany elektronicznie
PredkosSc obrotu.......cccceeeieiiciiiiiieie e 0 - 11 obr/min
MOMENT OBIOTU.....ceiiiiieiiiie e 31 kNm

& SKRZYNIA BIEGOW

TYP e W petni automatyczna skrzynia Power Shift,

staty naped na cztery kota

Hydrauliczne silniki napedowe................ Jeden osiowo-ttokowy silnik

0 zmiennej chtonnosci

Maksymalne cisnienie roboCze ..........cccoeceerieinieiiecniceeee 380 bar

LY o)V = 7o | Automatyczny + 3 zakresy
Maks. predkosci jazdy

Wysoki / niski / petzajacy........ccccceevveereerieennnn. 35,0/8,5/2,0 km/h

W opciji dostepny ogranicznik predkosci do 20 km/h.

Maksymalna sita UCIGQUu ........ceccviiiieiiiiiiiiiiecee e 8.700 kg

Nacisk osi przedni€j ........ccccevvrrveerieiiiciiiiiinee Mniejszy niz 7.155 kg

Nacisk 0Si tyINE] .....coccueviriieiiiee e Mniejszy niz 7.970 kg

Zakres wahan osi ........ 10°, z mozliwoscig zablokowania w dowolnej

pozycji z wnetrza kabiny

% UKEAD HAMULCOWY

TYP e Dwuobwodowy hydrauliczny uktad hamulcowy,
zasilany przez niezalezng pompe zebata

Hamulce zasadnicze ........ Mokre hamulce wielotarczowe w piastach
két, uruchamiane pedatem

Hamulec postojowy.............. Elektrycznie sterowany mokry hamulec
wielotarczowy, uruchamiany sprezynowo, zwalniany

hydraulicznie, wbudowany w skrzynie biegéow

ODDZIALYWANIE NA SRODOWISKO

Emisja spalin ...... Silnik spetnia normy emisji spalin Euro IlIA i EPA III

Poziomy hatasu
Zewnetrzny LWA ......ccoeeeviiveeeiee, 101 dB(A) (2000/14/EC czesc¢ 2)
Na stanowisku operatora LPA ........cccocoiriiinieniieiieciees 70 dB(A)
(préba dynamiczna wg ISO 6396)

Poziom drgan (wg. 12096:1997)*
Dtfonie/ramiona......< 2,5 m/s? (poziom niepewnosci K = 0,34 m/s?)
Korpus ........ccceueee. < 0,5 m/s? (poziom niepewnosci K = 0,16 m/s?)
* w celu oszacowania ryzyka wedtug dyrektywy 2002/44/EC, nalezy
odwotac¢ sie do normy ISO/TR 25398:2006



KOPARKA KOLOWA

MASA EKSPLOATACYJNA (PRZYBLIZONA)

Masa eksploatacyjna maszyny z wyszczegolnionym osprzetem, ramieniem 2.500 mm, operatorem, olejami, ciecza chtodzaca, petnym
zbiornikiem paliwa i standardowym wyposazeniem. Masy bez tyzki.

Bez osprzetu 12.670 kg 13.050 kg
Tylny lemiesz 13.260 kg 13.640 kg
Tylne podpory 13.760 kg 14.110 kg
2 podpory + lemiesz 14.345 kg 14.700 kg
4 podpory 14.850 kg 15.200 kg

E LYZKI | SIkY KOPANIA

Dane techniczne i wyposazenie moga ulec zmianie, zaleznie od opcji dostepnych w danym kraju

kyzka Dtugos¢é ramienia

Szerokos¢ Pojemnos¢ wg SAE Masa 2.100 mm 2.500 mm 3.000 mm

400 mm 0,20 m? 270 kg

450 mm 0,27 m? 300 kg o o o

600 mm 0,41 m3 420 kg o o o)

700 mm 0,48 me 445 kg o o o

800 mm 0,55 m?® 460 kg o o o

900 mm 0,62 m3 495 kg o o o
1.000 mm 0,69 m3 530 kg o o o
1.100 mm 0,76 m? 550 kg o o O
1.200 mm 0,83 m3 575 kg o m] A
1.300 mm 0,90 mé 605 kg O m] A
1.400 mm 0,97 m3 630 kg O A -

W sprawie doboru tyzek i osprzetu do konkretnego zastosowania skontaktuj sie ze swoim
przedstawicielem firmy Komatsu. Podane zalecania maja charakter ogdlny i dotycza
typowych warunkéw roboczych.

Materiat o gestosci do 1,8 t/m?
Materiat o gestosci do 1,5 t/m?
Materiat o gestosci do 1,2 t/m?

>o o

Dtugos¢ ramienia 2.100 mm 2.500 mm 3.000 mm
Sita kopania na tyzce 86 kN 86 kN 86 kN
Sita kopania na tyzce w trybie PowerMax 93 kN 93 kN 93 kN
Sita kopania na ramieniu 74 kN 62 kN 52 kN

Sita kopania na ramieniu w trybie PowerMax 80 kN 67 kN 56 kN
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WYMIARY

WYSIEGNIK JEDNOCZESCIOWY

_ A

3 © -
\ 2.100 mm 7.508 mm 3.290 mm
|

[ | = 2.500 mm 7.508 mm 3.290 mm

. = J_ .
\ < KoM"s“ 3.000 mm 7.508 mm 3.290 mm
‘ .
|
! D
m @ & °
o

2.930 mm
2.930 mm
2.930 mm

7.632 mm
7.632 mm
7.632 mm

2.100 mm
2.500 mm
3.000 mm *

* Pozycja jazdy, bez tyzki

3.937 mm

5.758 mm
5.739 mm
5.828 mm

2.100 mm

2.500 mm 3.937 mm

3.968 mm

3.000 mm

2.100 mm 7.915 mm 3.165 mm
2.500 mm 7.915 mm 3.165 mm
3.000 mm * 7.915 mm 3.165 mm

* Pozycja jazdy, bez tyzki
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WYMIARY | PODWOZIE

2.050

IEeMAN}SU |

3.165
2.574

2.263

1.242

3.577 -
3.838 -
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ZASIEG ROBOCZY

WYSIEGNIK JEDNOCZESCIOWY

10

9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

DLUGOSC RAMIENIA 2100mm  [[N2500 MmN
A | Maks. wysokos$¢ kopania 7.980 mm 8.270 mm
B | Maks. wysokos¢ zrzutu 5.731 mm 6.020 mm
C | Maks. gtebokos¢ kopania 4.462 mm 4.860 mm
D | Maks. gtebokos¢ wykopu o pionowej Scianie 3.630 mm 4.005 mm
E | Maks. gtebokos$¢ kopania poziomego odcinka 2,44 m 4.025 mm 4.570 mm
F | Maks. zasieg 7.928 mm 8.290 mm
G | Maks. zasieg na poziomie gruntu 7.740 mm 8.140 mm
H | Min. promien obrotu 2.965 mm 2.910 mm

3.000 mm
8.703 mm
6.449 mm
5.362 mm
4.470 mm
4.955 mm
8.775 mm
8.640 mm
2.925 mm
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WYSIEGNIK DWUCZESCIOWY

10

" [

9 8 7 6 5 4 3 2

1 0

DLUGOSC RAMIENIA

Maks. wysokos¢ kopania

Maks. wysokos¢ zrzutu

Maks. gtebokos¢ kopania

Maks. gtebokos¢ wykopu o pionowej Scianie

Maks. gtebokos$¢ kopania poziomego odcinka 2,44 m
Maks. zasieg

Maks. zasieg na poziomie gruntu

I O m m O O W >

Min. promien obrotu

2.100 mm
9.228 mm
6.844 mm
4.845 mm
3.555 mm
4.515 mm
8.268 mm
7.740 mm
2.590 mm

9.518 mm
7.133 mm
5.245 mm
4.000 mm
4.935 mm
8.681 mm
8.140 mm
2.670 mm

3.000 mm
9.951 mm
7.562 mm
5.745 mm
4.495 mm
5.460 mm
9.000 mm
8.640 mm
2.864 mm
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UbpzwiG

WYSIEGNIK JEDNOCZESCIOWY

A (2) 75m 6,0 m 45m 30m

Dlugos$¢é ramienia
75m kg
60m kg *2.350 2.150
45m kg 2100 1.550 2400 1800 4000 3.050

E30m kg 1800 1.300 2300 1700 3750 2750 7550 5450
~|15m kg 1700 1.200 2200 1600 3500 2500 *7.750 4.300
00m kg 1750 1.250 2100 1500 3300 2150 *7.250 4.050
-1,5m kg 2000 1450 2100 1500 3250 2350 *6.250 3.950
-30m kg 2800 2.050 3350 2400 *5.650 4.600
75m kg A - Zasigg od Srodka obrotu
60m kg *1.900 1.850 g iy
45m kg 1800 1.400 2400 1800 B - Wysokos¢ zaczepu tyzki
E|30m kg 1600 1.150 2350 1750 3850 2850 7250 5.700 C - Udiwigi z tyzka (440 kg),
o |15m kg 1550 1.100 2200 1600 3550 2550 *8300 4400 zawieszeniem yzki (84 kg)
00m kg 1550 1.100 2100 1500 3300 2200 7250 4.050 i sitownikiem tyzki (96 kg)
-15m kg 1.800 1.250 2050 1450 3250 2300 6200 3.950
-30m kg 2400 1700 3250  2.350 6500 4500
Bez osprzetu 75m kg
60m kg *1.600 1.500 2450 1.850
45m kg *1.550 1.150 2450  1.850 é,—UdZ’wigzprzodu maszyny
E|30m kg 1400 1000 1500 1050 2350 1700 3.850 2.850 o
2 |15m kg 1300 900 1450 1000 2200 1600 3550 2550 7.050 4550 | L= — Udiwig z boku maszyny
00m kg 1350 900 1400 950 2050 1450 3200 1.650 *7500 4.050 #9 — Udiwig przy maksymalnym
-1,5m kg 1500 1.050 2000 1400 3000 2200 5650 3.850 zasiequ
-30m kg 1900  1.350 2000 1400 3150 2200 6300  4.350
75m kg
60m kg "2350 *2.350 Po zdemontowaniu fyzki,
45m kg *2200 1.750 *3800 2000 *4550 3.400 zawieszenia lyzki lub
E|80m kg 2250 1500 *4150 1900 *5.150 3.150 *8.000 6.100 sitownika udzwig wzrasta o
S| 15m kg 2450 1.400 *4450 1.800 *6.050 2900 *7.750 5.250 wartos¢ odpowiadajaca masie
00m kg *2.900 1.450 *4450 1750 *6.150 2700 *7.250 5.000 2demontowanych elementow.
-15m kg *3550 1.650 3800 1700 *5.600 2650 *6.250 5.000
-30m kg *3.100  2.300 *3.850 2.750 *5.650 5.250
ggm tg 1900 *1.900 *Udz’wigjestba.rdziej'
4’5m kg *1.800 1550 *3700 2.050 ograniczony m92l|w030|am|
E[30m kg *1.850 1350 "3950 1950 *4.850 3200 *7.250 6.350 uktadu hydraulicznego
& [15m kg 2000 1.250 4350 1800 5850 2900 *8.300 5400 niz wielkoscig obcigzenia
00m kg *2300 1.300 4450 1700 *6.100 2700 *7.250 5.050 destabilizujgcego.
-15m kg *2.950 1.450 *4050 1700 *5.850 2.650 *6.200 5.000 Udzwig podano wg normy
, ] -30m kg *3.100  1.950 *4500  2.650 *6.500 5.150 SAE J1097.

Przedni lub tylny lemiesz 75m kg Udzwig nominalny nie
60m kg *1.600 *1.600 2700 2.050 przekracza 87% udzwigu
45m kg *1550 1.300 *3.350 2,050 hydraulicznego lub 75%

E[30m kg *1550 1150 2400 1200 ‘3650 1950 ‘4400 3.250 obcigzenia destabilizujacego.

& |15m kg *1650 1050 *2950 1450 *4150 1.800 *5500 2950 *9.550 5.100
00m kg *1.900 1100 *2650 1100 *4.350 1650 *5.950 2.650 *7.500 4.650
-15m kg 2350 1.200 *4200 1600 *5.800 2550 *5.850 4.400
-30m kg *2.900 1550 *3200  1.600  *4.950 2550 *6.600 _4.950
75m kg
60m kg *2.350 *2.350
45m kg *2200 *2.200 *3800 2550 *4550 4.250

E|30m kg 2250 1900 *4150 2450 *5.150 4.000 *8.000 *8.000

S |15m kg *2450 1800 *4450 2350 *6.050 38750 *7.750 *7.750
00m kg *2.900 1900 *4450 2250 *6.150 3550 *7.250 *7.250
-15m kg *3550 2150 3800 2250 *5.600 3.500 *6.250 *6.250
-30m kg *3.100 3000 *3.850 3550 *5.650 *5.650
75m kg
60m kg *1.900 *1.900
45m kg *1.800 *1.800 *3700  2.600

E|30m kg '1.850 1750 3950 2500 ‘4850 4.050 *7.250 *7.250

o |15m kg *2.000 1.650 *4350 2350 *5.850 3.750 *8.300 *8.300
00m kg *2.300 1.700 *4450 2250 *6.100 3550 *7.250 *7.250
-15m kg *2.950 1.900 *4050 2200 *5.850 3450 *6.200 *6.200
-30m kg *3.100 2550 *4500 3500 *6.500 *6.500

Tylne podpory 75m kg

60m kg *1.600 *1.600 2700 2.600
45m kg *1550 *1.550 *3.350  2.650

E|30m kg *1550 1500 ‘2400 1600 ‘3650 2500 ‘4400 4.100

& |15m kg *1650 1400 *2950 1550 *4150 2350 *5500 3.800 *9.550 6.850
00m kg *1.900 1450 *2650 1500 *4.350 2200 *5950 83500 *7.500 *7.500
-15m kg *2.350 1.600 *4200 2150 *5.800 3.350 *5.850 *5.850
-30m kg *2.900 2050 *3200 2150 *4.950 3.350 *6.600 _*6.600
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WYSIEGNIK JEDNOCZESCIOWY

A (2) 75m 6,0 m 45m 30m
Dtugos¢ ramienia
75m kg
60m kg *2.350 *2.350
45m kg *2200 *2.200 *3800 8050 *4550 *4.550
E|30m kg *2250 *2.250 4150 2950 *5.150 4.800 *8.000 *8.000
S| 15m kg 2450 2200 *4450 2850 *6.050 4500 *7.750 *7.750
00m kg *2.900 2.300 4450 2750 *6.150 4.300 *7.250 *7.250
-1,5m kg *3550 2650 3800 2750 *5.600 4.250 *6.250 *6.250
-30m kg *3.100 *3.100 *3850  *3.850 *5.650 *5.650
75m kg A - Zasieg od $rodka obrotu
60m kg *1.900 *1.900 g .
45m kg *1800 *1.800 3700 3100 B — Wysokosc zaczepu tyzki
E|30m kg *1850 1850 3950 3000 ‘4850 4850 ‘7250 7250 | o _ v s tyska (440 ko),
o |15m kg *2000 *2.000 4350 2850 *5.850 4550 *8.300 *8.300 zawieszeniem tyzki (84 kg)
00m kg *2.300 2.100 4450 2750 *6.100 4.300 *7.250 *7.250 i sitownikiem tyzki (96 kg)
-1,5m kg 2950 2.350 4050 2700 *5.850 4.250 *6.200 *6.200
-30m kg *3.100 3.100 *4500  4.250 *6.500 *6.500
Podpory + lemiesz 75m kg
60m kg *1.600 *1.600 2700 *2.700
45m kg *1.550 *1.550 *3.350  3.100 é,—UdZ’wigzprzodu maszyny
E |30m kg *1550 *1550 *2.400 1950 *3.650 3.000 *4.400 *4.400 o
2 |15m kg 1650 1650 2950 1900 “4150 2850 *5500 4550 ‘9550 *9.550 | L= — Udiwig z boku maszyny
00m kg '1.900 1800 2650 1850 ‘4350 2700 5050 4300 TS0 TS0 | g e e
-1,5m kg *2.350 2000 4200 2600 *5800 4.150 *5.850 *5.850 zasiequ
-30m kg *2.900 2550 3200 2.650  *4950 4450 *6.600 *6.600
75m kg
60m kg "2.350 *2.350 Po zdemontowaniu tyzki,
45m kg *2200 *2.200 *3800 *3.800 *4550 *4.550 zawieszenia yzki lub
E|30m kg 2250 2250 4150 3850 *5.150 *5.150 *8.000 *8.000 sitownika udiwig wzrasta
~ | 15m kg *2450 *2.450 *4450 3750 *6.050 6.050 *7.750 *7.750 o wartos¢ odpowiadajaca
00m kg *2.900 *2.900 *4450 3650 *6.150 5.800 *7.250 *7.250 masie zdemontowanych
-1,5m kg *3550 3500 3800 3600 *5.600 *5.600 *6.250 *6.250 alementow.
-30m kg *3.100  *3.100 *3.850  *3.850 *5.650 *5.650
—_— 75m ki
'.. 6:3m kg 1900 *1.900 *Udz’wigjestba.rdziej'
A 4’5m kg “1.800 *1.800 *3700 *3.700 ograniczony m-OZ|IWOSCIamI
m'ﬂ% E[30m kg *1.850 *1.850 '3950 3900 4850 °*4.850 *7.250 *7.250 uktadu hydraulicznego
— o |15m kg *2000 *2.000 4350 3750 *5.850 ‘5850 *8.300 *8.300 niz wielkoscig obciazenia
00m kg *2.300 *2.300 *4450 3650 6100 5850 *7.250 *7.250 destabilizujgcego.
-15m kg 2950 *2.950 *4050 3600 ‘5850 5750 ‘6200 *6.200 Udzwig podano wg normy
. -30m kg *3.100 *3.100 *4.500  *4.500 *6.500 *6.500 SAE J1097.
Przednie i tylne podpory 75m kg Udzwig nominalny nie
60m kg *1.600 *1.600 2700 *2.700 przekracza 87% udzwigu
45m kg *1.550 *1.550 *3.350 *3.350 hydraulicznego lub 75%
E[30m kg *1550 *1.550 2400 2400 *3650 ‘3650 ‘4400 *4.400 obcigzenia destabilizujacego.
& |15m kg *1.650 *1.650 *2950 2550 ‘4150 3750 *5500 *5.500 *9.550 *9.550
00m kg *1.900 *1.900 *2.650 2500 *4.350 3600 *5.950 5.800 *7.500 *7.500
-1,5m kg *2.350 *2.350 4200 3500 *5.800 5.650 *5.850 *5.850
-30m kg *2.900 *2.900 *3200  *3.200 *4.950 *4.950 *6.600 *6.600




PW140-7 KOPARKA KOLOWA

UbzwiG
WYSIEGNIK DWUCZESCIOWY
A (2) 75m 6,0 m 45m 30m

Dlugos$¢é ramienia
75m kg *2.850 ‘2850
60m kg *2.350 1.800 4100  3.150
45m kg 1850 1.350 2350 1.750 3.800  3.000

E[30m kg 1600 1.150 2250 1650 3700 2750
~|15m kg 1500 1.050 2450 1550 3400 2.450
00m kg 1550 1.100 2050 1450 3200 2.300 ‘6250 4.300
-15m kg 1800 1.250 2050 1450 3200 2250 6150 3.950
-3,0m kg
75m kg 2250 2.250 3500 3.150 A - Zasigg od srodka obrotu
60m kg *1.900 1550 2450  1.800 . iy
45m kg 1650 1.200 2400 1800 3950 3050 B - Wysokos¢ zaczepu tyzki
E|30m kg 1450 1000 1500 1050 2300 1700 3750 2800 7.600 5450 G - Udiwigi 2 ly2ka (440 kg),
~|15m kg 1350 950 1450 1.000 2150 1550 3450 2500 zawieszeniem lyzki (84 kg)
00m kg 1400 950 1400 1000 2050 1450 3200 2300 °‘6.650 3.900 i sitownikiem fyzki (96 kg)
-15m kg 1600 1.100 2000 1400 3150 2250 *6.050 4.300
-30m kg 3200 2.300
Bez osprzetu 75m kg *1.900 *1.900
60m kg *1.650 1250 2450 1.850
45m kg 1400 1.000 1500 1.100 2400 1.800 *3.500 3.100 é,—UdZ’wigzprzodu maszyny
E|30m kg 1250 850 1500 1050 2300 1700 3800 2850 *6.800 5.700 »
< |15m kg 1150 800 1400 950 2150 1550 3450 2500 (= - Udzwig z boku maszyny
00m kg 1200 800 1350 900 2000 1400 3200 2250 6800 4250 | o i e
-15m kg 1850 900 1350 900 1.950 1.350 3050 2150 *5550 4.150 zasiequ
-30m kg 1650 1.150 1950 1.350  3.050 2.150 6200 4.250
75m kg *2.850 '2.850
60m kg *2.350 2.000 4250 3450 Po zdemontowaniu ki,
45m kg *2.200 1.500 3850 1950 4650 3.200 zawieszenia tyzki Iub
E|30m kg "2250 1300 4150 1.900 *5400 3.050 sitownika udzwig wzrasta
~|15m kg 2400 1.200 4400 1750 6050 2.750 o wartosé odpowiadaiaca
00m kg *2700 1.250 4350 1650 *6.050 2600 6250 4.950 masie zdemontowanych
-15m kg *3.050 1450 3750 1650 5400 2550 6150 4.950 oments
-3,0m kg elementow.
75m kg 2250 '2.250 3500 3.450 L .
6,0m kg +1.900  1.750 3,100  2.050 * Udzwig jest bardziej
45m kg *1.800 1.350 *3700 1950 *4.350 3.200 ograniczony mozliwosciami
£ [30m kg *1.800 1150 *2550 1.200 4000 1.900 ‘5150 3100 *7.800 6.100 uktadu hydraulicznego
& |15m kg *1.950 1.100 *3300 1.150 *4.300 1750 *5.900 2.800 niz wielkoscig obciazenia
00m kg *2150 1.150 *2.450 1.150 *4.350 1.650 *6.100 2.600 *6.650 4.900 destabilizujacego.
-15m kg *2.650 1.300 3950 1.650 *5.600 2550 *6.050 4.900 Udzwig podano wg normy
-30m kg *4.300  2.600 SAE J1097.

Przedni lub tylny lemiesz 75m kg *1.900 *1.900 Udzwig nominalny
60m kg *1.650 1450 3150  2.050 nie przekracza 87%
45m kg *1550 1150 *2400 1250 *3400 1950 3500 3.400 udzwigu hydraulicznego

E[30m kg *1550 1.000 3150 1200 *3750 1900 ‘4700 3100 ‘6.800 6.350 lub 75% obciazenia
G |15m kg *1.650 900 *3250 1.450 *4.100 1700 *5550 2750 destabilizujacego.
00m kg *1.800 950 *3200 1.100 ‘4300 1.650 *6.000 2450 *6.800 4.850
-15m kg 2150 1050 2500 1.050 4050 1.550 ‘5750 2.350 ‘5550 4.750
-30m kg *2.350  1.350 *3200 1550 *4750 2350 *6.350 4.850
75m kg '2.850 '2.850
60m kg *2.350 *2.350 4250 *4.250
45m kg *2200 1.950 *3850 2500 4650 3.950
E|30m kg *2250 1700 4150 2450 *5400 3.900
~|15m kg *2400 1600 4400 2250 *6.050 3.600
00m kg *2700 1700 4350 2200 ‘6050 3450 ‘6.250 *6.250
-15m kg *3.050 1.900 3750 2200 5400 3400 6150 *6.150
-3,0m kg
75m kg '2250 *2.250 3500 3500
60m kg *1.900 *1.900 3100  2.600
45m kg *1.800 1.750 3700 2500 4350  4.050
E[30m kg *1.800 1550 ‘2550 1600 4000 2450 5150 3950 ‘7.800 °7.800
o |15m kg *1.950 1500 *3.300 1550 *4.300 2300 *5900 3.650
00m kg *2150 1500 *2.450 1550 4350 2200 ‘6100 3450 °‘6.650 *6.650
-15m kg 2650 1.700 3950 2150 5600 3400 *6.050 *6.050
-30m kg *4300 3450
Tylne podpory 75m kg 1900 *1.900
60m kg *1.650 *1.650 3150 2650
45m kg *1550 1500 *2.400 1650 *3.400 2550 *3500 *3.500
E[30m kg *1550 1350 3150 1600 ‘3750 2450 4700 4000 ‘6.800 °6.800
& |15m kg *1.650 1250 3250 1550 4100 2250 5550 3.650
00m kg *1.800 1300 3200 1450 *4300 2100 *6.000 3.300 °‘6.800 *6.800
-15m kg 2150 1450 2500 1450 4050 2100 ‘5750 8200 ‘5550 *5.550
-30m kg *2.350  1.800 3200 2400 ‘4750 3200 *6.350 *6.350




KOPARKA KOLOWA

WYSIEGNIK DWUCZESCIOWY

A (2) 75m 6,0 m 45m 30m

e = el M =

Dtugos¢ ramienia

75m kg '2.850 *2.850
60m kg *2.350 *2.350 4250 4,250
45m kg *2200 *2.200 3850 3000 *4.650 *4.650
£ |30m kg *2250 2100 4150 2900 5400 4700
< [15m kg 2400 2000 4400 2750 *6.050 4400
00m kg *2700 2050 4350 2700 *6.050 4200 6250 *6.250
-15m kg *3.050 2350 3750 2700 5400 4150 6150 *6.150
-3,0m kg
75m kg 2250 2.250 3500 *3.500 A - Zasieg od $rodka obrotu
60m kg *1.900 *1.900 *3.100  3.100 . .
45m kg *1800 *1.800 3700 3000 ‘4350 *4.350 B — Wysokosc zaczepu tyzki
E|80m kg *1800 ‘1800 ‘2550 1950 ‘4000 2950 5150 4700 ‘7800 7800 | ¢ \gsigiz iyika (440 ko),
& [15m kg *1.950 1.800 *3.300 1.900 *4300 2800 *5.900 4450 zawieszeniem tyzki (84 Kg)
00m kg *2150 1850 *2450 1900 ‘4350 2700 °*6.100 4250 *6.650 *5.350 i sitownikiem fyzki (96 kg)
-15m kg 2650 2100 3950 2650 5600 4.150 *6.050 *6.050
-30m kg 4,300 4.200
Podpory + lemiesz 75m kg *1.900 *1.900
60m kg *1.650 *1.650 3150 3.150
45m kg *1550 *1.550 ‘2400 2000 *3400 3.050 ‘3500 *3.500 &—Udiwigzprzodu maszyny
E|30m kg *1.550 *1.550 *3.450 1950 *3.750 2950 *4700 *4700 *6.800 *6.800 »
S |15m kg *1.650 1.600 *3250 1.900 *4.100 2750 *5500 4.400 (= - Udzwig z boku maszyny
00m kg "800 1600 ‘3200 1850 4300 2600 6000 4100 6800 6800 | gu i e
-15m kg 2150 1800 2500 1.800 4050 2600 ‘5750 8.950 ‘5550 *5.550 zasiequ
-30m kg *2.350  2.200 *3.200 2600 *4750  4.000 *6.350 *6.350
75m kg '2.850 '2.850
60m kg *2.350 *2.350 4250 *4.250 Po zdemontowaniu ki,
45m kg *2200 *2.200 3850 *3.850 *4.650 *4.650 zawieszenia tyiki Iub
E|30m kg 2250 2250 4150 3850 *5.400 *5.400 sitownika udiwig warasta
~ |15m kg *2400 *2.400 4400 3650 6.050 5900 o wartosé odpowiadaiaca
00m kg *2700 *2.700 4350 3550 °6.050 5700 °'6.250 *6.250 masie zdemontowanych
-15m kg *3.050 *3.050 3750 3550 5400 *5.400 *6.150 *6.150 oments
-3,0m kg elementow.
J— 75m kg 2250 *2.250 *3500 *3.500 o n
'.. 60m kg *1.900 *1.900 *3100 *3.100 Udzwig jest bardziej
= 45m kg *1.800 *1.800 *3700 *3700 *4.350 *4.350 ograniczony mozliwosciami
m'ﬂ% E[30m kg *1.800 *1.800 *2550 *2550 *4.000 3.850 ‘5150 ‘5150 *7800 *7800 uktadu hydraulicznego
— & |15m kg *1.950 *1950 *3300 2550 4300 3700 ‘5900 °*5.900 niz wielkoscig ocigzenia
00m kg *2.150 *2.150 *2.450 *2.450 *4350 3600 °*6.100 5750 *6.650 *6.650 destabilizujacego.
-1,5m kg *2.650 *2.650 3950 3550 *5.600 *5.600 *6.050 *6.050 Udzwig podano wg normy
. -30m kg *4.300  *4.300 SAE J1097.
Przednie i tylne podpory 75m kg 1900 1.900 Udzwig nominalny
60m kg *1.650 *1.650 3150 *3.150 nie przekracza 87%
45m kg *1550 *1550 *2.400 *2.400 *3.400 *3.400 *3500 *3.500 udzwigu hydraulicznego
E[30m kg *1550 1550 3150 2600 ‘3750 ‘3750 4700 4700 ‘6.800 "6.800 lub 75% obcigZenia
S [15m kg *1.650 *1.650 *3250 2550 *4100 3650 5500 ‘5500 destabilizujacego.
00m kg *1.800 *1.800 *3200 2450 4300 3500 °*6.000 5600 *6.800 *6.800
-15m kg 2150 2150 2500 2450 4050 3450 ‘5750 5500 ‘5550 *5.550
-30m kg *2.350 *2.350 3200 *3200 4750 ‘4750 *6.350 *6.350




KOPARKA KOLOWA

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

o Silnik wysokoprezny Komatsu
SAA4D107E-1 0 mocy 90,0 kW
z wiryskiem bezposrednim Common
Rail, turbodotadowany, zgodny
z normg emisji spalin Euro IIIA

o Filtr powietrza z podwojnym
wktadem, wyposazony w czujnik
zablokowania oraz funkcje
automatycznego oczyszczania
podcisnieniowego

e Wentylator zasysajacy powietrze

e Uktad paliwowy z automatycznym
odpowietrzaniem

e Wytgczanie silnika kluczykiem

¢ Na zyczenie dostgpna opcja
zabezpieczenia mozliwosci rozruchu
silnika hastem

e Uktad zapobiegajacy przegrzaniu
silnika

e Funkcja automatycznej redukcji
predkosci obrotowej

o Automatyczny uktad podgrzewania
silnika

o Standardowa przeciwwaga

o Elektronicznie sterowany uktad
hydrauliczny (HydrauMind) z
zamknigtym przeptywem w potozeniu
neutralnym i kompensacja cisnienia
zaleznie od obcigzenia (E-CLSS)

 Sprzezony uktad sterowania pompa
i silnikiem (PEMC)

o \Wielofunkcyjny kolorowy wyswietlacz
w kabinie, z uktadem monitorujgcym
EMMS (Equipment Management and
Monitoring System)

e 4 tryby pracy: tryb petnej mocy,
tryb ekonomiczny, tryb miota
hydraulicznego i tryb podnoszenia

© Funkcja PowerMax

© Regulowana dZwignia sterowania
ramieniem, wysiegnikiem, tyzka i
obrotem

© Dodatkowy obwdd hydrauliczny
(HCU-B)

o W petni automatyczna, 3-biegowa
skrzynia biegow, zapewniajaca staty

e Hydrauliczny uktad kierowniczy
Orbitrol, dziatajacy na kota przednie

o Wahliwa os$ przednia (10°) z
automatyczng i manualng blokada
za pomocg sitownika

e Dwuobwodowy ukfad hamulcowy
z mokrymi hamulcami
wielotarczowymi w piastach kot

e Hamulec postojowy uruchamiany
sprezynowo (zwalniany
hydraulicznie), wbudowany
w skrzynie biegéw

 Kabina SpaceCab™: cisnieniowa,
szczelna kabina zamocowana
do nadwozia za posrednictwem
wiskotycznych elementow
ttumigcych, wyposazona w
przyciemniane szyby, wyjmowana
przednig szybe, wycieraczke szyby
przedniej z regulatorem czasowym,
rolete przeciwstoneczng, schowek
na dokumenty za fotelem, gniazdo
elektryczne 12V, zapalniczke,

z odchylang lewa konsola,
automatyczng regulacjg sztywnosci
zawieszenia, regulowanymi
podtokietnikami i bezwtadno$ciowym
pasem bezpieczenstwa, ogrzewany
i chtodzony schowek

o Uktad lokalizacji KOMTRAX™
(Komatsu Tracking System)

e Katalog czesci i instrukcja obstugi

o Zamykany korek wlewu paliwa
i pokrywy

© Pompa zasilajgca w uktadzie
paliwowym

e Sygnalizator przecigzenia

® Zawory bezpieczenstwa na
wysiegniku

e Uktad klimatyzacji

e Uktad centralnego smarowania

 Radio z odtwarzaczem kaset

e Zestaw narzedzi i czgsci do
pierwszego przegladu okresowego

e Jedna skrzynka narzedziowa w
podwoziu

e Ramiona 2,1 m; 2,5m; 3,0 m

o Dodatkowy obwad hydrauliczny (HCU-C)

e Przedni i/lub tylny lemiesz

e 2 |ub 4 podpory stabilizacyjne
z ostonami sitownikow

e (Cztery kofa (blizniacze) z oponami
10.00-20 14 PR

e Cztery kofa (pojedyncze) z oponami
18.00-19.5

e Opony Nokian 10-20 (kofa blizniacze)

o Blotniki

e Podgrzewacz silnika (zasilany olejem

komdrkowym

o Wentylator z przestawnymi fopatkami w
celu oczyszczenia chtodnicy

o Automatyczny system smarowania

© Przewody szybkoztacza

© Szybkoztgcza Komatsu

o kyzki Komatsu

 Ostona skrzyni biegow

 Drazek chwytaka dwuszczgkowego

e Wycieraczka dolnej szyby przedniej

o Ostona przednia OPG klasy Il (FOPS)

e Ostona gdrna OPG klasy Il (FOPS)

e Dodatkowa lampa robocza z prawej
strony wysiegnika

e Swiatto ostrzegawcze + lampy robocze
na kabinie, skierowane do tytu

1 |ub 2 lampy ostrzegawcze na
przeciwcigzarze

© Zawor bezpieczenstwa sitownika osprzgtu e Dodatkowe Swiatta duzej mocy
* Zawor bezpieczenstwa sitownika ramienia  na dachu kabiny (2)

 Podgrzewany fotel z zawieszeniem

 Swiatta robocze ksenonowe

e Alternator 24 V/60 A naped na przednig i tylng o$ za popielniczke, mate podiogowa, e Standardowa kolorystyka
e Akumulatory 2 x 12'V/120 Ah posrednictwem zwolnic planetarnych  porecze, amortyzowany fotel i oznakowanie
® Rozrusznik 24 V/4,5 kW
-
* Wysiegnik jednoczesciowy napgdowym) w opcji dostepny ze pneumatycznym e Sygnat cofania ze Swiattem pulsujgcym
* Wysiegnik dwuczesciowy zdalnym uruchamianiem telefonem  Radio (niebieskim lub biatym)

e Gosny sygnat dzwigkowy (bez
homologacji drogowej)

e Alarm cofania (wersja z czgstotliwoscig
ostrzegawcza)

o (Olej hydrauliczny ulegajacy
biodegradacii

e Ostona sitownika lemiesza

e Ostona przeciwdeszczowa
(nie dotyczy maszyn z OPG)

© Dodatkowa skrzynka narzedziowa
w podwoziu

¢ |ndywidualna kolorystyka
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