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RX 20 TECHNICKA DATA.

Tento typovy list podle smérnice VDI 2198 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.
0dlisné obuti, jina zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zpisobit odchylky od téchto hodnot.
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1.1 Vyrobce STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typové oznaceni vyrobce RX 20-14 RX 20-15 RX 20-16 RX 20-16P RX 20-18 RX 20-18P/h RX 20-20 RX 20-20 P RX 20-20 P/h
_ |13 Pohon elektro, nafta, benzin, plyn elektro elektro elektro elektro elektro elektro elektro elektro elektro
’% 1.4 Obsluha rucni, z chiize, ve stoje, sedadlo, vychystavani sedadlo sedadlo sedadlo sedadlo sedadlo sedadlo sedadlo sedadlo sedadlo
§ 1.5 Nosnost/bremeno Q kg 1,4 1500 1600 1600 1800 1800 2000 2000 2000
1.6 TEZisté bremene c mm 500 500 500 500 500 500 500 500 500
1.8 Vzdélenost bremene X mm I35 350 855 858 865 855) 365 365 365
1.9 Rozvor kol y mm 1341 1341 1341 1410 1441 1448 1540 1469 1448
2.1 Vlastni hmotnost kg 2763 2824 2884 2916 3044 3343 3212 3225 3453
g |22 Zatizeni osy s bfemenem vpredu kg 3595 3743 3933 3915 4288 4442 4667 4633 4888
£ 2.2.1 |ZatiZeni osy s bremenem vzadu kg 568 513 550 602 556 701 545 592 565
£l23 Zatizeni osy bez bfemene vpredu kg 1302 1292 1314 1345 1421 1580 1544 1455 1693
2.3.1 |Zatizeni osy bez bfemene vzadu kg 1461 1464 1570 1571 1623 1763 1668 1770 1760
3.1 Pneumatiky plnopryz (V), superelastik (SE), vzduch (L), polyuretan (P) SE SE SE SE SE SE SE SE SE
x 3.2 Velikost pneumatik, vpredu mm 18 x 7-8 18 x 7-8 18 x 7-8 18 x 7-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10 200/50-10 200/50-10
g 3.3 Velikost pneumatik, vzadu mm 15x41/2-8 15x4'/2-8 15x4'/,-8 16 x 6-8 15x4'/2-8 16 x 6-8 15x41'/,-8 16 x 6-8 16 x 6-8
8 /3.5 Kola, pocet vpredu (x = pohanéné) 2X 2X 2X 2X 2X 2X 2X 2X 2X
% 3.5.1 |Kola, pocet vzadu (x = pohanénd) 2 2 2 2 2 2 2 2 2
> 13.6 Rozchod kol, vpredu bio mm 932 932 932 932 942 942 942 942 942
3.7 Rozchod kol, vzadu b mm 168 168 168 865 168 865 168 865 865
4.1 Naklonéni zvedaciho zafizeni/nosice vidlic, dopredu ° 3 3 3 3 3 3 8 8 8
4.1.1 | Naklonéni zvedaciho zafizeni/nosice vidlic, dozadu ° 8 8 8 8 8 8 8 8 8
4.2 Vyska spusténého zvedaciho zafizeni hi mm 2160 2160 2160 2160 2160 2160 2160 2160 2160
4.3 Volny zdvih h2 mm 150 150 150 150 150 150 150 150 150
4.4 Zdvih hs mm 3230 3230 3230 3230 3230 3230 3150 3150 3150
4.5 Viyska vysunutého zvedaciho zafizeni ha mm 3805 3805 3805 3805 3805 3805 3805 3805 3805
4.7 Vyska nad ochrannou st¥iSkou (kabinou) he mm 2082 2082 2082 2082 2082 2240 2082 2082 2240
4.8 VysSka sedadla/plosiny pro fidice h7 mm 1015 1015 1015 1015 1015 1173 1015 1015 1173
412 | Vyska spojky tazného zafizeni hio mm 490 490 490 460/350 490 460/350 490 460/350 460/350
Z|4.19 | Celkova délka i mm 2683 2683 2683 2861 2783 2908 2892 2930 2918
g 4.20 | Délka véetné zadni Casti vidlic l2 mm 1883 1883 1883 2061 1983 2108 2092 2130 2118
= |4.21 | Celkova itka o} mm 1099 1099 1099 1099 1138 1138 1138 1138 1138
g 4.22 | Tloustka vidlice s mm 40 5 40 40 40 40 40 40 40
N 4.22.1 | Sitka vidlice e mm 80 80 80 80 80 80 80 80 80
4.22.2 | Délka vidlice | mm 800 800 800 800 800 800 800 800 800
4.23 | Nosi¢ vidlic SO 2328, tfida/tvar A, B ISO 2A ISO II/A ISO II/A 1ISO II/A ISO II/A ISO II/A 1ISO II/A 1ISO II/A 1ISO II/A
4.24 | Sitka nosice vidlic bs mm 980 980 980 980 980 980 980 980 980
4.31 Svétlost s bfemenem pod zvedacim zafizenim mi mm 90 90 90 90 90 90 90 90 90
4.32 | Svétlost ve stfedu rozvoru kol m2 mm 123 123 123 123 123 123 123 123 123
4.33 | Sitka pracovni ulicky s paletou 1000 x 1200 napFi¢ Ast mm 3209 3204 3209 3408 3309 3439 3418 3473 3449
4.34 | Sitka pracovni uliéky s paletou 800 x 1200 podéIné Ast mm 3333 3328 3333 3607 3433 3638 3542 3672 3648
4.35 | Polomér otaceni Wa mm 1528 1523 1528 1852 1628 1883 1727 1907 1883
4.36 | Nejmensi vzdélenost od stfedu otaceni bis mm - - 533 - 538,5 - 541 538,5
5.1 Rychlost jizdy s bfemenem km/h 16 16 16 16 16 16 16 16 16
5.1.1 |Rychlost jizdy bez bfemene km/h 16 16 16 16 16 16 16 16 16
5.2 Rychlost zdvihu s bfemenem m/s 0,43 0,43 0,43 0,43 0,42 0,42 0,38 0,38 0,38
5.2.1 | Rychlost zdvihu bez bfemene m/s 0,60 0,60 0,60 0,60 0,60 0,60 0,52 0,52 0,52
5.3 Rychlost spousténi s bremenem m/s 0,51 0,51 0,51 0,51 0,52 0,52 0,53 0,53 0,53
5.3.1 | Rychlost spousténi bez bremene m/s 0,47 0,47 0,47 0,47 0,48 0,48 0,49 0,49 0,49
5.5 Tazné sila s bfemenem N 3200 3200 3200 3200 3050 2980 2980 2970 2930
> |5.5.1 |TaZna sila bez bremene N 3340 3340 3340 3340 3320 3260 3280 3280 3240
£ 5.6 Max. taznd sila s bfemenem N 9260 9260 9260 9250 8990 8950 8950 8950 8920
= |5.6.1 |Max. tazna sila bez biemene N 9120 9120 9120 9120 9130 9080 9100 9070 9070
5.7 Stoupavost s bfemenem % 13,5 12,8 12,8 12,7 11,4 10,7 10,5 10,5 10
5.7.1 | Stoupavost bez bremene % 20,1 20,1 20,1 19,9 19,0 17,1 17,9 17,8 16,5
5.8 Max. stoupavost s bfemenem % 21,8 21,2 21,2 21,0 19,0 17,8 17,6 17,5 16,7
5.8.1 | Max. stoupavost bez bremene % 24,8 24,8 24,8 25,4 25,9 26,4 27,2 25,2 27,2
5.9 Doba zrychleni s brfemenem S 41 41 41 41 4,2 4,3 4,3 4,3 4,4
5.9.1 |Doba zrychleni bez bremene s 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,1 4,1 4,1 4,2
5.10 Provozni brzda elektr./mech. elektr. /mech. elektr. /mech. elektr. /mech. elektr. /mech. elektr. /mech. elektr. /mech. elektr. /mech. elektr. /mech.
6.1 Pojezdovy motor, vykon KB 60 min kW 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5
_ 6.2 Zdvihovy motor, vykon pfi 20% ED kW 9 9 9 9 9 9 9 9 9
2163 Baterie dle DIN 43531/35/36 A, B, C, ne DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B
§ 6.4 Napéti baterie U \ 48 48 48 48 48 48 48 48 48
g 6.4.1 | Kapacita baterie Ks Ah 575L 575L 575L 575L 575L 700L 575L 575L 700L
6.5 Hmotnost baterie kg 856 856 856 856 856 1119 856 856 1119
6.6 Spotieba energie, 60 pracovnich cykld VDI za hodinu kWh/h 4,20 4,3 4,4 4,4 4,7 5,2 5,0 5,0 5,4
8.1 Zplsob fizeni pojezdu
= 8.2 Pracovni tlak pro pfidavné zafizeni bar 250 250 250 250 250 250 250 250 250
§ 8.3 MnoZstvi oleje pro pfidavné zarizeni |/min 30 30 30 30 30 30 30 30 30
© 8.4 Urovet hluku, ucho fidige dB(A) 70 <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70
8.5 Tazné zafizeni, druh/typ DIN cep cep cep cep cep cep cep cep cep
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Rozméry se vztahuji ke zvedacimu zafizeni
v kolmé poloze.




RX 20 TECHNICKA DATA.

RX 20-15/16

RX 20-15/16

RX 20-16P

RX 20-18

RX 20-18

RX 20-18P/h

RX 20-20

RX 20-20P RX 20-20

RX 20-20Ph

Teleskopické zved. zafizeni Zvedaci zafizeni Niho Zvedaci zafizeni triplex

Naklonénidozadu b . °| & | 6 |
Maximénisika 8 mm| 1099 | 1188 | 1099 | 1099 | 1188 |

Sitka pracount uliky (1000 x 1200) 3408 (1000 x 1200) 3428
(1200 x 800) 3607 (1200 x 800) 3627
Naklongnidozagy  |p . ° g | ¢ |
Sitka pracovn ulicky (1000 x 1200) 3309 (1000 x 1200) 3327
(1200 x 800) 3433 (1200 x 800) 3452
Sitka pracovn ulicky (1000 x 1200) 3439 (1000 x 1200) 3459
(1200 x 800) 3638 (1200 x 800) 3658
Naklongnidozagy  |p . ° g | ¢ |
(1200 x 800) 3542 (1200 x 800) 3563
Sitka pracovn ulicky (1000 x 1200) 3473 (1000 x 1200) 3495
(1200 x 800) 3672 (1200 x 800) 3694
Sitka pracovn! ulicky (1000 x 1200) 3449 (1000 x 1200) 3471
(1200 x 800) 3648 (1200 x 800) 3670

Rozchod p/z mm 942/865 990/865 942/865 942/865 990/865
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vzdalenost
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------- PFidavny boc¢ni posuv

Nosnosti RX 20-15 zvedaci zafizeni teleskopické/Niho
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Nosnosti RX 20-16P zvedaci zafizeni teleskopické/Niho
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Rozméry se vztahuji ke zvedacimu
zatizeni v kolmé poloze.

Nosnosti RX 20-15 zvedaci zafizeni triplex
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Nosnosti RX 20-18 zvedaci zafizeni teleskopické/Niho
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Nosnosti RX 20-18P/h zvedaci zafizeni teleskopické/Niho

Nosnosti RX 20-18 zvedaci zafizeni triplex
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Nosnosti RX 20-18P/h zvedaci zafizeni triplex
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Nosnosti RX 20-20 zvedaci zafizeni teleskopické/Niho
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Nosnosti RX 20-20P zvedaci zafizeni teleskopické/Niho
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Pohon.
Dva trojfazové motory voziku RX 20, u kterych byla optimalizovana
spotreba energie a hlu¢nost, plsobi na predni kola. Vyborné jizdni
vykony a dynamika jizdy i na nerovném povrchu nebo vyjezdech do
stoupani zajistuji vysoky vykon prekladky. Vyjime&nym prvkem je
pritom konstantni rozvoj vykonu z klidu az do maximaini rychlosti.
Napf. na prazich nebo pfi posouvani palet je vZdy pfipraveno
maximum sily.
Bezudrzbovy trojfazovy pohon s optimalizovanou G¢innosti zajistuje
dlouhou Zivotnost baterie. Diky kompletnimu zapouzdfeni je cely
pohon chrénén pred vniknutim Skodlivého prachu a st¥ikajici vody,
takZe neni Zadny problém ani nasazeni v naroénych podminkéach.
Motory navic rekuperaénim brzdénim pfi uvolnéni plynového pedalu
ukladaji podle nasazeni aZz 15% energie zpét do baterie a prodluZuji
tak dobu pouZiti na jedno nabiti baterie aZ o 1,5 hodiny. Tim m{ze
¢asto odpadnout mezinabijeni nebo vyména baterie.
Ridici jednotka STILL zaruéuje jemnou jizdu pfi optimalnim
vyuZiti energie. Navic umoZfiuje zastaveni na rampé bez pouZiti
bezldrZbové lamelové brzdy - pro vétsi bezpe€nost a komfort jizdy.
Vykonové elektronika je uloZena na chranéném misté v zadnim
zavazi. Teplo fidici jednotky je velkou plochou odvadéno do zadniho
zavazi. Toto usporadani pfinasi velmi dobré chlazeni bez pfidavnych
ventilatord, popf. filtrl a prace je tak pfijemné ticha a spolehliva.

Program Uspory energie Blue-Q.
- Aktivace efektivniho rezimu Blue-Q tlagitkem ve voziku.
- Uspora energie dosahovand inteligentni optimalizaci charakteristiky
pohonu bez negativniho ovlivnéni pracovniho procesu.
- Inteligentni vypinéni elektrickych spotiebicd.
- Uspora spotfeby energie podle profilu nasazeni a vybaveni voziku
az 20%.

Elektrické zafizeni.
Elektrické zafizeni RX 20 pracuje digitélné. Dva oddélené systémy
se sbérnici CAN umoZznuji provoz bez zpétného pdsobeni na hnaci
Ustroji. To zajistuje bezpecény provoz bez vypadkl. Navic robustni
fidici jednotka se dvéma procesory, které se navzajem hlidaji,
zajiStuje maximalni bezpecnost. P¥es jiZ pfipravené konektory je
mozné snadné dovybaveni dalSimi elektrickymi spotfebidi.

Zvedaci zafizeni.

Podle druhu pouZiti Ize zvolit teleskopické zvedaci zafizeni, zvedaci

zarizeni NiHo nebo triplex:

- Teleskopické: Ekonomicky vyhodné provedeni zvedaciho zafizeni
vhodné pro mnoho zpisob{ pouZiti, s volnym vyhledem pres stoZar.

- NiHo: Doplfiuje teleskopicky stoZar stfednim valcem s plnym
volnym zdvihem, aby bylo mozZné vysoko stohovat pod nizkymi
stropy, napf. pro vyuZiti kontejner( nebo nakladnich automobill
aZ po stfechu.

- Triplex: Pro poufZiti u nizkych prljezd( dvermi ale velkych vysek
zdvihu, pro vyuziti skladu az po stfechu.

Hydraulika.
Regulace otéacek trojfazového pohonu Eerpadla dynamickou
podporou servomotorem probihd podle potfeby a presné dle pohybd
ventilové paky nebo volantu a zajistuje tak delSi provoz na jedno
nabiti baterie. Jemné ovladani hydrauliky zvySuje bezpecnost prace
diky pfesnému polohovani.

Spotfebu energie sniZuje i samotnd hydraulika:

- Vysokou U¢innosti tichého Cerpadla hydrauliky.

- Nahrazenim predpinacich ventild ventily udrzujicimi zatizeni.
Prioritni ventil pro fizeni je spojen pfimo s Cerpadlem, takZe odpadaji

provoz.

Misto pro Fidice.

Misto pro Fidi€e voziku RX 20:

- Velky prostor pro nohy se sklonénou podlahovou deskou a
protiskluznym povrchem zajiStuje rychlé a pohodIné nastupovani a
vystupovani a uvolnéné drZeni nohou za jizdy.

- Nastavitelny sloupek fizeni s malym volantem zajistuje
ergonomické prizplsobeni Fidi¢i a malé pohyby potfebné pfi Fizen.

- Usporadani pedald jako v osobnim automobilu miZe byt volitelné
nahrazeno dvoupedalovym ovladanim, aby bylo mozné RX 20
prizpdsobit zvyklostem fidice pro maximalni vykon prekladky.

- Spina¢ sméru jizdy na ventilové pace (zvedani a spousténi)
umoZziuje rychlé, komfortni pfepnuti sméru jizdy bez pfehmatavani
pro neunavujici a koncentrovanou préci i pfi dlouhych sménéch.

- Na vyhFivaném, pIné grafickém displeji se jasné zobrazuje napf.
Gas, interval Udrzby a stav nabiti baterie i pfi stfidani chladného
a teplého pracovniho prostfedi. Cely vozik RX 20 je podporovan
permanentni on-board diagnostikou.

- S 5 volitelnymi programy jizdy mGze fidi¢ kdykoli pfizpGsobit
jizdni vlastnosti RX 20 podminkédm pouZiti nebo svym osobnim
zvyklostem. Navic se mliZze kazdy program prizpUsobit profilu
pouZiti, aby bylo dosaZeno optima hospodérnosti a vykonu
prekladky.

- Misto pro Fidi¢e RX 20 nabizi velky prostor pro hlavu i pro vysoké
ridice. Velky prlhled ve strese, velmi Gzké profily podpér
ochranné stfisky a vysoké pozice sezeni umoznuji dobry vyhled
do vSech stran.

Bezpecnost.
Elektrické brzdéni pfi uvolnéni brzdového pedaélu, zejména plné
automatické zastaveni na rampé bez pouZiti brzdy ve spojeni s
mechanickou parkovaci a provozni brzdou, zajistuje vZdy bezpecné
pouZiti. Vyména baterie se u RX 20 provadi z boku pomoci
paletového voziku, nizkozdvizného voziku, vysokozdvizného voziku
nebo jefabu. Kromé vyznamné Uspory ¢asu oproti dosavadnimu
zvedani baterie jefabem minimalizuje tato koncepce zejména
u varianty s kabinou nebezpeci skfipnuti a poSkozeni jakéhokoli
druhu, jak k tomu mdze dojit u tézké, kyvajici se baterie.

Servis.
Interval Udrzby RX 20 je 1000 motohodin nebo 12 mésici. Tyto
intervaly Setfi ¢as a naklady na GdrZbu zejména pfi jednosménném
provozu, nebot 1000 hodin pfiblizné odpovida roénimu poctu
motohodin a tak je moZné provést GdrZbu a technickou kontrolu
soucasné.
Rychlé diagnostika pfes notebook a dobry pfistup ke vSem
komponentdm, u kterych se provadi tdrZba, ve spojeni s rychlym
zajisténim vSech potrebnych dild zarucuje kratké servisni Casy a
vysoky stupefi disponibility voziku RX 20.




Kontakt

STILL CR spol. s r.o.
Stérboholskéa 102

102 19 Praha 10 - Hostivar
Telefon: +420 274 001 411

Fax: +420 274 001 410
info@still.cz

Dalsi informace naleznete na:

www.still.cz
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RX 20 CZ06/12 TD Technické zmény vyhrazeny.





